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Motoreduktory i falowniki
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Przektadnie i
motoreduktory
walcowe serii RX
Strona 80

NOWOSC

Napedy elektrycznych
przeno$nikow
podwieszonych serii
HWxx / HKxx

Strony 86 + 87

Falowniki
MOVITRAC® LTE-B

Strona 112

Przektadnie i
motoreduktory
walcowe serii R
Strona 80

Motoreduktory
aseptyczne DAS /
pakiet opcji napgdu
ASEPTICPUs

Strona 88

Falowniki
MOVITRAC® B

Strona 113

Przektadnie i
motoreduktory
walcowe serii RM
Strona 81

Ochrona antyko-
rozyjna i
powierzchniowa

Strony 89 ... 91

Falowniki
MOVIDRIVE®

Strona 114

Przektadnie i
motoreduktory walcowe
pfaskie serii F

Strona 81

NOWOSC

MY

Przektadnie i
motoreduktory ze
stali nierdzewnej
serii KESxx + RESxx
Strony 92 + 93

NOWOSC

Modut zwrotu energii
do sieci + falownik
dla MOVIDRIVE®
Strony 115 ... 121

Informacje dotyczace ogélnych warunkéw dostawy mozna uzyskac

. Niektére z pokazanych produktéw moga by¢ niedostepne w danym kraju.
—

u lokalnego przedstawiciela firmy SEW-EURODRIVE.

Przektadnie i
motoreduktory walcowo-
stozkowe serii K
Strona 82

Modutowy system
silnikéw DR /
silniki energooszczedne
IE1: seria DRS

|E2: seria DRE

IE3: seria DRP

IE4: seria DRU

Strony 100 + 101

Akcesoria i opcje
elektroniki napgdowej
Strony 122 + 123

Przekfadnie i
motoreduktory walcowo-
Slimakowe serii S
Strona 83

NOWOSC

- Normy i przepisy
- Pozostate opcje

Strony 102 + 103
Strona 111

effiDrRIVE’
Strony 124 + 125

safetybRIVE

Strona 110

NOWOSC

Strony 94 ... 99




Motoreduktory katowe

SPIROPLAN®
serii W
Strona 84

NOWOSC

Silniki AC

serii DR ...J (LSPM) /
DRL / DRM / DRK
Strony 104 ... 107

Potaczenie zaciskowe
TorgLOC®

Strona 85
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Modutowy system
hamulcow i enkodery
wbudowane

Strony 108 + 109

Systemy napedowe serwo
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Wieloosiowe falowniki
serwo MOVIAXIS®

Strony 126 + 127

Serwomotory
synchroniczne

serii CMP

Strony 132 + 133
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Elektrocylindry serii CMS
wersja modutowa
NOWOSC i standardowa
Strony 137 ... 139

Rozwigzania systemowe
z motoreduktorami serwo

Strony 144 ... 149
Rozszerzone portfolio

Zdecentralizowane
falowniki serwo
MOVIAXIS®
Strona 128

Serwomotory
synchroniczne

serii CM
Strona 134

N

Serwoprzektadnie
planetarne serii PS.C

Strona 140

Opcje montazu i
pofaczen kablowych

Strony 150 + 151

Uniwersalne
falowniki serwo
MOVITRAC® LTX
Strona 129

Serwomotory
synchroniczne
serii CMDV
Strona 135

Pakiet Smart Servo

Strona 129

Synchroniczne
serii SL2
Strona 136

Serwoprzektadnie
planetarne serii PS.F

Strona 141

effiDrRIVE’
Strony 130 + 131

safetypRIVE

Strona 133

Strony 132 + 143

Walcowo-stozkowe
przekfadnie serwo serii
BS.F

Strona 142




Zdecentralizowane systemy napedowe

Mechatroniczny system
napedowy MOVIGEAR®
spetniajacy wymogi
klasy sprawnosci IE4
Strony 152 + 153

System MOVIGEAR®
z certyfikatem klasy 2
czystosci powietrza
(wg PN-EN 1SO 14644-1)
Strony 154 + 155

NOWOSC

Silnik elektryczny DRC

spetniajgcy wymogi
klasy sprawnosci IE4

Strony 156 + 157

Przektadnie przemystowe

Przektadnie walcowe
i stozkowo-walcowe
serii X

Strona 178

Przektadnie do Przektadnie walcowe
przenosnikow kubetko- i stozkowo-walcowe
wych serii X serii MC

Strona 179 Strona 180

System MOVIGEAR®
Sposoby sterowania:
SNI / system komuni-
kacji SEW / binarne /
AS-Interface

Strony 158 ... 161

Moduty intefejsu
fieldbus, rozdzielacze
polowe, systemy
kablowe

Strona 165

T

Sterownik MOVIPRO® dla
rozwiazan systemowych
MAXOLUTION®

Strony 172 + 173

Motoreduktory
MOVIMOT®
z whudowanym
falownikiem

Strony 162 + 163

Sterownik MOVIFIT ©
do systemow
zdecentralizowanych
(wersje MC, SC, FC)

Strony 166 ... 169
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Bezstykowy system
przesytu energii

MOVITRANS®
Strony 174 ... 177

Motoreduktory
MOVI-SWITCH® z
elektronicznym
wytaczninikiem

i zabezpieczeniem
Strona 164

Zdecentralizowany
sterownik napedu,
pozycjonowania i
aplikacji MOVIPRO®
SDC/ADC

Strony 170 + 171

Przektadnie walcowe
i stozkowo-walcowe
serii ML

Strona 181

Przektadnie
planetarne serii XP

Strona 184

Przektadnie Przektadnie planetarne
planetarne serii P serii PMC

Strona 182 Strona 183

Zespoty napedowe

Strona 185 Strona 185



Pozostate komponenty systemowe
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Strony 186 + 187

NOWOSC

Konfigurowalny ukfad
sterowania (CCU)

Strona 197

Uktad diagnostyki
starzenia oleju (DUO)

Strona 211

Karta sterownika
wersja wykonania
standard (DHx21B)

Strony 188 + 189

Karta sterownika
wersja wykonania
advanced (DHx41B)

Strony 190 + 191

@

NOWOSC

Karta sterownika
wersja wykonania
power (UHX71B)

Strony 192 + 193

kompaktowa obudowa

Strony 194 + 195

Sterownik logiczny
i kontroli ruchu
MOVI-PLC®

Strona 196

Panele operatorskie
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Strony 198 + 199
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Strona 211
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Strony 212 ... 219
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Strony 202 + 203
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szafach sterowniczych
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Warianty sieci fieldbus
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do instalacji zdecentra-

Strony 216 + 217
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drgan (DUV)
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Bezpieczna komunikacja
z wykorzystaniem
standardu PROFIsafe

Strony 218 + 219
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m SEW-EURODRIVE—Driving the world

Ruch jest naszg sitg napedowa - od 80 lat

I Ruch powstaje tam, gdzie jest energia. Tam gdzie wiedza i technologia idealnie si¢
uzupetniajg. Tam gdzie jest SEW-EURODRIVE powstaje ruch.
Naszym produktem jest ruch. Podstawa jest wieloletnie doswiadczenie w zakresie
projektowania i budowy systemdow napedowych. Nasze pochodzenie to historia jednego z
najwigkszych przedsigbiorstw rodzinnych na swiecie. Kiedy méwimy ,Mozemy to zrobic”,

to znaczy ,Zrobimy to”. To dewiza firmy od momentu jej powstania w 1931 roku.
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Nasze motto:

By¢ wiodgcym swiatowym dostawca
rozwigzan napedowych



Wszystkie komponenty sg wytwarzane w
naszych 15 zaktadach produkcyjnych. Firma
SEW-EURODRIVE jest obecna w 45 krajach.
Gwarantuje to krotkie i pewne terminy dostaw
zmontowanych produktow koricowych, zaprojek-
towanych zgodnie z lokalnymi wymaganiami.
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Sie¢ ta zapewnia istotne, dodatkowe korzysci:
krétkie terminy dostaw produktdw, jednolite
standardy jakosci oraz korzysci z globalnej wymiany
doSwiadczen. Tak wiasnie definiujemy postep
techniczny.




m SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE na swiecie

A Zaktad produkcyjny
® Oddziat

Argentyna Australia Austria Belgia Biatorus Brazylia Chile Chiny Czechy Dania Finlandia Francja Hiszpania
Holandia Honkong Indie Japonia Kanada Kazachstan Kolumbia Korea Potudniowa Malezja Maroko Meksyk




SEW-EURODRIVE

Niemcy Norwegia Nowa Zelandia Peru Polska Portugalia Republika Potudniowej Afryki Rosja Singapur Stowacja
Szwajcaria Szwecja Tajlandia Turcja Ukraina Urugwaj USA Wenezuela Wegry Wielka Brytania Wiochy




m SEW-EURODRIVE—Driving the world

Umiemy sprosta¢ wyzwaniom stawianym
przez réozne branze przemystu

I Pracujemy z entuzjazmem nad nowymi rozwigzaniami, ktdre pomogg naszym klientom
wprawic rzeczy w ruch. Produkty muszg by¢ dostosowane do wymagan: myslenie w

kategoriach szukania najlepszych rozwigzan oznacza tgczenie poszczegdlnych modutéw

tak, aby usprawni¢ konkretne zastosowanie.

Nasze indywidualne i efektywne rozwigzania z z klientami i nasze doswiadczenie pogtebiamy
zakresu automatyki przemystowej sg oparte na naszg wiedze z najrézniejszych gatezi przemystu
szerokiej gamie skalowalnych i niezawodnych na catym Swiecie. W ten sposob ustanawiamy
produktéw, ktére moga byc ze sobg taczone w nowe standardy na rynku. Standardy, ktére
miliony réznych wariantow napedowych. Nasze pomagajg naszym klientom w szybkiej adaptacii
dziatania oparte sg na dialogu z klientami. W w nowych obszarach dziatalnosci.

oparciu o spostrzezenia uzyskane w kontaktach



Wiasciwy naped zapewnia

realizacje dobrych pomystow

Produkty i systemy firmy SEW-EURODRIVE
znajdujg zastosowanie na catym Swiecie w
takich branzach jak: przemyst motoryzacyjny,
budowlany i materiatéw budowlanych, produkcji
napojow, zywnosci i dobr konsumpeyjnych,
przetworstwa metali lub drewna, transport i
logistyka, systemy obstugi w portach i na
lotniskach i w wielu innych. Wybdr techniki
napedowej ,made by SEW-EURODRIVE” jest
gwarancjg niezawodnosci i bezpieczenstwa
inwestycji.

SEW-EURODRIVE jest globalnym partnerem, ktéry pomaga
rozwigzywac problemy i dostarcza rozwigzania dla kazdego
zadania z zakresu techniki napgdowe;j.

Cele stawiane przez SEW-EURODRIVE
rozwigzaniom dedykowanym dla okreslonych
branz to zapewnienie sprawnego i
niezawodnego dziatania systemu, ograniczenie
do minimum czynnosci konserwacji i
maksymalizacja wartosci dodanej dla naszych
Klientow. Chcemy mie¢ pewnosc, ze nasze
urzgdzenia systemy sg w kazdej sytuacji
obstugiwane w sposéb bezpieczny i efektywny, aby
unikng¢ bezproduktywnych przestojow.

SEW-EURODRIVE







Drive 360° -
Szerszy punkt widzenia
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Roznorodnosc i jakos¢ oferowana przez
unikalny system modutowy

Modutowa koncepcja produktow stworzona przez SEW-EURODRIVE oznacza réznorodnosc,
jako$¢, niezawodnos¢ i innowacyjnosc. Sg to cechy wspdlne dla wszystkich naszych

produktéw, dzieki ktorym SEW-EURODRIVE stat sie jednym z wiodgcych producentdw

techniki napedowe;.

Komponenty napedowe firmy SEW-EURODRIVE
posiadajg ugruntowang pozycje w Swiatowym
przemysle budowy maszyn i urzadzen.

Wszystkie komponenty, czy to mechaniczne,
elektroniczne lub mechatroniczne sg dobierane
w zaleznosci od zakresu predkosci i momentu
obrotowego, dostepnej przestrzeni i warunkow
otoczenia wymaganych w danej aplikacji.

| stanowig doskonatg podstawe do wyboru
kolejnego napedu dla dowolnego zastosowania
rowniez w przysztosci.

Technika napgdowa firmy SEW-EURODRIVE
pozwala uzyskac praktycznie nieograniczona
liczbe rozwiazan napedowych dostosowanych
do indywidualnych wymogow.



Apjnpoud




m SEW-EURODRIVE - Produkty

Motoreduktory i falowniki




Nasze przektadnie i motoreduktory sg dostepne w wielu wielkosciach i zakresach

r przetozen. Oferujg precyzyjne stopniowanie zakreséw mocy i zapewniajg niskie koszty

napedu do kazdego zastosowania.

Komponenty mechaniczne

— Przektadnie i motoreduktory walcowe (serii R)

— Przektadnie i motoreduktory walcowe ptaskie
(serii F)

— Przektadnie i motoreduktory walcowo-
stozkowe (serii K)

— Przektadnie i motoreduktory walcowo-
Slimakowe (serii S)

— Motoreduktory katowe (serii W) SPIROPLAN®

Komponenty elektroniczne

— Falowniki MOVITRAC® LTE-B i
MOVITRAC® B, oraz
— Falowniki serii MOVIDRIVE® B

eksploatacji w maszynach i urzadzeniach. Modutowa koncepcja umozliwia praktycznie

nieograniczong liczbe wariantéw konstrukcyjnych, co pozwala na dobér optymalnego

— Napedy elektrycznych przenosnikow

podwieszonych (serii HW.. / HK..)

— Motoreduktory aseptyczne (serii DAS)
— Motoreduktory ze stali nierdzewnej (serii

KES../RES..)

— Modutowy system silnikéw (serii DR)
— Silniki i motoreduktory w wykonaniu

przeciwwybuchowym i wiele innych

rozszerzajg mozliwosci motoreduktorow, tworzac
kombinacje, ktora jest doskonatym zupetnieniem
dostepnej gamy systemow napgdowych
SEW-EURODRIVE. Tak jak w przypadku zespotow
mechanicznych, projektowanie, produkcja i
montaz komponentow elektronicznych jest
wykonywane w catosci przez SEW-EURODRIVE.
W potaczeniu z naszymi uktadami sterowania
napedy te zapewniajg najwyzsza elastycznosc.

Produkty



m SEW-EURODRIVE - Produkty

Systemy napedowe serwo

Ukfady napedowe serwo cechuje duza dynamika pracy, wysoka elastyczno$c i niskie

koszty eksploataciji. Dzigki swoim charakterystykom stanowig one optymalne rozwigzanie

napedu dla zastosowan wymagajgcych réwnowagi pomiedzy mocg i doktadnoscig.

Portfolio produktow z zakresu systeméw
napedowych serwo charakteryzuje réwniez
modutowa koncepcja i mnogos¢ dostepnych
wariantow i mozliwych zastosowan. Komponenty
te moga realizowac wiele zadan w aplikacjach

— Wieloosiowe falowniki serwo MOVIAXIS®

— Falowniki serwo MOVIAXIS® MMD 60B do
systemow zdecentralizowanych

— Uniwersalne falowniki serwo MOVITRAC®
LTX z pakietu Smart Servo

— Serwomotory synchroniczne serii CMP, CM i
SL2

— Energooszczedne elektrocylindry w wersji
modutowej i standardowej, serii CMS

jedno oraz wieloosiowych jak rowniez w
zsynchronizowanych sekwencjach procesowych
i zapewniajg precyzyjne przesuwy we wszystkich
architekturach systemowych.

— Serwoprzektadnie planetarne serii PS.C i PS.F
oraz walcowo-stozkowe serwoprzektadnie
serii BS.F

— Technika napgdowa serwo w Wersji
przeciwwybuchowej

— Rozwigzania systemowe z motoreduktorami
serwo: walcowymi, walcowymi ptaskimi,
walcowo-stozkowymi, walcowo-Slimakowymi
i motoreduktorami katowymi serwo
SPIROPLAN® (z serwomotorami CMP, CM lub
DRL)
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m SEW-EURODRIVE - Produkty

Zdecentralizowane systemy napedowe
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Dla potrzeb ekonomicznych i zdecentralizowanych instalacji SEW-EURODRIVE oferuje

komponenty z zakresu zdecentralizowanych systemow napgdowych, ktére moga by¢

instalowane poza Szafg sterowniczg. Komponenty te spetniajg trzy najwazniejsze kryteria

dotyczace zastosowania w zautomatyzowanych aplikacjach: sg modutowe, elastyczne i

ekonomiczne.

Kolejna zaleta jest mozliwo$¢ znacznego
obnizenia kosztéw zwigzanych z bardzo

czasochtonng instalacjg okablowania do silnikow,

czujnikdw i urzadzen wykonawczych.

— Mechatroniczny system napedowy
MOVIGEAR® o wysokiej efektywnosci
energetycznej (IE4) i potencjale 0szczednosci
energii do 50%

— Silnik synchroniczny DRC (IE4) z wirnikiem z
magnesami trwatymi oraz zintegrowang
elektronika, ktory uzupetnia portfolio
mechatronicznych systemow napgdowych

— Ukfad sterowania napgdem MOVIFIT®, ktéry
otwiera nowe perspektywy dla instalacji
zdecentralizowanych

— Kompaktowy uktad sterowania napgdem,
pozycjonowaniem i aplikacjami MOVIPRO®
SDC/ADC

Produkty

Zdecentralizowane systemy napedowe pozwalaja
w istotny sposob zmniejszy¢ ilos¢ przestrzeni
wymaganej w szafie sterowniczej i sg zgodne z
wszystkimi dostepnymi na rynku systemami sieci
przemystowych.

— Dziatanie sprawdzone w wielu
zastosowaniach:
- Motoreduktor MOVIMOT® z wbudowanym
falownikiem oraz
- Motoreduktor MOVI-SWITCH® z elektro-
nicznym wytgcznikiem i zabezpieczeniem
- specjalnie zaprojektowane kable hybrydowe
— MOVITRANS®, niezawodne i trwate
komponenty do bezstykowego przesytu
energii



Przektadnie przemystowe

m SEW-EURODRIVE - Produkty

Bedac jednym z wiodgcych producentow zaawansowanej techniki napedowej zajmujemy

sie réwniez projektowaniem i produkcjg przektadni przemystowych o wysokiej mocy.

Nowoczesne przektadnie przemystowe ,made by SEW-EURODRIVE” tgczg w sobie moc,

jakosc i wytrzymato$¢ oraz spetniajg wszystkie wymagania techniczne zwigzane z trans-

portem i przerobem surowcow, inzynierig procesowa lub przemystem energetycznym,

drzewnym, mineralnym i przetworczym.

Mimo standaryzowanej konstrukcji przektadnie
przemystowe dzigki swojej koncepcji modutowej
zapewniajg petng elastycznosc i moga

pracowac nawet w bardzo trudnych warunkach
eksploatacyjnych. Przektadnie dostepne w pigciu
roznych seriach i szerokim wyborze typdw i
wielkosci oferuja zakres momentu obrotowego
do 4000 kNm i sprawdzajg sig wszedzie tam,
gdzie wymagany jest wysoki moment napedowy
i maksymalna niezawodnosé.

Bedac globalnym graczem SEW-EURODRIVE
stale rozszerza Swiatowa sie¢ zaktadow
produkeyjnych i montazowych przektadni
przemystowych: w 2010 roku SEW-EURODRIVE
zakonczyt budowe w Bruchsal (Niemcy)
najnowoczesniejszej, energooszczednej

fabryki opartej na unikalnym, modutowym
systemie produkcji i uruchomit scentralizowang
produkcije i montaz przektadni przemystowych,
przeznaczonych gtéwnie na rynek europejski.
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Oprdcz wytrzymatej i elastycznej techniki napedowej, indywidualnych rozwigzan i ustug firma

SEW-EURQDRIVE oferuje rowniez dopasowane do nich akcesoria systemowe, takie jak:

— Systemy sterowania

— Ukfady zdalnej konserwaciji

— Panele operatorskie

— Narzedzia programowe do projektowania
— Oprogramowanie instalacyjne

— i wiele innych

W efekcie uzyskuje sig tworzone we wspétpracy
z projektantami i operatorami systemow
indywidualne rozwigzania aplikacyjne, ktdre
zapewniajg wymagana funkcjonalnosc i
efektywnoSc¢ na wszystkich etapach realizacji

projektu: poczawszy od planowania i rozwoju
przez uruchomienie, eksploatacje i produkcje
na czynnosciach konserwacji i serwisowania
konczac.

Produkty
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m SEW-EURODRIVE - Rozwigzania

Praktyczne rozwigzania, dostepne na catym swiecie

Technika napedowa SEW-EURODRIVE wprawia rzeczy w ruch juz od 80 lat i jest
symbolem niezawodnosci i wydajnosci. Aby sprosta¢ réwniez przysziym wymaganiom, nie
tylko stale rozwijamy nasze komponenty i modutowg koncepcje produktow, lecz rowniez
nasze podejscie do tworzenia rozwigzan. Tworzymy i wdrazamy rozwigzania dzisiaj w celu

rozwigzania problemow jutra — na catym Swiecie.

effiDRIVE®
TCO

VARIOLUTION®



SEW-EURODRIVE oferuje nastepujace funkcjonalne, — — Energooszczedne rozwigzania effiDRIVE®

wydajne i praktyczne rozwigzania, aby sprostac — Rozwigzania zapewniajgce obnizenie
nowym lub specyficznym zadaniom niezaleznie od catkowitych kosztéw posiadania
zastosowania lub branzy: — Pakiety rozwigzan branzowych
VARIOLUTION®
— Zindywidualizowane rozwigzania systemowe
MAXOLUTION®

— Bezpieczenstwo funkcjonalne safetyDRIVE, oraz
— Napedy w wersji przeciwwybuchowej

MAXOLUTION®

safetyDRIVE

Ex-proof

Rozwigzania
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effiDRIVE®: energooszczedne rozwigzania,
ktdére sie optacajg

Dla wielu przedsiebiorstw dokfadne okreslenie potencjalnych oszczednosci energii podczas
realizacji dziatan operacyjnych nie jest po prostu mozliwe. Oczywiste migjsca zuzycia energii,
takie jak maszyny i urzadzenia produkcyjne sg monitorowane i optymalizowane. Jednak
odnalezienie ,ukrytych” konsumentdw energii, obliczenie ich potencjatu 0szczednosci energii
oraz opracowanie alternatywnych rozwigzan jest znacznie bardziej skomplikowane i zawsze

wymaga wiele czasu i wysitku.




SEW-EURODRIVE oferuje kompleksowy

zestaw narzedzi, ktdre wehodza w skfad
energooszczednych rozwigzan effiDRIVE®.
Narzedzia te s3 w szybki sposob dostepne dla
kazdego.

Na stronie www.sew-energooszczednosc.pl
mozna, na przyktad, znalez¢ wszelkie informacje
dotyczace efektywnosci energetycznej jak rowniez
catkowicie bezptatny kalkulator oszczednosci
energii. Narzedzie to pozwala obliczy¢ potencjalne
oszczgdnosci energii w przypadku zastosowania
energooszczednych silnikéw. Przy pomocy jednego
klikniecia mozna poréwnac zuzycie energii przez
silniki standardowe i silniki energooszczedne oraz
obliczy¢ czas amortyzacji inwestycji. Raport z
wynikami obliczer mozna pobra¢ w formacie PDF.

Analiza zuzycia energii to nowa funkcja
oprogramowania narzedziowego ,SEW
Workbench” do projektowania i konfiguracji
systemow, ktéra umozliwia doktadne obliczenie
i udokumentowanie potencjalnych oszczednosci
energii dzieki uzyciu energooszczednych
rozwigzan effiDRIVE®. Wygenerowany w

czasie analizy ,Raport energetyczny”, kiory
posiada certyfikat TUV SUD, pokazuje catkowite
zuzycie energii dla okreslonego zastosowania
oraz skonfigurowanego uktadu napedowego

i jest podstawg do wyboru najbardziej
energooszczednej techniki napedowe;.

Available on the

D App Store
Nowa aplikacja dla telefondw iPhone ,IE Guide”
oferowana przez SEW-EURODRIVE lub jej
aplikacja internetowa pozwala w szybki i
przejrzysty sposob uzyskac wszelkie informacje
dotyczace miedzynarodowych regulacii
dotyczacych sprawnosci energetyczne;
— patrz strona www.ie-guide.com

Rozwigzania
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Efektywny energetycznie system modutowy:
portfolio produktow, ktore zwiekszg efektywnosc

— T




H

|

1. Motoreduktory i falowniki:

— Falowniki MOVIDRIVE® i MOVITRAC® z
inteligentnym obwodem posredniczacym
DC lub opcjonalnym modutem odzysku i
zwrotu energii do sieci zasilajgcej

— Silniki DR z modutowego systemu spetniaja
wymagania dla klas sprawnosci IE2, IE3 i IE4

2. Zdecentralizowane systemy napedowe:

— Mechatroniczny system napgedowy MOVIGEAR®
spetnia wymagania dla klasy sprawnosci
IE4 (Super Premium; posiada certyfikat
,Technologia energooszczednych systemow”
zgodnosci z norma TUV SUD)

— Energooszczedne sterowniki do systemow
zdecentralizowanych, takie jak MOVIFIT®
lub MOVIPRO®

3. Systemy napedowe serwo:

— Takie jak wieloosiowy falownik serwo
MOVIAXIS® w pofgczeniu z modutami zwrotu
energii do sieci badz akumulacyjnymi lub
kompaktowymi modutami zasilania (odzysk
energii)

Rozwigzania
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Rozwigzania obnizajgce catkowite koszty posiadania

Decyzja o zakupie produktu w warunkach globalnej konkurencji jest coraz czesciej
podejmowana na podstawie przysztych kosztow zwigzanych z zakupem, uzytkowaniem i

utylizacjg produktu, a nie tylko samych kosztow inwestycyjnych.

20%




Koszty inwestycyjne

Rozruch

Szkolenie

Osprzet

Czesci zamienne
Konserwacja i naprawy
Personel

Podatki

Ubezpieczenie

Energia

Zapewnienie systemow rezerwowych

Modernizacja

Utylizacja

Catkowite Koszty Posiadania (TCO)

Komponenty techniki napgdowej zainstalowane
w maszynie lub urzadzeniu majg wptyw na
przyszte koszty oraz czynniki, takie jak:

— Sposdb dziatania i wydajnos¢

— Wydatki zwigzane z konserwacjg i
naprawami, koszty energii, oraz

— Koszty wynikajace z nieplanowanych i
planowanych przestojow

Znajdowanie i minimalizowanie ukrytych kosztow:
rozwigzania TCO firmy SEW-EURODRIVE zapewniaja
przejrzystosé kosztéw i umozliwiaja dziatanie w sposob
przyszto$ciowy. Zwiekszajg wydajnos¢ stosowanych
procesow oraz w istotny sposéb przyczyniajg sie do
redukcji emisji CO,.

Rozwigzania
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Skalowalne rozwigzania aplikacyjne z jednego zrodta:
pakiety VARIOLUTION®




Nowe pakiety VARIOLUTION® oferujg opracowane przez SEW-EURODRIVE skalowalne

rozwigzania dedykowane dla zadan napgdowych z okreslonych branz. Te kompletne
rozwigzania techniczne zapewniajg producentom maszyn i urzadzen wsparcie juz na
etapie planowania projektu, przyczyniajac sie w ten sposob do optymalizacji faricucha

tworzenia korzysci.

Rozwigzania

Koncentrujemy sie na Twoich potrzebach

Oprocz techniki napedowej oferujemy Zakres ustug dostosowanych do okreslonego
oprogramowanie aplikacyjne z gwarancja pakietu, takich jak uruchomienie lub adaptacja
prawidtowego funkcjonowania, zoptymalizowane modutu oprogramowania, zapewnia jeszcze
procesy zamawiania i dostaw produktu wiekszg wartos¢é dodang dla projektantow i
oraz dokumentacje opracowang dla danego operatorow systemow.

uzytkownika.



m SEW-EURODRIVE - Rozwigzania

Pakiety VARIOLUTION®

—>
o

VARIOLUTION® Linia przenosnikowa

Pakiet ten zostat zaprojektowany w celu spetnienia wymagan nowoczesnych linii
przenosnikowych i cechuje go petna modutowosc | wysoka efektywnos¢ Sktada sie z
energooszczednych komponentow techniki napgdowej przeznaczonych do instalacji
zdecentralizowanych i spetnia wszystkie wymogi dotyczace systemdw o elastycznej budowie.

VARIOLUTION® Transfer narozny

Transfery narozne sg integralng czescia linii przenosnikowych przeznaczonych dla réznych
typoéw produktow. Zaréwno dla aplikacji z obrotnicg lub zmiang kierunku przy uzyciu
podnoszenia lub przemieszczen poprzecznych pakiet ten oferuje optymalng koncepcije
napedu i sterowania dla wszystkich wymagan.

VARIOLUTION® Transport pojemnikow

Pakiet ten uwzglednia specyficzne aspekty zwigzane z transportem réznego typu
pojemnikéw w systemach dozujgcych. Zoptymalizowany pod katem zastosowan w
strefach mokrych, spetnia wymogi dotyczace wtasciwosci higienicznych i odpornosci
na $rodki czyszczace.

VARIOLUTION® Transport opakowan

Pakiet ten oferuje uniwersalne i jednoczesnie elastyczne rozwigzania dla transportu
pustych opakowan jednostkowych, opakowan zbiorczych lub palet. Zas mechatroniczny
system napgdowy MOVIGEAR® umozliwia znaczne zmnigjszenie kosztow instalacii.

Pakiety VARIOLUTION®: Warto$¢ dodana dzigki uzyciu
innowacyjne i kompleksowe pakietow VARIOLUTION®

Sprawdzona technika i automatyka napgdowa Skalowalne rozwigzania
Funkcjonalne moduty oprogramowania — Pewne projektowanie systemu
Zoptymalizowana logistyka zamawiania i Szybsze wdrozenie
dostarczania produktu Zoptymalizowane koszty
Dokumentacja specyficzna dla danej aplikacji

Mozliwos¢ indywidualnej adaptaciji pakietu
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VARIOLUTION® Maszyna pakujaca

Pakiet ten zawiera gtéwne funkcje stosowane w maszynach pakujgcych. Dynamiczne
serwonapedy sg sterowane przez modutowy system oprogramowania dla maszyn
pakujgcych ,MultiMotion packaging machine” i realizujg wszystkie funkcje poprzez
standardowe interfejsy komunikacyjne.

VARIOLUTION® Zespot pakowania / rozpakowywania

Pakiet przeznaczony jest do proceséw pakowania i rozpakowywania wymagajgcych ptynnych
i dynamicznych przemieszczen. Zapewniajg to zintegrowane moduty oprogramowania, ktdre
jednoczesnie umozliwiajg elastyczne pozycjonowanie produktow.

VARIOLUTION® Przenos$nik pionowy

Aplikacje transportu pionowego moga by¢, w zaleznosci od przeznaczenia, zaprojektowane
w wariancie z szafg sterowniczg lub w technice zdecentralizowanej. Zintegrowana funkcja
sterowania umozliwia doktadne pozycjonowanie obu osi. Pakiet ten zapewnia bezpieczne
podnoszenie i elastyczne pozycjonowanie.

VARIOLUTION® Podno$nik nozycowy

Podnosniki nozycowe sg wykorzystywane do unoszenia cigzkich tadunkdw w obszarach
roboczych. Pakiety te moga by¢ stosowane w systemach zaprojektowanych z szafg
sterowniczg lub w technice zdecentralizowanej. Proste pozycjonowanie jest mozliwe
juz przy uzyciu dwoch wysokosci podnoszenia jak réwniez z uzyciem wielu poziomow.

Rozwigzania
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VARIOLUTION® System sktadowania i pobierania
Pakiet oparty na sprawdzonych doswiadczeniach

Do 50% mniejsze zuzycie energii dzigki VARIOLUTION® System sktadowania i pobierania
inteligentnemu oprogramowaniu i z modutem odzysku energii jest przeznaczony do
odzyskowi energii zarzgdzania gospodarkg paletami w magazynach

wysokiego sktadowania.

Praca wszystkich napeddw koordynuje przemieszczen realizowanych przez naped
sterownik MOVI-PLC® zintegrowany w podnoszenia pionowego i naped przesuwu
wieloosiowym falowniku serwo MOVIAXIS®. poziomego. Zwracanie do sieci energii
Innowacyjny modut oprogramowania odzyskiwanej przez modut kondensatora
aplikacyjnego umozliwia oszczednosci podczas hamowania i opuszczania pozwala
energii do 25% dzieki optymalizacji cykli zaoszczedzi¢ nawet do 50% energii.

Oprogramowanie:

Energooszczedny modut aplikacji SRS

— Specjalny algorytm do koordynacji napedéw
przesuwu poziomego i pionowego podnoszenia
zapewniajgcy mniejsze zuzycie energii

— 0szczedno$c energii nawet do 25%

— Graficzne uruchamianie i diagnostyka systemu

— Obstuga maksymalne czterech napgdow

— Mozliwa indywidualna adaptacja zgodnie ze
standardem programowania IEC 61131-3

Efektywnos$¢é energetyczna dzigki

zintegrowanemu modutowi zwrotu energii

— Mozliwo$¢ oszczednosci energii do 50% przy
zastosowaniu modutu aplikacji

— Nie jest wymagane uzycie rezystorow hamujgcych

— Uproszczone okablowanie




BluezBIMzoyY

" "

- 1 = i B - Illlll.'ll 1 | .
.. (R i el L | /it N Lot A o e "~ Ll
.|4.lllﬁlﬂlliﬂnﬂﬂ“=l.ﬂﬂ...lg_-w-.l..lld-.ﬂl.liiﬂ‘i.iijﬁﬂil’l‘ﬂl‘lﬁl’.



m SEW-EURODRIVE - Rozwigzania

MAXOLUTIONE® - indywidualne rozwigzania
systemowe dla kazdego rodzaju ruchu




MAXOLUTION® firmy SEW-EURODRIVE to indywidualne rozwigzania systemowe z

gwarancjg sukcesu. Pakiety MAXOLUTION® oferujg wszystkie komponenty potrzebne do
optymalnego wdrazania dostosowanych do potrzeb klienta rozwigzan systemowych dla
maszyn i urzadzen. Komponenty te to miedzy innymi: napedy elektromechaniczne,
sterowniki, systemy komunikacji, wizualizacji, bezstykowego przesytu energii oraz

dostepny kompleksowy zakres ustug.

Od projektowania do konserwacji —
wszystko od jednego dostawcy

Z personelem dziatow sprzedazy i serwisu Scisle doradztwo i wsparcie od etapu projektowania
wspdtpracuja nasi specjalisci z doswiadczeniem systemu az do jego konserwacji — w sposéb
w okreslonych branzach przemystu. W ten kompetentny, szybki i kompleksowy.

sposob zapewniamy naszym klientom optymalne

Rozwigzania
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Doswiadczenie,
kompetentne
doradztwo

Zalety, ktére moéwig same za siebie

— Kompleksowy pakiet ustug, spetniajgcych
wszystkie wymagania

— Kompletne rozwigzanie systemowe
pochodzace od jednego dostawcy, co
pozwala zredukowac do minimum liczbg
uzytych interfejséw komunikacyjnych

— Rozwigzania systemowe dostosowane do
wymagan projektu

— Uproszczona struktura dzigki zastosowaniu
optymalnie dopasowanych do siebie
komponentéw systemowych

— Standaryzacja i ciggtosc: od uktadu zasilania
przez komunikacje i sterowanie do systemu
napedowego

Indywidualne rozwigzania systemowe

Opracowanie

i Zarzadzanie Rozruch, i i
koncepcji, Moduty i i .. Dokumentacja Szkolenia,
X i i projektem i odbidr, kontrola .
projektowanie technologiczne X B systemowa konserwacja
wytwarzanie produkciji

systemu



Rozwigzania systemowe MAXOLUTION® w skrécie .

Przeznaczenie

Systemy automatycznie
kierowanych pojazdow
transportowych

Platformy montazowe

Wozki transportowe

System elektrycznych
przenosnikow podwieszonych
EMS - do matych obciazen

System przeno$nikow EMS -
do duzych obcigzen

Krotki opis

— Wariant 1:
Automatycznie kierowane pojazdy transportowe z indukcyjnym przesytem energii.
— Wariant 2:
Automatycznie kierowane pojazdy transportowe z indukcyjnym przesytem i akumulacjg energii.

Rozwigzanie dla systemu platform montazowych umozliwia elastyczng i ergonomiczng regulacje
wysokosci roboczej platform. Bezstykowy przesyt energii zapewnia brak zuzycia komponentow.

Rozwigzanie dla systemu wdzkéw transportowych z bezstykowym przekazywaniem energii i
zdecentralizowanym systemem sterowania napgdem.

Rozwigzanie dla systemu przenosnikow podwieszonych do matych obcigzen zawiera ukfad
sterowania dla napedow o niskiej mocy znamionowej, uktad pozycjonowania i komunikacje
bezprzewodowa. To rozwigzanie systemowe charakteryzuje prostota i elastycznosc¢ konfiguracii.

Rozwigzanie dla systemu EMS do duzych obcigzen ze sterowaniem dla napedéw wysokiej mocy,
poycjonowaniem, facznoscia bezprzewodowa i zabezpieczeniami. Prosta i elastyczna konfiguracja.

MAXOLUTION® dostepnych jest pod adresem
www.sew-maxolution.com i w rozdziale Dane
techniczne na stronach 172 + 173

Wiecej informacji o rozwigzaniach
—

Rozwigzania
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safetyDRIVE: bezpieczenstwo funkcjonalne

Unikanie wypadkow przy pracy przy jednoczesnym zapewnieniu bezawaryjnej i ekonomicznej

pracy systemow przemystowych jest gtdwnym wyzwaniem dla wspotczesnych koncepcii

bezpieczenstwa. Koncepcja safetyDRIVE firmy SEW-EURODRIVE oferuje spéjne produkty i

rozwigzania zapewniajace bezpieczenstwo funkcjonalne, ktdre moga byc¢ w tatwy i nieza-

wodny sposdb zintegrowane w wielu maszynach i urzadzeniach stosowanych w najbardzie]

rdznorodnych branzach przemystu.

Opcjonalne karty i moduty bezpieczenstwa
MOVISAFE® zapewniajg naszej elektronice
napedowej wszystkie istotne funkcje
bezpieczenstwa. Funkcja kontrolowanego
wytgczenia zmniejsza czasy przestojow zas
uzycie gotowych produktow i wyeliminowanie
zewnetrznych urzadzen zabezpieczajacych
pozwala na obnizenie kosztow. Wszystkie te
czynniki zwigkszajg produktywno$¢ w procesie

wytwarzania i eksploataciji urzadzen. Bezpieczna
technika sterowania umozliwia rozwigzywanie
ztozonych zadan w aplikacjach zwigzanych

z transportem materiatow. Bezpieczenstwo
silnikow uzyskuje sie dzigki uzyciu bezpiecznych
i prostych enkoderéw oraz hamulcow
zabezpieczajacych. Efektem koricowym jest
spojne rozwigzanie z bezpieczng technika
napedowa.

Zgodnos¢ z normami i wdrozenie

Zgodnie z wymaganiami normy PN-EN ISO
13849-1 dla wszystkich funkcji bezpieczenstwa
wystepujacych w urzadzeniu niezbedne jest
wyznaczenie poziomow zapewnienia bezpie-
czenstwa. Obliczenia te mogg by¢ wykonane,

Aby umozliwic swoim Klientom fatwiejszg i
Szybszg obstuge tego oprogramowania,
SEW-EURODRIVE oferuje bezptatnie biblioteke
zawierajacg wszystkie produkty wchodzace w

na przykfad przy uzyciu bezptatnego
oprogramowania SISTEMA opracowanego
przez Instytut Bezpieczenstwa i Higieny Pracy
Niemieckiego Ubezpieczenia Spotecznego od
Wypadkdw (IFA; patrz www.dguv.de/ifa).

sktad systemu modutowego. Oczywiscie nasi
eksperci na zyczenie przeprowadza niezbedne
obliczenia i przygotuja catg dokumentacje.
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Napedy przeciwwybuchowe dostepne na catym
swiecie: zgodne z 94/9/WE (ATEX), IECEx i HazLoc

Uznawane na catym swiecie wymagania dotyczace motoreduktordw, silnikow lub elektroniki
napedowej przeznaczonych do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem sg okreslone
w dyrektywach 94/9/WE (ATEX), IECEx, NEC500.505 i C22 stanowigcych najwazniejsze
wytyczne dla produktow dopuszczonych do obrotu handlowego. Technika napgdowa ,made
by SEW-EURODRIVE” w wersji przeciwwybuchowej spetnia te wymagania i jest stosowana
na catym Swiecie migdzy innymi w zaktadach chemicznych, elektrowniach, lakierniach czy

zaktadach przetworstwa drewna.




Miedzynarodowe dyrektywy w skrdcie:

94/9/WE (ATEX) @

Obszar zastosowania Poprawki do norm

Dyrektywa 94/9/WE definiuje przepisy dotyczace W poprawce do miedzynarodowych norm (IEC)
ochrony przeciwwybuchowej dla wszystkich dotyczacych ochrony przeciwwybuchowej zostaty
typoéw urzadzen wprowadzanych do obrotu wprowadzone nowe o0znaczenia, dotyczace tzw.
handlowego na obszarze Unii Europejskie;j. poziomu zabezpieczenia urzadzenia (EPL —
Dyrektywa ta stosuje sie do motoreduktorow i Equipment Protection Level). W uzupetnieniu do
silnikéw i obowigzuje od 1 lipca 2003 bez kategorii ochrony przeciwwybuchowej oznaczenie
ograniczen. Przepisy te przyjety rdwniez inne EPL okresla mozliwos¢ zastosowania urzadzenia w
kraje europejskie, jak na przyktad Szwajcaria. odniesieniu do kategorii stref zdefiniowanych dla

przestrzeni zagrozonych wybuchem.

Oznaczenia EPL zostaty wprowadzone do norm
europejskich w poprawce do normy PN-EN
60079-0 wydanej w roku 2010.

W poprawce do normy PN-EN 60079 zostaty
wigczone wymagania dotyczace zabezpieczenia
przed wybuchem pytu, w czesci 31. W ramach

tej poprawki zdefiniowana zostata réwniez grupa
urzadzen lll dia obszaréw zagrozonych wybuchem
pytow.

Klasyfikacja stref

Gaz Pyt

Obowigzujace kategorie
2 22 MW Strefy

SEW-EURODRIVE nie oferuje
produktéw dla stref 0 i 20.

Rozwigzania



IECEx IECJI23

Organizacja IECEx jest migdzynarodowym
systemem stuzacym do wzajemnego uznawania
wynikow badan w celu uzyskania certyfikacji
lub atestu dla elektrycznych urzadzen
przeciwwybuchowych.

Dziatalnos¢ organizacji opiera sie na
publikacjach ,|ECEx 01 IEC Schemat certyfikacji
zgodnosci z normami dla urzadzen elektrycznych
przeznaczonych do stosowania w przestrzeniach
zagrozonych wybuchem (Schemat IECEx )

— Podstawowe zasady” oraz ,IECEx 02 IEC
Schemat certyfikacji zgodnosci z normami

dla urzadzen elektrycznych przeznaczonych

do stosowania w przestrzeniach zagrozonych
wybuchem — zasady postepowania”. Oba
dokumenty, jak rowniez inne dokumenty
dotyczace IECEx sg dostepne bezptatnie w
sklepie internetowym IEC pod adresem www.
iecex.com.
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Cele organizacji IECEx:

Organizacja ma na celu promowanie migdzyna-
rodowego handlu urzadzeniami elektrycznymi w
wykonaniu przeciwwybuchowym przez elimino-
wanie koniecznosci wykonywania ponownych ba-
dan i certyfikacji, ktore wczesniej byly wymagane.

Podstawg dziatan organizacji jest weryfikacja
przestrzegania standardéw IEC dla urzadzen
elektrycznych przeznaczonych do stosowania w
przestrzeniach zagrozonych wybuchem zgodnie
z ustalonymi i uznawanymi na catym Swiecie
zasadami.

Zgodnos$¢ z tymi normami musi by¢ oceniona
przez zwigzane laboratoria przeprowadzajace
badania (ExTL) i jednostki certyfikujace (ExCB)
tak, aby badanie zgodnosci produktu z normami
zapewniato uzyskanie jednakowego wyniku w
kazdym kraju.



Certyfikat HazLoc

Oznakowanie CSA C/US jest stosowane dla
produktdow dopuszczonych do obrotu na
obszarze Ameryki Potnocnej. Certyfikat ten
o0znacza, ze produkt zostat zbadany i spetnia
obowigzujgce normy dotyczace bezpieczenstwa
i/lub dziatania, w tym obowigzujgce normy
wydane lub administrowane przez:

American National Standards Institute — ANSI,
Underwriters Laboratories (UL),

— Canadian Standards Association (CSA),
National Sanitation Foundation International
(NSF),

— i inne podmioty.

C@.US

Oznakowanie CSA jest stosowane i uznawane
przez wielu producentdw, dystrybutorow, organy
regulujgce i kontrolne w sektorze elektrycznym,
gazowym, budowlanym i instalacyjnym w USA i
Kanadzie.

Dane techniczne wszystkich komponentow
— techniki napedowej ,made by SEW-EURODRIVE”

w wersji przeciwwybuchowej — patrz rozdziat

,Dane techniczne”.

Rozwigzania
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m SEW-EURODRIVE - Ustugi

Nasze portfolio ustug:
tak indywidualny jak Twoje wymagania

0d dziesigcioleci marka SEW-EURODRIVE jest synonimem najwyzszej jakosci,
dostepnosci i krotkich terminow dostaw techniki napedowej. Dzigki naszemu
doswiadczeniu i szerokiej ofercie ustug przed- i po sprzedazy mozemy sprostac
wyzwaniom rynku i co najwazniejsze, indywidualnym wymaganiom naszych klientow.

Sprawdz oferte SEW-EURODRIVE i przekonaj sig, ze to prawda;

DRIVEBENEFITS

_ DRIVEACADEMY"



DriveBenefits

Zoptymalizuj fancuch tworzenia wartosci:
mozliwos¢ faczenia poszczegdlnych modutdw
DriveBenefits pozwala stworzy¢ dostosowane do
Twoich potrzeb rozwigzanie.

Centrum szkoleniowe DriveAcademy®
Centrum szkoleniowe SEW-EURODRIVE, oprdcz
prowadzenia szkoler dla naszych pracownikdw,
oferuje kursy szkoleniowe dotyczace produktow
i ustugi konsultingowe dla klientéw i partneréw
biznesowych w wielu oddziatach firmy SEW na
catym Swiecie.

SERVICE

Serwis

Dla SEW-EURODRIVE najlepszym okresleniem
serwisu jest jego blisko$¢. Nasi eksperci
serwisowi sg dostepni pod catodobowym
numerem telefonu ,24h Telefon Serwisowy”
siedem dni w tygodniu.

Wsparcie

Potrzebujesz wsparcia dotyczgcego zarzadzania
energig lub szukasz kompleksowego doradztwa
energetycznego? Potrzebujesz instrukcji obstugi
lub adresu najblizszego oddziatu firmy?
Odpowiedzi na te i inne pytania znajdziesz na
stronie www.sew-eurodrive.pl. Z tego serwisu
mozna réwniez pobrac¢ bezptatnie aplikacje
SEW-EURODRIVE.

Ustugi

- Www.sew-eurodrive.pl



m SEW-EURODRIVE - Ustugi

System korzysci DriveBenefits — dostosowane do
potrzeb Klienta zoptymalizowane procesy biznesowe

System ,DriveBenefits” firmy SEW-EURODRIVE oferuje praktyczne mozliwosci
przyspieszenia procesow na kazdym etapie tworzenia wartosci, jednoczesnie pozwalajgc
na ich uproszczenie i optymalizacje kosztow. Wybor odpowiednich elementéw systemu

korzysci dla Klienta ,DriveBenefits” i optymalne ich tgczenie w celu otrzymania

kompleksowego rozwigzania zapewnia trwate korzysci.

Korzysci W sekcji ,Wsparcie inzynieryjne i dobor”
dostepne sa nowe moduty systemu DriveBenefit
— Wymierne oszczednosci
— Zmniejszenie czasochtonnosci — Efektywne zarzgdzanie wariantami
procesow przy uzyciu nowych funkcji
— Zmniejszenie liczby bteddw narzedzia DriveConfigurator
na kazdym etapie procesu — Wygodne projektowanie za pomoca
— Zwigkszona efektywno$¢ zaawansowanych funkcji CAD*
— /wigkszona automatyzacja
procesow

Spojny i zintegrowany

DriveBenefits — zintegrowany i kompleksowy
zakres ustug umozliwiajgcy elastyczny wybor
elementow do indywidualnych wymagan.

DRIVE BENEFITS




orRIVEBEMNERTS

Moduty systemu DriveBenefits

[9)]

1. Wsparcie inzynieryjne i dobor 3. Innowacyjna gospodarka materiatowa %
— DriveConfigurator* — Dokumentacja specyficzna dla zamdwienia* =)
— DriveCAD* — Sledzenie zaméwienia*
— SEW Workbench* — Inteligentne przeptywy materiatowe — system
— Makra EPLAN® oznakowania DriveTag
2. Logistyka zamawiania i dostarczania 4. Zamawianie i logistyka czesci

produktu zamiennych
— Elektroniczna wymiana danych — EDI — Zamawianie czgsci zamiennych*
— Dostosowana do potrzeb Klienta — Skfadanie zapytania ofertowego na

logistyka zaopatrzenia zamienniki napedow™*

— Elektroniczne fakturowanie
* Dostepne za posrednictwem portalu klientéw
DriveGate®



m SEW-EURODRIVE - Ustugi

DriveConfigurator - idealne narzedzie
doboru komponentédw napedowych

DriveConfigurator firmy SEW-EURODRIVE oferowany w ramach rozwigzan DriveBenefits
jest szybkim i niezawodnym narzedziem do konfiguracji napedéw on-line.

DriveConfigurator jest dostepny z poziomu gtéwnego portalu klienta DriveGate®.

EsHssE s s=]
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Przejrzysta struktura programu DriveConfigurator
oraz wspomagany podpowiedziami i licznymi
ilustracjami proces doboru pozwala na fatwe
odszukanie odpowiedniego napedu razem ze
wszystkimi wymaganymi dokumentami i
informacjami. Klienci moga dla kazdego
wybranego komponentu wprowadzi¢ swoéj wtasny
numer materiatowy i opis tekstowy. W ten
spos6b mozna juz przy skfadaniu zapytan o
oferte cenowg nadawac odniesienia do
projektow lub gtéwnego katalogu materiatowego.

Nowe funkcje oferuja mozliwosci standaryzacji
i upraszczania struktury systemow. Napedy
moga by¢ wybierane z juz zamoéwionych lub
zaoferowanych produktow. W globalnych
sieciach firmowych wykazy produktow mogg by¢
zapisywane i udostgpniane dzieki czemu we
wszystkich grupach spdtek sa stosowane
jednakowe produkty. Pozwala to juz na etapie
doboru zmniejszy¢ liczbe mozliwych wariantéw
i dzigki temu uniknac¢ kosztéw spowodowanych
duzg ztozonoscig systemow.

Korzysci uzyskiwane dzieki DriveConfigurator

— NOWOSC: zaawansowane funkcje
umozliwiajgce ograniczenie liczby wariantéw

— katwa i uzupetniana o podpowiedzi konfi-
guracja napedow on-line

— Natychmiastowa dostgpno$¢ do wszystkich
informacji o produkcie

— Widok 3D skonfigurowanego produktu
Mozliwos¢ bezposredniego ztozenia zapytania
0 wybrany produkt

Indywidualne oznaczenia i mozliwos¢ zapi-
sywania szablonow

Mozliwos¢ importu modeli CAD bezposrednio
do wtasnego oprogramowania CAD ,jednym
Kliknieciem”

Ustugi



m SEW-EURODRIVE - Ustugi

DriveGate® -
Portal Klienta SEW-EURODRIVE

Wygodny, szybki i bezposredni sposdb tworzenia dostosowanych do potrzeb rozwigzan:
DriveGate® oferuje klientom firmy SEW-EURODRIVE dostep do catego zakresu procesow i
informacji. Ta centralna platforma internetowa umozliwia szybkie i wygodne
wyszukiwanie i korzystanie z réznych elementdw systemu DriveBenefits oraz innych

rozwigzan dostepnych on-line takich jak biuletyn SEW.

Portal klienta oferuje wiele mozliwosci

— Program DriveConfigurator do — Przejrzysta prezentacja aktualnych ofert
konfiguracji systemow napgdowych cenowych

— Sprawdzanie statusu zamdwienia — Subskrypcja newslettera

— Dostep do dokumentacji produktow, — Program DriveCAD do generowania
zamowien i ofert cenowych modeli produktow w 2D/3D

— Rejestracja programu SEW Workbench

— Efektywne zarzadzanie czesciami
zamiennymi z wykorzystaniem sklepu
internetowego do zamawiania czgsci

I Prosta i szybka rejestracja na stronie Dla klientéw firmy SEW-EURODRIVE
www.seweurodrive.com oraz przyjazny dla dostep do portalu DriveGate® jest
uzytkownika interfejs portalu DriveGate® bezptatny i mozliwy przez 24 godziny
zapewniajg tatwe i bezpieczne korzystanie z na dobe na catym sSwiecie.

oferowanych ustug. Ze wzgledu na
bezpieczenstwo danych, uzywanie
niektorych aplikacji wymaga zgody i
autoryzacji ze strony SEW-EURODRIVE
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m SEW-EURODRIVE - Ustugi

Doradztwo energetyczne:
nasze wsparcie dla zarzgdzania energia

Istotnym elementem naszej filozofii dziatania jest dostarczanie klientom optymalnie
dobranych komponentow i rozwigzan. Zasada ta dotyczy rowniez ustug. ,Doradztwo
energetyczne” to nowa i kompleksowa ustuga, ktérg przede wszystkim charakteryzuje

mozliwos¢ swobodnego dostosowywania.

Klucz do sukcesu?
Systematyczna poprawa
efektywnosci energetycznej

Tajemnica sukcesu jest prosta: dobor i

realizacja wiasciwej strategi we wtasciwym

czasie. Aby mac obnizy¢ koszty energii w

dtuzszej perspektywie, niezbedne jest ustalenie

potencjatu oszczednosci energii i wykrycie strat

energii. Dopiero wtedy mozna przeprowadzi¢

analize i obliczenia i zweryfikowac uzyskane

wyniki w oparciu 0 wymierne liczby. Sprawdz

oferowane przez SEW-EURODRIVE ustugi

doradztwa energetycznego i przekonaj sie, ze to

prawda.

Uzyskiwane korzysci:

— Uzyskanie wigkszej przejrzystosci kosztow

— Wzrost efektywnosci procesow

— Znaczace przyczynienie sie do redukcji
emisji CO,,

— Certyfikowana analiza zuzycia energii




Doradztwo energetyczne - czynnosci doradcze

1

. Okreslenie i ocena potencjatu
ograniczenia zuzycia energii
Gromadzenie dostarczanych przez klienta
danych, specyficznych dla danej aplikacji
Konsultacja w zakresie wymagan okreslonych
w normach i przepisach
Okreslenie potencjatu oszczednosci energii
Konsolidacja poszczegdlnych dziatan
wedtug ich priorytetu (pakiet dziatan).

. Opracowanie koncepcji optymalizacji
Szczegbtowa analiza i okreslenie
mozliwosSci ograniczenia zuzycia energii
Zdefiniowanie niezbgdnych inwestycji
Udokumentowanie wynikow w postaci
koncepcji optymalizacji

3. Weryfikacja energooszczednego
rozwigzania rownolegle z wdrazaniem
pakietu dziatan do systemu klienta

— Kontrola wynikéw poprzez weryfikacje
przewidywanych mozliwo$ci ograniczenia
zuzycia energii (przeglad sprawnosci
systemu).

— Zalecanie dodatkowych dziatan
usprawniajgcych, jesli to konieczne

TOV SUD (Niemiecki Urzad Nadzoru Technicznego)
potwierdza poprawng analize zuzycia energii
przez poszczegoine komponenty napedowe
certyfikatem , Technologia energooszczednych
systemow” na podstawie raportu energetycznego
dla firmy SEW-EURODRIVE. Okreslone
zapotrzebowanie na energie, koszty zuzycia
energii oraz emisja CO, stanowig podstawe do
tworzenia indywidualnych energooszczednych
rozwigzan napgdowych.

Ustugi

.

Wybierz przysztos¢ z optymalnym zarzadzaniem energig w
firmie i uméw sie z nami na niezobowigzujace spotkanie.
Chetnie przeslemy Panstwu wstepny formularz dotyczacy
ustug doradztwa energetycznego
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Ustugi zwigzane z bezpieczenstwem
oferowane przez SEW-EURODRIVE

Przy projektowaniu bezpiecznych maszyn i urzadzen uwzglednic nalezy wiele réznych

aspektow. SEW-EURODRIVE oferuje certyfikowane komponenty bezpieczenstwa zgodnie z

normg PN-EN ISO 13849-1 i udostepnia charakterystyki zwigzane z bezpieczefstwem w

formie arkuszy danych i biblioteki dla oprogramowania SISTEMA.

Zapewnia to spojng walidacje funkcji bezpieczenstwa.

Certificate
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Firma SEW-EURODRIVE we wspotpracy z
Niemieckim Stowarzyszeniem Nadzoru
Technicznego (TUV) wdrozyta z powodzeniem
kazda faze cyklu zycia bezpieczenstwa. Oprdcz
komponentdw zwigzanych z bezpieczenstwem
funkcjonalnym nasze ustugi obejmuja
konfiguracije i walidacje funkcji bezpieczenstwa
oraz uruchomienie systemu. Certyfikowany
personel SEW posiadajgcy wieloletnie
doswiadczenie oferuje pomoc i doradztwo we
wszystkich kwestiach zwigzanych z oceng ryzyka
i procesem certyfikacji zgodnosci CE.



Zalety, ktdre robig wrazenie na kazdym, kto posiada

praktyczne doswiadczenie w tej dziedzinie:

— Jeden partner dla catego cyklu zycia — Wsparcie certyfikowanego personelu SEW
produktu maszyny lub urzadzenia posiadajgcego wieloletnie doswiadczenie

— Jako$c¢ i bezpieczenstwo prawne dzigki — Profesjonalne doradztwo zmniejsza
kompleksowemu zarzadzaniu koniecznos¢ dokonywania zmian lub
bezpieczenstwem funkcjonalnym i modernizacji

przestrzeganiu wymaganych etapow
— Modutowe i indywidualnie dostosowywane
ustugi dla bezpiecznej techniki napgdowej

Ustugi zwigzane z bezpieczenstwem w skrdécie

Walidacja funkeji bezpieczenstwa:
badanie i walidacja funkcji bezpieczenstwa
zgodnie z normg PN-EN ISO 13849-1+2
z uzyciem programu SISTEMA

Analiza dyrektyw i norm:
ustalenie dyrektyw i norm majgcych
zastosowanie dla produktu

Rozruch:

uruchomienie systemu w
tym funkcji bezpieczenstwa
w siedzibie klienta

Ocena ryzyka:
wsparcie w przygotowaniu
oceny ryzyka

Wsparcie certyfikacji GE:
doradztwo w zakresie niezbednych
dziatan w okresie poprzedzajgcym

etap planowania projektu

Opracowanie koncepcji
bezpieczenstwa:
opracowanie koncepcji bezpieczenstwa
na etapie planowania projektu

Ustugi
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CDS® - Complete Drive Service
Modutowa koncepcja ustug

CDS® — Pakiet ustug CDS® Complete Drive Service oferuje operatorom systeméw petng
game ustug obejmujgcg wszystkie aspekty zwigzane z technikg napedowg. CDS® spetia
wszystkie wymagania zwigzane z obstuga serwisowg maszyn i urzgdzen podczas catego
cyklu zycia komponentéw napedowych i umozliwia optymalne i dtugoterminowe planowanie

dziatan.

Zielone swiatto dla Twojej produkciji

Poszczegéine moduty systemu CDS® mozna wymagan. W efekcie uzyskuje sie wiekszg
w dowolny sposdb fgczy¢, aby stworzy¢ dyspozycyjnosc¢ systemu i zredukowane do
zindywidualizowany pakiet serwisowy. Dzigki minimum czasy przestojow. Dajemy zielone
temu klient otrzymuje doktadnie te moduty, Swiatto dla Twojej produkcji.

ktore sg niezbedne do spetnienia okreslonych




Moduly systemu CDS® - nasze ustugi w skrocie
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»24h Telefon Serwisowy”

+48 602 SEWSEW lub +48 602739739
Petna dostepnos¢ specjalistéw serwisowych
SEW (przez catg dobe, 7 dni w tygodniu)

Uruchomienie
Uruchomienie w siedzibie klienta i
optymalizacja produkcji

Przeglady i konserwacja
Kompletny zestaw ustug zapewniajgcy
ciggtg i planowang prace napedu

Czesci serwisowe
Oryginalne czesci producenta
poszczegolne czgsci lub podzespoty

Serwis przektadni przemystowych
Kompletna obstuga serwisowa réwniez
dla duzych przektadni

Modernizacja
Indywidualnie dopasowane
zestawy do modernizacji

CDM® zarzadzanie konserwacja
Kompleksowa koncepcja: gromadzenie
danych wszystkich komponentéw
napedowych > centralna sieciowa baza
danych > wsparcie dla techniki napgedowej

o b N CU N S 8
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Sprawdzenie instalacji

Kontrola wizualna sposobu instalacji
wszystkich komponentéw techniki
napedowej

Programowanie aplikacji
Tworzenie oprogramowania dostosowanego
do komponentéw napgdowych

Naprawy

Prace konserwacyjne i remonty komponentéw
firmy SEW-EURODRIVE oraz pochodzacych od
innych producentéw

Szybki montaz
Szybkie dostarczenie zmontowanych
przektadni, silnikéw, motoreduktoréw
oraz elektroniki

Logistyka odbiorcza i dostawcza
Koordynacja catego procesu logistyki

Analiza stanu napedu

Regularna analiza stanu wszystkich
napedéw z wykorzystaniem
najnowszych metod pomiarowych

Doskonalenie zawodowe
Indywidualne szkolenie w siedzibie
klienta lub SEW-EURODRIVE

Ustugi
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Centrum Techniki Napedowej DTC (Drive Technology Center)
Pozwdl, abysmy podzielili sie z Toba nasza wiedzg

Centrum Techniki Napedowej DTC firmy SEW-EURODRIVE zapewnia elastyczng i wszechstronng
oferte szkolen spefniajgcych najwyzsze standardy edukacyjne. W komfortowo przygotowanych
do nauki warunkach i z wykorzystaniem najnowoczesniejszego sprzetu dydaktycznego centrum
w najlepszy mozliwy sposdb przygotuje Parnstwa pracownikow do realizacji stawianych przed
nimi wyzwar zawodowych. Kursy szkoleniowe mogg by¢ réwniez prowadzone bezposrednio w
Panstwa firmie. Szczegdtowe informacije prezentujace oferte szkolen zamiesciliSmy na stronie

www.sew-eurodrive.pl w zaktadce Szkolenia.

Oferta Centrum Techniki Napedowej

— Szkolenia produktowe, szkolenia techniczne — Indywidualne szkolenia i doradztwo
dla projektantéw systemow, konstruktorow, prowadzone przez naszych ekspertow
planistéw, inzynieréw serwisowych, WIEPROconsulting dla pracownikdw firmy
inzynieréw instalatoréw, personelu utrzymania SEW-EURODRIVE.

ruchu oraz treneréw i nauczycieli
— Szkolenia produktowe dotyczace wybranych
zagadnien dla pracownikow SEW

Szkolenia produktowe

Szkolenia produktowe oferowane przez Korzysci w skrocie:

DTC zapewniajg idealne warunki do — Bardziej efektywne projektowanie systemow
nabycia praktycznego doswiadczenia dotyczacego Zoptymalizowane wykorzystanie systemow
nowoczesnej techniki napedowej. Kursy oparte Oszczednosci wynikajgce z mniejszej liczby
$3 na najnowszych metodach szkoleniowych, przestojow

dajacych lepsze efekty uczenia i sg indywidualnie Ustandaryzowana wiedza i metody pracy
dostosowane do Klientéw, co zapewnia wigksza

efektywnosé po_wadzonych szkolen.

Centrum szkoleniowe DriveAcademy® — Niemcy — Bruchsal
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WIEPROconsulting

Rozpatrywanie firmy jako jednej catosci
sktadajgcej sie z technologii, organizaciji,
ekonomii i ludzi charakteryzuje holistyczne
podejscie wewnetrznych ustug konsultingowych
WIEPROconsulting firmy SEW-EURODRIVE. Ich
celem jest ciggte i oparte na praktyce
doskonalenie procesow biznesowych.

Centralnym, kluczowym elementem portfolio
ustug WIEPROconsulting s kwalifikacje.
Wszechstronnie wykwalifikowani eksperci
prowadzg podstawowe kursy i warsztaty
szkoleniowe, podczas ktorych przekazujg swojg
wiedze z dziedzin zwigzanych z produkcja,
montazem, logistyka istotnych z punktu widzenia
procesow hiznesowch.

Ustugi



SEW-EURODRIVE - Ustugi

Aplikacje mobilne -
Przeglad aplikacji SEW-EURODRIVE

SEW-EURODRIVE staje sie mobilny: dzigki nowym aplikacjom firmy SEW-EURODRIVE
praktyczne informacje i ustugi sg teraz tatwo dostepne w telefonie komaérkowym. Jesli
chcesz dowiedzie¢ sie wiecej 0 najnowszych przepisach dotyczacych efektywnosci
energetycznej lub portfolio ustug CDS®, potrzebujesz pomocy w usunieciu usterek lub
chcesz pobra¢ dane techniczne komponentéw napgdowych, nasze nowe aplikacije

zapewnig Ci wszystkie zadane informacje. Przekonaj sie sam!

Aplikacje firmy SEW-EURODRIVE:

— Prosta obstuga
— Zawsze dostepne i aktualne Available on the
— |dealne rozwigzanie w podrozy D App Store

Intuicyjna nawigacja




RODRIVE

EURODRIVE

RODRIVE

SEW IE Guide

Aplikacja ,SEW IE Guide” umozliwia w szybki i tatwy sposob uzyskanie informacji o
nastepujacych zagadnieniach:

— Miedzynarodowe przepisy dotyczace efektywnosci energetycznej

— Potencjalne oszczednosci energii i redukcje emisji CO,

— Dane techniczne energooszczednych silnikow

SEW Product ID

Aplikacja ta udostgpnia wszelkie istotne informacje dotyczace wybranego produktu,
takie jak dokumentacja lub wizualizacja dostgpnych pozyciji pracy. Wystarczy wpisac
numer seryjny umieszczony na tabliczce znamionowe.

SEW Diagnostics

Aplikacja ta zapewnia szybka i wygodng pomoc przy diagnozowaniu usterek
falownika. Po wprowadzeniu kodu btedu uzyskuje sie mozliwe przyczyny awarii
oraz sposoby usunigcia problemu.

SEW Service CDS®

Aplikacja ta oferuje kompleksowy opis portfolio ustug, ktére obecnie obejmuje
14 modutéw systemowych. Aplikacja informuije takze uzytkownika o najblizej
potozonym Kompetencyjnym Centrum Serwisowym.

Ustugi
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Standardowe przektadnie i motoreduktory (serie R, F, K, S, W) 80 safetyDRIVE — bezpieczenstwo funkcjonalne 110
Akcesoria i opcje 85  Dodatkowe opcje dla silnikdw DR i silnikdw z hamulcem DR 111
NOWOSC Napedy elektrycznych przeno$nikéw podwieszonych 86  Falowniki MOVITRAC® LTE-B 112
Motoreduktory aseptyczne 88  Falowniki MOVITRAC® B 113
Ochrona antykorozyjna i powierzchniowa 89  Falowniki MOVIDRIVE® B 114
NOWOSE Motoreduktory ze stali nierdzewnej 92 Modut zwrotu energii do sieci dla MOVIDRIVE® B 115
NOWOSC Napedy przeciwwybuchowe 94  NOWOSC Modut zwrotu energii do sieci i falownik silnika do
Modutowy system silnikdw DR / Klasy efektywnos$ci energetycznej 100 315 kW dla MOVIDRIVE® B 116
NOWOSC Silniki AC serii DR ...J (LSPM) / DRL / DRK / DRM 104 Opcje dla falownikéw MOVIDRIVE® B 122
Modutowy system hamulcow 108  Opcje dla falownikéw MOVITRAC® B i MOVIDRIVE® B 123
Enkodery wbudowane 109  effiDRIVE® — efektywnos¢ energetyczna falownikow 124
Wieloosiowe falowniki serwo MOVIAXIS® 126 Serwoprzekfadnie planetarne (serie PS.C, PS.F 140
NOWOSC MOVIAXIS® MMD60B decentralne serwofalowniki 128  Walcowo-stozkowe przekfadnie serwo (seria BS.F)
NOWOSC MOVITRAC® LTX uniwersalne falowniki serwo z Opcje dla przektadni planetarnych i motoreduktoréw serwo 142
pakietu Smart Servo 129  Technika napgdowa serwo w wersji przeciwwybuchowej 143
effiDRIVE® — energooszczednos¢ z napedami serwo 130  Rozwigzania systemowe z motoreduktorami serwo 144
Serwomotory synchroniczne Opcje montazu i potaczen kablowych 150
- Seria CMP 132
- Seria CM, CMDV 134
Synchroniczne silniki liniowe (seria SL2) 136
Elektrocylindry, wersja modutowa i standardowa (seria CMS) 137
Mechatroniczne systemy napedowe Zdecentralizowany sterownik napedu MOVIFIT® 166
- MOVIGEAR® (IE4) 152  Sterownik MOVIFIT® wersje (MC, SC, FC) 167
- NOWOSC MOVIGEAR® |, 7 certyfikatem klasy 2 Sterownik napedu, pozycjonowania i aplikacji do systemow
czystosci powietrza wg PN-EN ISO 14644-1 154  zdecentralizowanych MOVIPRO® SDC/ ADC 170
- NOWOSE Silniki elektroniczne DRC 156  Sterownik MOVIPRO® dla rozwigzan systemowych MAXOLUTION® 172
- Sposoby sterowania (SNI / z systemem komunikacji SEW Bezstykowy system przesytu energii MOVITRANS® 174
/ binarne / AS-Interface) 158
Motoreduktory MOVIMOT® z whudowanym falownikiem 162
Motoreduktory MOVI-SWITCH® z wbudowanym elektronicznym
wytgcznikiem i zabezpieczeniem 164
Moduty intefejsu fieldbus, rozdzielacze polowe, systemy kablowe 165
Przekfadnie walcowe i stozkowo-walcowe (seria X) 178
Napedy do przenosnikéw kubetkowych 179
Przektadnie walcowe i stozkowo-walcowe (serie MC + ML) 180
Przektadnie planetarne (serie P / P.MC / XP) 182
Przekfadnie przemystowe w wersji przeciwwybuchowej 185
Rozwigzania aplikacyjne (zespoty napedowe) 185
Technika sterowania 186  Parametryzowane oprogramowanie systemowe MOVIVISION® 202
Karta sterownika wersja wykonania basic 187  Narzedzia programowe do projektowania 204
Karta sterownika wersja wykonania standard 188  ETHERNET przemystowy 206
Karta sterownika wersja wykonania advanced 190  EtherCAT® i sterowanie ruchem 208
NOWOSC Karta sterownika wersja wykonania power 192 Ukfady diagnostyczne (DUV, DUO, DUB) 210
Karta pamieci, kompaktowa obudowa oraz akcesoria 194  safetyDRIVE - bezpieczenstwo funkcjonalne
MOVI-PLC® Sterownik logiczny i kontroli ruchu MOVI-PLC® 196 - Wersja zintegrowana NOWOSC DCS22B + DCS32B 212
NOWOSE Konfigurowalny uktad sterowania (CCU) 197 - Wersja modutowa do montazu w szafach sterowniczych 214
Panele operatorskie DOP 198 - Do instalacji zdecentralizowanych 216
MOVITOOLS © MotionStudio oprogramowanie inzynierskie 200  Bezpieczna komunikacja z wykorzystaniem standardu PROFIsafe 218




m Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Standardowe przektadnie i motoreduktory zebate

Przektadnie i motoreduktory walcowe (seria R)

Seria RX (przektadnie jednostopniowe)

Charakterystyka

— Przektadnie walcowe o wysokiej sprawnosci
— Wysokie predkosci obrotowe
— Wersja na tapach lub z kotnierzem

Przetozenie przektadni [i] 1,30 ... 8,65
Moment obrotowy napedu [Nm] 36 ... 830
Zakres mocy silnika kW] 0,12 ... 45

Seria R (przektadnie dwustopniowe i trzystopniowe)

Charakterystyka

Optymalna relacja pomiedzy wydajnoscig a przestrzenig wymagang do zabudowy
— Szeroki zakres wielkosci i przetozen przektadni

— Wersja na tapach lub z kotnierzem

— Dostepna wersja ze zredukowanym luzem

Przetozenie przektadni [i] 3,21 ... 289,74
Przetozenie przektadni wielostopniowej [ 90 ... 27001
Moment obrotowy napedu [Nm] 31 ... 18000
Zakres mocy silnika kW] 0,09 ... 160




Seria RM (przektadnie dwustopniowe i trzystopniowe)

iy
o T

Charakterystyka — Motoreduktory serii RM z wydtuzong piastg tozyska watu wyjsciowego
— Zaprojektowane specjalnie do napedu mieszadet
— Do pracy przy duzych obcigzeniach poprzecznych i osiowych oraz momentach gnacych

Przetozenie przektadni [ 4,29 ... 289,74
Przetozenie przektadni wielostopniowej [ 134 ... 27001
Moment obrotowy napedu [Nm] 270 ... 18000
Zakres mocy silnika kW] 0,12 ...160

Przektadnie i motoreduktory walcowe ptaskie

Seria F (przektadnie dwustopniowe i trzystopniowe)

Charakterystyka — Zwarta budowa do montazu w miejscach o ograniczonej przestrzeni
— Dostepna wersja ze zredukowanym luzem
— Szczegolnie do aplikacji zwigzanych z transportem materiatow i inzynierig procesowg
— Dostepne warianty:
- Wersja na fapach lub z kotnierzem
- Wersja z kotnierzem B5 lub B14
- Wat petny lub drgzony
- Wat drgzony faczony wpustem, tarczg zaciskowa, wielowypustem lub systemem TorgLOC®
Przetozenie przektadni [ 3,77 ...281,71
Przetozenie przektadni wielostopniowej [ 87 ...31434
Moment obrotowy napedu [Nm] 87 ... 18000
Zakres mocy silnika kW] 0,12 ... 200
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m Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Standardowe przektadnie i motoreduktory zebate

Przektadnie i motoreduktory walcowo-stozkowe

. Seria K (przektadnie trzystopniowe)

Charakterystyka

Wysoka sprawnos¢ przektadni powyzej 96 % oznacza energooszczedne napedy katowe
Kota zgbate o wysokiej wytrzymato$ci zapewniaja wysoki moment obrotowy i niskie zuzycie
napedu

Dtugi okres eksploatacji i bezobstugowa praca

Dostepna wersja ze zredukowanym luzem

— Dostepne w arianty:

- Wersja na tapach lub z kotnierzem

- Wersja z kotnierzem B5 lub B14

- Wersja z watem petnym lub watem drgzonym

- Wat drgzony faczony wpustem, tarcza zaciskowa, wielowypustem lub systemem TorgLOC®

Przetozenie przektadni [i] 3,98 ...197,37

Przetozenie przektadni wielostopniowej (il 94 ... 32625

Moment obrotowy napedu [Nm] 125 ... 50000

Zakres mocy silnika kW] 0,12 ... 200




Przektadnie i motoreduktory walcowo-slimakowe

i Seria S (przekfadnie dwustopniowe)

Charakterystyka — Duzo wyzsza sprawnos¢ w poréwnaniu do samej przektadni slimakowej dzigki potaczeniu
przektadni walcowej i Slimakowe;
— Bardzo cicha praca
— Dostepne warianty:
- Wersja na tapach lub z kotnierzem
- Wersja z kotnierzem B5 lub B14
- Wersja z watem petnym lub watem drgzonym
- Wat drgzony faczony wpustem, tarczg zaciskowa, wielowypustem lub systemem TorgLOC®
Przetozenie przektadni [ 6,80 ... 288,00
Przetozenie przektadni wielostopniowej [i] 110 ... 33818
Moment obrotowy napedu [Nm] 43 ... 4000
Zakres mocy silnika [kw] 0,12 ...22

Motoreduktory i falowniki




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Standardowe przektadnie i motoreduktory zebate

Motoreduktory kgtowe SPIROPLAN®

Seria W (przektadnie jednostopniowe i dwustopniowe)

Charakterystyka

Przektadnie o wytrzymatej i lekkiej konstrukcji z uzgbieniem typu SPIROPLAN®

zapewniajacym niskie zuzycie czesci i bardzo cichg prace
— (Oba kota wspotpracujace przektadni wykonane ze stali

Zazebienie 0 podwyzszonym stopniu pokrycia
Lekka, aluminiowa obudowa

— Mozliwos¢ uzytkowania w dowolnej pozycji z uwagi na statg objetosc oleju w przektadni
bez wzgledu na potozenie

Dostepne warianty:

- Wersja na tapach lub z kotnierzem
- Wersja z kotnierzem B5 lub B14
- Wersja z watem petnym lub watem drgzonym

Przetozenie przektadni [i] 3,20 ... 75,00
Moment obrotowy napedu [Nm] 12...180
Zakres mocy silnika kW] 0,09...3,0




Akcesoria i opcje

Potgczenie zaciskowe TorqLOC®

Motoreduktory i falowniki

Efektywne kosztowo System TorgLOC® stuzy do montazu watu urzadzenia roboczego z watem drgzonym przektadni z
potaczeniem weiskowym i stanowi wyposazenie opcjonalne dla przektadni walcowych ptaskich,
walcowo-stozkowych lub walcowo-slimakowych.

TorgLOC® jest alternatywa dla dotychczas stosowanego watu drgzonego z tarcza skurczowa, watu
drgzonego z wpustem pasowanym oraz watu z wielowypustem

Proste Konstrukcja umozliwia prosty montaz i demontaz napedu nawet po dtugim okresie eksploatacji.
Naped jest dostarczany z odpowiednio dopasowang tulejg, Na wale urzgdzenia roboczego
montowany jest pierscien oporowy, ktéry zapewnia tatwe mocowanie napedu

Ekonomiczne Potgczenie zaciskowe TorgLOC® moze by¢ stosowane do nieobrobionych, ciggnionych watéw
urzgdzen roboczych o klasie doktadno$ci do h11 co pozwala na jeszcze wieksze obnizenie
kosztéw instalacji, Montaz nie wymaga zadnej dodatkowej obrobki watu,

Elastyczne Potgczenie pozwala na montaz do 4 réznych $rednic watéw dla kazdej wielkosci przekfadni,

Nagrody Nagroda ,Produkt Roku 2002” przyznana przez czasopismo branzowe ,Plant Engineering”, Nagro-
da przyznawana jest innowacyjnym produktom, stanowigcym istotne usprawnienia w procesach
produkcji, Firma SEW-EURODRIVE otrzymata za rozwigzanie TorqgLOC® nagrode ,Silver Award” w
kategorii ,Przektadnie napedowe”, Nagroda ,Silver Award” zostata przyznana podczas targow
urzadzen przemystowych ,National Plant Engineering Show” w Chicago w marcu 2003 roku

Wat urzadzenia roboczego

Pierscien oporowy
Pierscien oporowy
Wat urzadzenia roboczego
Tuleja stozkowa \“
\Q‘ Tarcza zaciskowa =

<>

Tuleja stozkowa

Tuleja stozkowa




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

NOWOSC: Napedy do elektrycznych przenosnikéow
podwieszonych

Napedy serii HWxx do niewielkich obcigzen

Charakterystyka — Zgodnos¢ z wytyczng VDI 3643 (norma C1)
— Niskie koszty konserwacji
— Plynna praca bez drgan
— Niski poziom hatasu czyni je szczegdlnie odpowiednimi do stanowisk pracy recznej
— /warta budowa umozliwia montaz w miejscach o ograniczonej przestrzeni
Typ Maks moment | Dopuszczalny Przetozenie Wymiary watu d x | [mm]
obrotowy nacisk kot
[Nm] [N]
HW 10* 20 2500 6,75 ...16,5 14x28
HW 30 70 5600 8,2...75 20 x 35
25x 35

* Dostepnosé do sprzedazy od 2 kwartatu / z zastrzezeniem mozliwych zmian technicznych




Napedy serii HKxx do duzych obcigzen

.
Charakterystyka — Dostepne z przektadnig walcowo-Slimakowa lub energooszczedna przektadnia
walcowo-stozkowg
— Niskie zuzycie energii w potaczeniu z bezstykowym systemem przesytu energii MOVITRANS®
Typ Maks moment | Dopuszczalny | Przetozenie Wymiary watu d x | [mm]
obrotowy nacisk kot
[Nm] [N]
HK 37* 220 14500 13,8 ... 106,38 25x35
HK 40 400 18500 12,2...131,87 30x60
35x70
HK 50 600 25000 13,25 ... 145,14 45x%90
HK 60 820 40000 13,22 ... 144,79 55x110

* Dostepnos¢ do sprzedazy od 2 kwartatu / z zastrzezeniem mozliwych zmian technicznych
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Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Motoreduktory aseptyczne

Seria DAS

Charakterystyka Do higienicznych stref suchych
Motoreduktory aseptyczne serii DAS z obudowa o gtadkich powierzchniach i bez wentylatora:
— Stopien ochrony silnikdw IP66 (IP65 dla silnikéw z hamulcem)
— Ochrona antykorozyjna silnika: powtoka wewnetrzna typu KS
— Ochrona powierzchniowa typu 0S2 do 0S4 (patrz rowniez strony 90 + 91)
— Zabezpieczenie silnika termistorem TF w klasie termicznej F, opcjonalnie termokontaktem TH
— Ztacza wtykowe typu IS
Typ Moc [kW] w cyklu pracy
S$1 = praca ciagta S3 = praca przerywana
60% 40% 25%
DAS80K4 0,25 0,3 0,37 0,55
DAS80N4 0,37 0,45 0,55 0,75
DAS90S4 0,55 0,75 0,9 1,1
DAS90L4 0,75 0,95 11 1,5
DAS100M4 11 1,35 1,7 2,2
DAS100L4 1,5 1,85 2,3 3,0

Pakiet opcji napedu ASEPTICP'

Dla obszaréw produkcyjnych o wysokich wymaganiach norm higienicznych

Charakterystyka silnikdw aseptycznych DAS z pakietem opcji napedu ASEPTICPs;

— Stopien ochrony silnika IP69K (IP65 dla silnikdw z hamulcem)

— Qchrona powierzchniowa klasy 0S4

— Wagtebienia obudowy wypetnione tworzywem gumowym

— Podwajne pierscienie uszczelniajace (jesli to technicznie mozliwe) z Vitonu (FKM)

— Zawor odpowietrzajgcy ze stali nierdzewnej

— Membrana do kompensacji ci$nienia

— Wioty kablowe z dtawikami gwintowymi ze stali nierdzewnej

— Wat przektadni ze stali nierdzewnej jako wat petny, wat drgzony z potgczeniem wpustowym lub
TorgLOC © dla nastepujacych typdw przektadni: R17-97, F37-97, K37-97, S37-97 i W30

— Wszystkie taczniki na wale, takie jak Sruby, wpusty, tarcza zaciskowa itp. ze stali nierdzewnej




Ochrona antykorozyjna (KS) i powierzchniowa (0OS)
dla wszystkich standardowych silnikéw i przekiadni

Motoreduktory i falowniki

Charakterystyka Firma SEW-EURODRIVE oferuje opcjonalne warianty ochrony antykorozyjnej i powierzchniowej dla
silnikow i przektadni pracujgcych w szczegolnych warunkach otoczenia. Stosowanie ich roznych
kombinacji pozwala uzyska¢ optymalng ochrong silnikow i przektadni.

Ochrona antykorozyjna typu KS Ochrona antykorozyjna typu KS dla silnikdw:

— Wszystkie sruby mocujace, odkrecane podczas pracy wykonane ze stali nierdzewnej

— Tabliczki znamionowe wykonane ze stali nierdzewnej Rozne czesci silnika z powtokg ochronna.
— Powierzchnie kotnierzy montazowych oraz czopy watéw pokryte srodkiem antykorozyjnym.

— Silniki z hamulcem z obejmami zaciskowymi jako dodatkowe zabezpieczenie

Ochrona powierzchniowa typu 0S Oprdcz standardowego zabezpieczenia powierzchni dostepna jest réwniez dla silnikow i przektadni
opcjonalna ochrona powierzchniowa typu 0S1, 0S2, 0S3 lub 0S4. Umozliwia to odpowiednie
dostosowanie motoreduktora do pracy w réznych warunkach otoczenia.

Sposoby zabezpieczenia powierzchni wewnetrznych i czesci standardowe

Specjalna powtoka Hamulce z tarcza
% na powierzchniach dociskowg z
wewnetrznych ; nierdzewnego materiatu

Elementy mocujace ze

Nierdzewne

o stali nierdzewnej
. tabliczki

. . Znamionowe

f tozysko RS
@ odporne na
przecieki dla IP56

Specjalna powtoka na
powierzchniach
wewnetrznych
Warstwa
’ inhibitora
L

korozji NOCO®

- stali nierdzewnej styku z promieniowym

b

Specjalna powtoka

na powierzchniach

wewnegtrznych

Nierdzewne zawory

odpowietrzajace

Wat wyjsciowy ze watu napedowego (w obszarze

R
Opcjonalna powfoka na czopie /‘/'"_'“\ ;

pierscieniem uszczelniajgcym)




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Ochrona powierzchniowa (0OS)

Typ ochrony

Warunki otoczenia / przyktadowe zastosowania

Standardowa

Dla maszyn i urzgdzen pracujgcych w budynkach i pomieszczeniach wewnetrznych o
neutralnej atmosferze.

— Kategoria korozyjnosci C1 (pomijalna)*

Przyktadowe zastosowania:

— Maszyny i urzadzenia w przemys$le motoryzacyjnym

— Systemy transportowe w obszarach logistycznych

— Urzadzenia transportowe na lotniskach

0S1

oy,

i

Przeznaczona do miejsc z mozliwg kondensacja, 0 matej wilgotnosci lub zanieczyszczeniem
powietrza, np. do prac na powietrzu z zadaszeniem lub odpowiednimi ostonami.

— Kategoria korozyjnosci C2 (niska) *

Przyktadowe zastosowania:

— Urzadzenia w tartakach

— Bramy w halach

— Mieszadfa

0S2

=

Przeznaczona do miejsc o duzej wilgotnosci powietrza lub $rednim zanieczyszczeniem, np.
do prac na powietrzu z bezposrednim oddziatywaniem warunkow atmosferycznych.

— Kategoria korozyjnosci C3 (umiarkowana) *

Przyktadowe zastosowania:

— Zastosowania w parkach rozrywki

— Kolejki linowe i wyciggi krzesetkowe

— Zastosowania w zwirowniach

— Urzadzenia w elektrowniach jgdrowych

0S3

A

Przeznaczona do miejsc o wysokiej wilgotnosci i sporadycznym duzym zanieczyszczeniu
atmosferycznym i chemicznym. Sporadyczne mycie preparatami kwasowymi lub zasadowymi.
Roéwniez do zastosowan w obszarach nadmorskich o umiarkowanym zasoleniu powietrza.

— Kategoria korozyjnosci C4 (wysoka) *

Przyktadowe zastosowania:

— Oczyszczalnie $ciekow

— Zurawie portowe

— Urzadzenia w kopalniach

0S4
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Przeznaczona do miejsc 0 o statej, wysokiej wilgotnosci i silnym zanieczyszczeniu atmosfery-

cznym i chemicznym. Regularne mycie preparatami kwasowymi lub zasadowymi oraz
chemicznymi $rodkami dezynfekujacymi.

— Kategoria korozyjnosci C5-1 (bardzo wysoka) *

Przyktadowe zastosowania:

— Napedy w stodowniach

— Strefy mokre w przemysle produkcji napojow

— Tasmy transportowe w przemysle spozywczym




Typ ochrony

Warunki otoczenia / przyktadowe zastosowania

Silniki aseptyczne
serii DAS
0S2 — 0S4 jako opcja

Przeznaczona do stref suchych lub wilgotnych o wysokiej higienie i $rednim zanieczyszczeniem
powietrza. Odpowiednia réwniez do obszaréw o wysokim zapyleniu.

— Kategoria korozyjnosci C3 (umiarkowana) *

Przyktadowe zastosowania:

— Zastosowania w sterylnych pomieszczeniach

Maszyny i urzadzenia w przemysle kosmetycznym i farmaceutycznym

Urzadzenia do przetwdrstwa zboza i maki (bez ochrony Ex)

— Tasmy transportowe w cementowniach

Silniki aseptyczne
serii DAS pakietem
opcji napedu
ASEPTICr's

0S4

Przeznaczone do miejsc 0 wysokiej higienie w przemysle produkcji napojow i przemysle
spozywczym 0 wysokiej wilgotnosci powietrza i z regularnym myciem preparatami kwasowymi
lub zasadowymi oraz Srodkami chemicznymi lub myciem cisnieniowym.

— Kategoria korozyjnosci C5-1 (bardzo wysoka) *

Przyktadowe zastosowania:

— Higieniczne i aseptyczne przenosniki w przemysle napojow

— Urzadzenia w serowarniach i rzezniach

— ,Strefy spryskiwania” w przemysle spozywczym

Powtoka ochronna
,»High Protection”
HP200

| gy

| Przeznaczona do miejsc o wysokich standardach higienicznych w przemysle produkcji

napojow i przemysle spozywczym o statej, wysokiej wilgotno$ci powietrza i z regularnym
myciem preparatami kwasowymi lub zasadowymi. Wasciwosci antyadhezyjne utatwiaja
proces czyszczenia nawet w trudno dostgpnych miejscach.

Przyktadowe zastosowania:

— Higieniczne i aseptyczne przenosniki w przemysle napojow

— Urzadzenia w serowarniach i rzezniach

-, Strefy spryskiwania” w przemysle spozywczym

Motoreduktor ze
stali nierdzewnej

| Przeznaczony do obszaréw o wysokich standardach higienicznych w przemysle produkcji

napojow i przemysle spozywczym o statej, wysokiej wilgotnosci powietrza i ekstremalnych
parametrach mycia chemicznymi srodkami myjacymi.

Przyktadowe zastosowania:

— Wszystkie higieniczne i aseptyczne zastosowania

— Urzadzenia w serowarniach i rzezniach

— Maszyny do przemystu spozywczego na rynek amerykanski

* wedtug kategorii korozyjnosci okreslonych w normie DIN EN ISO 12944-2

Motoreduktory i falowniki




m Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

NOWOSC: Motoreduktory ze stali nierdzewnej

Motoreduktory ze stali nierdzewnej

Charakterystyka

Do zastosowan w miejscach z czestymi procesami mycia:

Transport wewnetrzny

- Zastosowania wymagajgce wysokiej higieny

- Przemyst spozywczy i produkcji napojow

- Przemyst farmaceutyczny

- Obszary o statej wilgotnosci

Dtugi okres eksploatacji i niskie koszty konserwacji

Energooszczedne

— W wersji KES37 z motoreduktorem stozkowym i w wersji RES37 z motoreduktorem walcowym
— Wykonane z wysokiej jakosci stali nierdzewnej

— Odpowiedni ksztatt obudowy zapewnia fatwe czyszczenie

— Wysoka odpornosé na dziatanie kwasdw i tugdw

— Zredukowana liczba zagtebien w obudowie, w ktorych moze gromadzic sig brud i resztki cieczy

Typ Maksymalny moment obrotowy [Nm] Przetozenie przektadni [i]

KES37 200 3,98 ... 106,38

RES37 200 3,41 ...134,83




Silniki ze stali nierdzewnej do bezposredniego montazu

Charakterystyka

— Przytacza IEC i NEMA réwniez ze stali nierdzewnej umozliwiajg montaz roznego typu silnikdw

— Konstrukcja wykonana w catosci ze stali nierdzewnej w skuteczny sposob chroni przed korozja

— Silniki ze stali nierdzewnej do mocowania bezposrednio sg zaprojektowane bez wentylatora, co
zapewnia ich tatwe i efektywne czyszczenie

Moc [kW]

0,37 ...0,75

Motoreduktory i falowniki




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

NOWOSC: wersja przeciwwybuchowa

Standardowe przektadnie i motoreduktory zebate zgodne z dyrektywg ATEX

Charakterystyka

— Na podstawie audytu firma SEW-EURODRIVE uzyskata certyfikat zgodnosci z normg94/9/WE

— Motoreduktory i silniki sg dostepne dla kategorii I12 i 113 dla gazu i pytu

— Silniki EDR sg zgodne z najwazniejszymi normami i spetniajg wymagania normy IEC 60034

— Silniki EDRE odpowiadajg klasie sprawnosci IE2 i mogg by¢ stosowane we wszystkich krajach

— Motoreduktory i silniki z hamulcem spetniajg wymagania dyrektywy UE 94/9/WE, IECEx a w
najblizszym czasie réwniez cCSAus

— Kompaktowa budowa i wysokie zakresy mocy takie same jak w napedach standardowych

— Mozliwos¢ pracy z falownikami dla kategorii 12 i 113, rdwniez w obszarach ostabiania pola

— Motoreduktory i silniki dostgpne w kategoriach 12GD i II3GD, 113D dla stref 1 /21 oraz 2 / 22

— Dopuszczenia dla silnika przeprowadzono zgodnie z aktualnymi europejskimi normami
dotyczacymi ochrony przeciwwybuchowej:
Ogdlne wymagania PN-EN 60079-0, PN-EN 60079-7, EN 60079-15 gazy i PN-EN 60079-31 pyly

— Zgodnos$¢ z uznawanym miedzynarodowo poziomem zabezpieczenia urzgdzenia EPL (Equipment
Protection Level).

Zakres mocy silnika

Kategoria / strefa

Typ Zakres mocy [kW]

136G T3
130 IB— 1lIC/120°C/ 140 °C
Strefa 2 / 22

Motoreduktory walcowe R..II2GD.EDR../3GD DR 63: 0,12 ...0,25
Motoreduktory walcowe ptaskie EDR 71 — 225; 0,25 ... 45
F.. I2GD.EDR../3GD DVE 250 — 280: 55...75
Motoreduktory walcowo-stozkowe
K.. I2GD.EDR../3GD

Motoreduktory walcowo-slimakowe DR 63: 0,12...0,25
S.. I2GD.EDR../3GD EDR 71 — 200: 0,25 ...22

Motoreduktory SPIROPLAN® DR 63: 0,12...0,25
W.. [12GD.EDR../3GD EDR 71 — 132: 0,25...4

[12G T3
[12D IC / 120 °C
Strefa 1 21

Motoreduktory walcowe eDR 63: 0,12 ...0,25
R.. I2GD.EDR../2GD EDR 71 — 225: 0,25...37
Motoreduktory walcowe ptaskie
F.. I2GD.EDR../2GD
Motoreduktory walcowo-stozkowe
K.. I2GD.EDR./2GD

Motoreduktory walcowo-$limakowe
S.. 112GD,EDR,,/2GD

EDR 71 — 200: 0,25...22

Motoreduktory SPIROPLAN®
W.. I2GD.EDR../2GD

EDR 71 — 132: 025..4




Zakres mocy silnika

Kategoria Strefa Typ 4-biegunowy Klasa IE Zakres mocy [kW]
I13G T3 2 DR 63 0,12...0,25
EDRS 71 — 80 0,25 ... 0,55
13D NIB— NC/T120 °C/T140 °C 22 EDRE 80 — 225 IE2 0,75...45
DVE 250 — 280 55...75
26 T3 1 eDR 63 0,12...0,25
EDRS 71 — 80 0,25 ...0,55
2D 1IC/T120 °C 21 EDRE 80 — 225 IE2 0,75...22
126 T4 1 EDRS 71 - 80 0,25 ... 0,55
EDRE 80 IE2 0,75
2D 1IC/T120 °C 21

Motoreduktory i falowniki




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

NOWOSC: wersja przeciwwybuchowa

Standardowe przektadnie i motoreduktory zebate zgodne z IECEX

Charakterystyka

— Produkty SEW-EURODRIVE zostaty poddane audytowi PTB i uzyskaty certyfikaty ExTr, QAR i
CoC zgodnie ze ,Schematem certyfikacji IECEx”.
Certyfikaty s3 dostgpne do pobrania pod adresem http://iecex.iec.ch

— Motoreduktory i silniki sg dostepne z poziomem zabezpieczenia urzadzenia b i ¢ (EPL)

— Silniki EDR sg zgodne z najwazniejszymi normami i spetniajg wymagania normy IEC 60034

— Silniki EDRE odpowiadaja klasie sprawnosci IE2 i mogg by¢ stosowane we wszystkich krajach

— Motoreduktory i silniki z hamulcem spetniaja wymagania dyrektywy UE 94/9/WE, IECEx a w
najblizszym czasie rowniez cCSAus

— Kompaktowa budowa i wysokie zakresy mocy takie same jak w napedach standardowych

— Mozliwos¢ pracy z falownikami dla kategorii 112 i 113, rowniez w obszarach ostabiania pola

— Motoreduktory i silniki dostepne w kategoriach EPL Gb i Db oraz Gc i Dc, 112G, 112GD i I3GD
dlastref1/21i2/22

— Dopuszczenia dla silnika zostaty wykonane zgodnie z najnowszymi normami IEC stosowanych
do ochrony przed wybuchem: wymagania ogoéine norm PN-EN 60079-0, PN-EN 60079-7, EN
60079-15 dla gazéw i PN-EN 60079-31 dla pytdw.

Zakres mocy motoreduktora

Kategoria / strefa

Typ Zakres mocy [kW]

113G T3
130 IB— IlIC/120°C/ 140 °C
Strefa 2 / 22

Motoreduktory walcowe R..EDR../3GD DR 63: 0,12 ...0,25
Motoreduktory walcowe ptaskie F..EDR../3GD EDR71 - 225: 0,25...45
Motoreduktory walcowo-stozkowe K..EDR../3GD | DVE 250 — 280: 55 ... 75

Motoreduktory walcowo-slimakowe DR 63: 0,12 ...0,25
S..EDR../3GD EDR 71— 200. 0,25...22
Motoreduktory SPIROPLAN® W..EDR../3GD DR 63: 0,12...0,25

EDR71 - 132: 0,25...4

12GT3
12D IC /120 °C
Strefa 11 21

Motoreduktory walcowe R..EDR../2GD eDR 63: 0,12...0,25
Motoreduktory walcowe ptaskie F..EDR../2GD EDR71 - 225: 0,25...37
Motoreduktory walcowo-stozkowe K..EDR../2GD

Motoreduktory walcowo-slimakowe EDR 71— 200: 0,25...22
S..EDR../2GD

Motoreduktory SPIROPLAN® W..EDR../2GD EDR71- 132: 0,25...4




|

Zakres mocy silnika

Kategoria Strefa Typ 4-biegunowy Klasa IE Zakres mocy [kW]
13G T3 2 DR 63 0,12...0,25
EDRS 71 — 80 0,25 ... 0,55
13D B — MC/T120 °C/T140 °C 22 EDRE 80 — 225 IE2 0,75 ... 45
DVE 250 — 280 55...75
112G T3 1 eDR 63 0,12...0,25
EDRS 71 - 80 0,25...0,55
12D G /T120 °C 21 EDRE 80 — 225 IE2 0,75 ... 22
112G T4 1 EDRS 71 - 80 0,25 ... 0,55
EDRE 80 IE2 0,75
12D G /T120 °C 21

Motoreduktory i falowniki
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NOWOSC: przeciwwybuchowe asynchroniczne silniki AC

kategoria 112 i I3 (94/9/WE) w potgczeniu z falownikami

A e P
" 5
_ L Y
Charakterystyka Korzysci uzyskiwane w poréwnaniu do asynchronicznych silnikéw AC z ochrong przeciwwybuchowg
typu ,d” (obudowa ognioszczelna wg PN-EN 60079-1):
— Wysoka sprawnosé
— Zmniejszona waga
— Najkrotsze mozliwe terminy dostaw, wysoka dostgpnos¢
— Certyfikowane do pracy z falownikami SEW
— Przeznaczone réwniez do napgddw pomp i wentylatorow
— Dostawa od jednego producenta, oferujgcego oba komponenty
Sciste przestrzeganie wytycznych jest szczegdlnie istotne w atmosferach wybuchowych
zawierajacych mieszaniny powietrze/gaz i gaz/pyt/powietrze. Dzigki wieloletniemu doswiadczeniu i
wiedzy w tej dziedzinie SEW-EURODRIVE gwarantuje petng zgodno$¢ z obowigzujgcymi normami.
Wiedza ta jest stale rozszerzana o nowe doswiadczenia.
Kategoria — Silniki 4-biegunowe firmy SEW-EURODRIVE w kategoriach 112 i 13 s3 réwniez przewidziane do
pracy z falownikach. Kategoria 112 posiada certyfikat badania typu.
— Mozliwo$¢ pracy z falownikami jest podana na tabliczce znamionowej. Druga tabliczka
znamionowa zawiera wszystkie dane zwigzane z obstuga.




Bezpieczna praca silnikdow w kategorii 12 i 113 z falownikami

r

Charakterystyka

SEW-EURODRIVE oferuje szeroki zakres falownikéw do projektowania elektronicznie sterowanych

uktadéw napedowych:

— MOVITRAC® B: kompaktowy i ekonomiczny falownik dla zakresu mocy 0,25 ... 75 kW.
Zasilanie 3-fazowe 380 ... 500 V AC.

— MOVIDRIVE® MDX60/61B: falownik o wysokich osiggach do dynamicznych napeddw o zakresie
mocy 0,55 ... 250 kW. Duza liczba zastosowan dzigki szerokiemu zakresowi dostepnych opcji
technologicznych i interfejsow komunikacyjnych. Zasilanie 3-fazowe 380 ... 500 V AC.

Projektowanie systemu

Prawidtowy proces projektowania jest podstawowym warunkiem zapewnienia bezpiecznej pracy
silnikow przeciwwybuchowych. Podczas projektowania uwzglednic nalezy nastepujace punkty:

— Sprawdzenie typowych warunkow pracy

— Zgodno$¢ z charakterystykg termiczng dopuszczalnego momentu obcigzenia

Zgodno$c¢ z dopuszczalnym momentem obcigzenia zmiennego

— Zgodno$¢ z dopuszczalng czestotliwoscig silnika; falownik MOVITRAC® umozliwia prace réwniez
w obszarach ostabiania pola

Dobor odpowiedniego falownika

— Uzycie rezystoréw hamujacych jest wymagane niezaleznie od cyklu pracy

Sprawdzenie wartosci sit poprzecznych i osiowych dziatajgcych na wat w silnikach
wolnostojacych

Zgodno$¢ z maksymalng predko$cig wejsciowej przekfadni, patrz katalog ,Napedy w wersji
przeciwwybuchowej”

Silniki w kategoriach 112 i I3 spetniajg wymagania dla urzadzen przeznaczonych do stosowania w
strefach zagrozonych wybuchem okreslone w dyrektywie 94/9/WE (ATEX 95). Uzycie urzadzenia do
monitorowania temperatury w potgczeniu z odpowiednimi nastawami falownika zapewnia najlepsza
mozliwg ochrong przed nadmiernym nagrzewaniem silnika wskutek przecigzenia.

Silniki EDR 230/ 400 V

Potgczenie Gwiazda Tréjkat
P, kW] My, INm] M, , [Nm]
Kategoria 112G / 112D 0,25 ... 37 1,7 ... 240 1,7... 240

Kategoria 113G / 113D

Przy pracy z falownikiem nie wystepuje redukcja wartosci obcigzenia wzgledem momentu znamionowego, aby unikng¢ przeciazen termicznych, co zwykle

jest reguta.

Motoreduktory i falowniki




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Modutowy system silnikbw DR: standardowe i
energooszczedne silniki AC w klasach sprawnosci IE

Charakterystyka — Silniki DR sg zgodne ze wszystkimi migdzynarodowymi normami i juz teraz spetniajg nowe
wymogi normy IEC 60034 dla silnikow
— Ten ,globalny silnik” spetnia wiele norm i regulacji dotyczacych efektywnosci energetycznej i
oferuje wiele korzysci zwigzanych z logistyka
— Szeroki zakres dostepnych dla dla wszystkich poziomow sprawnosci opcji lub wersji silnikow
DR, niezaleznie od wymaganej klasy sprawnosci
— Modutowa koncepcja silnikéw DR oferuje:
- Cztery wersje silnikow energooszczednych IET, IE2, w IE3 i NOWOSC IE4 w jednej serii
- Nawet do trzech réznych rozmiaréw hamulca przewidzianych dla kazdej wielkosci silnika
- Ekonomiczne rozwigzanie z wbudowanym w silnik enkoderem
- Znaczne oszczednosci czasu dzieki zoptymalizowanym procesom doboru, zamawiania i dostaw
IE1 Standard Efficiency IE2 Podwyzszona IE3 Najwyzsza IE4 Super Premium
Typ DRS Typ DRE Typ DRP Typ DRU
Silnik DRS odpowiada Silnik DRE odpowiada Silnik DRP odpowiada Silnik DRU odpowiada klasie
standardowej klasie podwyzszonej klasie najwyzszej klasie sprawnosci super premium.
sprawnosci. Silniki oznaczone| sprawnosci. Silniki oznaczone| sprawnosci. Silniki oznaczone| Silniki sg oznaczone znakiem
znakiem IE1 zgodnie z norma | znakiem IE2 zgodnie z norma| znakiem IE3 zgodnie z norma | |E4 zgodnie z normg
IEC 60034 T30. IEC 60034 T30. IEC 60034 T30. IEC 60034 T30.
Wielko$é 71...225,315 71...225,315 71...225,315 71...100
Diugosci K, S, M, MC, L, LC
Zakres mocy 2-bieg. [kW]| 0,18 ...9,2 0,75...9,2 0,75...55
Zakres mocy 2-bieg. [kW]| 0,18 ... 225 0,25 ...225 0,25 ... 160 0,18...2,2
Zakres mocy 2-bieg. [kW]| 0,18 ...7,5 0,25...55 0,75...4
Czestotliwosé [Hz] 50, 60, 50/60 50, 60, 50/60 50, 60 50, 60*

Oznaczenia
sprawnosci
energetycznej

Migdzynarodowe: IE1
UE Europa: IE1
Szwajcaria: IE1
Chiny: Grade 3
Japonia: JIS

Miedzynarodowe: IE2
UE Europa: IE2
Szwajcaria: IE2
Kanada: CSAe

USA: ee

Brazylia: Procel

Chiny: Grade 2

Korea Potudniowa: KEL
Japonia: JIS

Migdzynarodowe: IE3
UE Europa: IE3
Szwajcaria: IE3
Kanada: CSAe

USA: ee

Chiny: Grade 1

Miedzynarodowe: IE4
UE Europa: IE4
Szwajcaria: IE4
Kanada: CSAe*

USA: ee*

* w przygotowaniu




Napiecie 220-242V / 380-420 V 254-277\V / 440-480 V
lub lub
380-420V /660-725V 440-480V/---V
Czestotliwosé 50 Hz 60 Hz

Zakres mocy

— 2-biegunowy: DRS: 0,55 kW (0,75 KM)
DRE: 0,75 kW (1,0 KM) ... 7,5 kW (10 KM)

— 4-biegunowy: DRS: 0,18 kW (0,25 KM) ... 0,55 kW (0,75 KM)
DRE: 0,75 kW (1,0 KM) ... 45 kW (60 KM)

— B6-biegunowy: DRE: 0,25 kW (0,34 KM) ... 5,5 kW (7,5 KM)

Dane dotyczace sprawnosci energetycznej

Klasyfikacja IE z numeracjg klasy sprawnosci przy pracy z zasilaniem sieciowym

Dodatkowe informacje
na tabliczce znamionowej

— Wedtug normy NEMA-MG1 (USA)

- Oznaczenie TEFC, TEBC, TENV w zaleznosci od sposobu wentylacji

- Literowe oznaczenie mocy zwarciowej pozornej, kod K.V.A,

- M.L. (Mounting Location), czterocyfrowy kod pozycji pracy wg normy UL

- Oznaczenie typu, kod momentu rozruchowego i krytycznego oraz wspofcz. pradu rozruchowego
— Zakres temperatur, wedtug normy CSA C22.2 (Kanada),

zakres dopuszczalny przez SEW-EURODRIVE do + 40 ° C, klasa sprawnosci wg CSA C390
— 0znaczenie zgodnosci i certyfikacji

- Europa: znak CE

- USA: znak UR (wg UL)

- USA: znak ee (wg DoE, Ministerstwo Energii)

- Kanada: znak CSA

- Kanada: znak CSAe

- Chiny: znak CEL

- Chiny: znak CCC, jesli wymagane

Motoreduktory i falowniki




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Napiecia zasilajgce i klasy sprawnosci sg rozne w

poszczegolnych krajach, ale tylko jeden silnik moze by¢

stosowany wszedzie: silnik DR firmy SEW-EURODRIVE

Szwajcaria USA Kanada Brazylia

Napiecie zasilajace 400V 400V 480V 480V 220V

3x...) 575V 380V
440V

Tolerancja napigcia zasilajacego +10% +10% +10% +10 % +10%

Czestotliwosc sieciowa 50 Hz 50 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz

Regulacje dotyczace sprawnosci energetycznej

Obowiazuje od 16 czerwca 2011 | 1 lipca 2011 20 grudnia 2010 | 1 stycznia 2011 0d 2009 r.

Obowigzkowe - IE2 - IE2 — Najwyzsza (1E3) | — N ajwyzsza (IE3) | — ~IE2

— Podwyzszona — Podwyzszona
(IE2) (IE2) od 160 kW
od 160 kW

Dobrowolne - IE3 - IE3 — Super Premium | — Super Premium

(IE4) (IE4)

Uwagi Z wyjagtkami Wyjatki Z wyjgtkami Z wyjatkami Z wyjatkami,
specjalne
oznakowania

W przysziosci 1 stycznia 2015 1 stycznia 2015

Obowigzkowe IE3 0d 7,5 kKW I[E3 0d 7,5 KW

Dobrowolne

Uwagi 1 stycznia 2017 1 stycznia 2017

> 0,75 kW > 0,75 kW
IE3 obowigzkowe IE3 obowigzkowe
Wyjatki Wyjatki
Mozliwos$¢ stosowania silnika DR Tak Tak Tak, jako Tak (dla 480 V), Tak,
motoreduktor i silnik| jako motoreduktor | w przygotowaniu
Kotnierzowy i silnik kotnierzowy | (dla 440 V)




Australia /
Nowa Zelandia

KN X e
IS« IS« *
* * *

Korea Potudniowa
4 B

) e

Chiny

Indie

Chile

400V 220V 380V 415V 380V
415V 380V 400V
440V
+5% +5% +5%
50 Hz 60 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
0d 2006 r. 1 lipca 2010 1 lipca 2011 0d 2002 r. 0d 2011 r.
- IE2 - IE2 — Poziom 2 (~IE2) D (~<IET)
- IE3 — Poziom 1 (~IE3) | — IE1 C (~IE1)
- IE2 B (~IE2)
- IE3 A (~IE3)
Wyjatki Specjalne od 0,55 kW Dobrowolne, Wyjatki,
oznakowanie Specjalne specjalne specjalne
oznakowanie oznakowanie oznakowanie
Okoto 2015 1.
- IE3
Tak W przygotowaniu Tak Tak Tak

Motoreduktory i falowniki




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Silniki AC DR ...Jd / DRL / DRK / DRM

-

Seria DR wersja DR ...J (LSPM) NOWO0SC

Charakterystyka

Wersja Wersja DR...J (LSPM Line Start Permanent Magnet) z magnesami trwatymi i rozruchem
bezposrednim, oferowana w wielkosciach od 71 do 100, stanowi rozszerzenie syste-

mu modutowego silnikéw DR o wersje ze zmniejszonymi wymiarami lub wersje
energooszczedna.

Silnik oparty jest na konstrukeji klatkowej stosowanej w silnikach asynchronicznych AC i posiada
wbudowane magnesy trwate. Wirniki wykonane w tej podwojnej technologii s3 stosowane w
energooszczednej wersji DRE, DRP i teraz takze w wersji DRU. Oznaczone literg ,J” za kodem
dtugosci.

DRE zakresy mocy P, [kW] 0,37 ...4,0
DRP zakresy mocy P, [kW] 0,25...4,0
DRU zakresy mocy P, [kW] 0,18 ...3,0
Wielkosci 71...100
Diugosci SJ, MY, LJ
Czestotliwosé [Hz] 50, 60*

* w przygotowaniu




Seria DR: wersja DRL

Motoreduktory i falowniki

Charakterystyka

Wersja DRL charakteryzuje si¢ wysokimi momentami i jest przeznaczona do wysokich
ohciazen zmiennych. Oznacza to, ze silniki DRL posiadaja wszystkie cechy serwomotoréw
asynchronicznych.

Moment obrotowy M, [Nm]

2,56...290

Pakiet Dynamics 1

~200% M, / M,; normalna koncdwka zebnika do bezposredniego montazu przektadni

Pakiet Dynamics 2 ~300% M, / M,; wzmocniona koricowka zgbnika do bezposredniego montazu przektadni
Wielkosci 71...225
Dtugosci S, M, MC, L, LC

Predkosci obrotowe [min-']

1200, 1700, 2100, 3000




m Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Silniki AC DR ...Jd / DRL / DRK / DRM

Seria DR: wersja DRK

Charakterystyka Wersja DRK o wielkosciach 71 i 80 jest silnikiem 3-fazowym, ktéry moze pracowac w sieci
1-fazowej. Wielkosci 90 i 100 posiadajg standardowg budowe z uzwojeniem gtownym i wtérnym.

Zakresy mocy P, [kW] 0,25...1,5
Wielkosci 71...100
Dtugosci S,M, L

Czestotliwosé [Hz] 50




-

Seria DR: wersja DRM

Charakterystyka

Wersja DRM jest silnikiem 12-biegunowym, ktdry przy zasilaniu tréjfazowym zapewnia ciggta
prace i brak przecigzen termicznych nawet w przypadku blokady wirnika. Silniki typu DRM
okresla sig powszechnie jako ,silniki momentowe”. Kazdy silnik momentowy oferowany jest z
dwoma warto$ciami znamionowymi momentu. Warto$¢ znamionowa 2 osigga 3-krotng warto$c¢

momentu znamionowego 1, dla pracy S3 15% lub pracy ciggtej S1 z wentylatorem zewnetrznym.

Moment zatrzymania, wart. znam. 1 M, [Nm]

04..36

Wspotczynnik czasu pracy, wart. znam. 1

S1, praca ciagta

Moment zatrzymania, wart. znam. 2 M, [Nm]

1,2...10,8

Wspotczynnik czasu pracy, wart. znam. 2

S3/15%, praca przerywana ze wspdtczynnikiem czasu pracy 15%
lub
S1, praca ciggta z wentylatorem zewnetrznym

Wielkosci 71...132
Dtugosci S,M, L
Czestotliwoscé [Hz] 50, 60

Motoreduktory i falowniki




m Dane techniczne motoreduktorow i falownikow

Modutowy system hamulcéw

Hamulec Panstwa wyboru - z szerokiego zakresu dostepnych opcji:

BES

BE2

BE1

Typ silnika Typ hamulca | W, [10%] Momenty hamowania [Nm]

DR,90 BE1 120 5 7 10
BE2 165 7 10 14 20
BES 260 14 20 28 40
DR,100 BE2 165 10 14 20
BES 260 14 20 28 40 55

Dostepne opcje hamulcow

W zaleznosci od wymaganego momentu lub energii hamowania kazdy silnik DR moze by¢ wyposazony w optymalny rodzaj hamulca BE. Sposéb montazu
hamulca w silnikach o wielko$ci 90 i wigkszych posiada jeszcze jedng istotng zalete. Zespot hamulca montowany jest niezaleznie do tarczy ciernej, ktéra
jest przymocowana do tarczy tozyskowej silnika. Hamulec mozna wiec wymontowac i wymieni¢ na wigkszy lub mniejszy zesp6t hamulcowy bez
konieczno$ci demontazu obudowy silnika.




Enkodery wbudowane

Zaleta

Nowe enkodery dla silnikéw DR cechujg sig unikalnym rozwigzaniem. Zamiast zewnetrznego
mocowania do ostony wentylatora enkodery moga by¢ teraz umieszczone miedzy tarcza tozyskowg
i wentylatorem. Pozwala to unikna¢ zwigkszania dtugo$ci zabudowy spowodowanej montazem

enkodera.

Enkodery whudowane

EI7C, EI76, EI72, EI71

Rodzaj sygnatu HTL (push-pull)
Impulsy na obrot A, B 24 6 2 1
Wielkosci silnikow DR 71...132

Podtaczenie

— Listwa zaciskowa w skrzynce zaciskowej
— 8-pinowa wtyczka M12
— 4-pinowa wtyczka M12

Motoreduktory i falowniki




m Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

safetyDRIVE - bezpieczenstwo funkcjonalne

Zintegrowane bezpieczenstwo funkcjonalne dla systemu silnikdw DR

Oznakowanie FS — objasnienia:

— Napedy SEW-EURODRIVE moga by¢ wyposazone w komponenty zwigzane z bezpieczenstwem.
— Falownik MOVIMOT®, enkodery lub hamulce oraz inne akcesoria moga by¢ integrowa-
ne w silniku AC pojedynczo lub w roznych kombinacjach jako komponenty zwigzane z

bezpieczenstwem.

Tabliczka znamionowa
SEW-EURODRIVE
Oznakowanie FS

SENVVSEU RO B HIVES \

7646 Brochaal/Cermany ™

RF47 DRESOMABEZ TF/ESTS/AC

01.4343157418.0001.11 v ey VW

Hs 50 zfmin1420/48
w118
Coxp0.73

[so 1. THNB)

Ad 05T Bh

1 2888 NWmIZ0 ™ M1
CLP Z0) Mimer CL0.05 1
by 41.000

188 578 152

v 220-242 00380420

C€

3~ [FCAMM,

mtis B2 4 TE2
P

Vie 220-256 AC
Hm14

BG1S

Mot It Carmany

Kod numeryczny wskazuje, ktore komponenty w napedzie sa zwigzane z bezpieczenstwem.
W pokazanym przyktadzie, kod ,FS04” bezpieczenstwa funkcjonalnego oznacza ,komponent
enkodera o okreslonym poziomie bezpieczenstwa”. Inne oznaczenia FS to, na przyktad, FS01 dla

falownika MOVIMOT® lub FS02 dla hamulca.

Instrukcja obstugi komponentu bezpieczenstwa z awiera tabele kodowa, ktora obowigzuje dla
wszystkich produktow. Tabela ta jest stale weryfkowana.

Poziom bezpieczenstwa FS dla enkodera Poziom zapewnienia bezpieczenstwa ES7S / EG7S
do PL d zgodnie z PN-EN ISO 13849-1 ASTW / AGTW
AS7Y / AGTY
Poziom bezpieczenstwa FS dla hamulca do PL ¢ zgodnie z PN-EN 1SO 13849-1 BE
FS MOVIMOT®, motoreduktory z do PL d zgodnie z PN-EN ISO 13849-1 MM..D

whbudowanym falownikiem




Opcje £
g

Zakres wyposazenia opcjonalnego dla silnikow DR i silnikow DR z hamulcem jest bardzo szeroki i réznorodny. "E
Elementy wyposazenia zostaly podzielone na grupy, aby umozliwié¢ czytelniejszy przeglad. §
Opcje Opis %
Mechaniczne Wszystkie wersje, ktore moga by¢ zamontowane na silnikach DR przy uzyciu dodatkowych elementdw: ‘E
komponenty BE.. Hamulec z oznaczeniem wielko$ci, w szeregu stopniowanym co 10 Nm =
zewnetrzne

HF, HR DZwignia recznego zwalniania hamulca, z blokada lub automatycznym roztgczeniem

/RS Blokada ruchu zwrotnego zamiast hamulca

/MSW MOVI-SWITCH®, wbudowany elektroniczny wytacznik i zabezpieczenie

/MM.. MOVIMOT®, wbudowany falownik
Termistor / czujnik Wszystkie wersje oferowane z dodatkowymi elementami w
temperatury uzwojeniu: /TF 3 czujniki temperatury (termistor lub rezystor PTC) potaczone szeregowo

/TH 3 termostaty (przetaczniki bimetalowe) potgczone szeregowo

/KY 1 czujnik temperatury KTY84-130

/PT 1 lub 3 czujniki temperatury PT100
Wentylacja Wszystkie wersje chtodzenia / wentylacji silnikéw DR: /V

N Wentylator zewnetrzny, stopien ochrony IP66, napigcie zasilajgce AC lub DC

/7 Dodatkowe koto zamachowe (wentylatora)

/AL Wentylator metalowy

U Bez wentylacji (bez wentylatora)

/0L Bez wentylacji (zamknigta strona B)

/LF Filtr powietrza

/C Daszek ochronny
tozyska Wszystkie wersje tozyskowania do wielkosci DR315: /

/NS Zespot smarujacy

/ERF Wzmocnione utozyskowanie do duzych obcigzen (tylko razem z opcja NS)

/NIB Uszczelnione tozysko (od strony B)
Podtaczenie Wszystkie wersje opcji podtaczenia: /IS

/IS Whbudowane ztacze wtykowe

/AS.. etc. Zamontowane zigcza wtykowe innych typow

/KCC Listwa zaciskowa z zaciskami sprezynowymi

/KC1 Przyfacze zgodne z normg C1 dla elektrycznych przeno $nikow podwieszonych (wytyczna VDI 3643)
Enkodery Wszystkie wersje dofgczanych enkoderow dla roznych ztaczy elektrycznych: /

JEST. Enkodery typu DR71 ... 132

/EGT7. Enkodery typu DR160 ... 225

/XV.. Gniazdo przytaczeniowe dla montazu enkoderow innych niza znajdujgce sie w ofercie SEW
Czujniki Wszystkie wersje uktadow monitorowania stanu: /

/DUB Monitorowanie pracy i/lub zuzycia hamulca

/DUV Monitorowanie drgan
Inne Inne opcje: /

/DH Otwdr odptywu skroplin

/2W Silnik / silnik z hamulcem z drugg kofcéwkg watu

/Rl Wzmocniona izolacja uzwojenia do pracy z falownikiem przy napieciach powyzej 500 V AC




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Falowniki MOVITRAC® LTE-B

Falowniki MOVITRAC® LTE-B

Charakterystyka — Wersja standardowa do montazu w szafie sterowniczej
— Stopien ochrony IP20/NEMA 1 (w szafie sterowniczej) lub NOWOSC stopieri ochrony IP66/NEMA
4x dla obudowy do instalacji obiektowej
Zasilanie Zakres mocy [KW]
115V / 1-fazowe 0,37 ... 1,1
230V / 1-fazowe 0,37 ...4,0

230V / 3-fazowe

0,37 ... 4,0 (IP20)
1,5...4,0 (IP66)

400 V / 3-fazowe

0,75 ...7,5(IP20 do 11 kW)

Wyposazenie — 40 konfigurowalnych parametréw
— Stopien ochrony IP20/NEMA 1 (montaz w szafie sterowniczej)
— Stopien ochrony IP66/NEMA 4x dla obudowy do instalacji obiektowej
— Wbudowany panel sterujacy do obstugi podstawowych funkcji
— Wymienna karta pomocnicza

Opcje

DFx../UOH... Mozliwo$¢ podtaczenia do wszystkich dostepnych na rynku sieci przemystowych poprzez bramke
SEW

LT BP-B Modut parametréw do transmisji danych

BW... Rezystory hamujace

NFLT... Filtry liniowe

ND LT... Dtawiki sieciowe

HD LT... Dtawiki wyjsciowe




Falowniki MOVITRAC® B

ey

e

Falowniki MOVITRAC® B

Charakterystyka — Kompaktowy i ekonomiczny falownik dla zakresu mocy 0,25 ... 75 kW
— Uniwersalna koncepcja zastosowania
— Szeroki zakres wyposazenia opcjonalnego

Zasilanie Zakres mocy [kW]

230V / 1-fazowe 0,25...2,2

230 V / 3-fazowe 0,25...30

400/500 V / 3-fazowe 0,25...75

Motoreduktory i falowniki

Opcje

FBG11B Klawiatura z wySwietlaczem numerycznym

UBP11A Modut parametrow

DBG60B Klawiatura z wySwietlaczem graficznym

FSE24B Modut komunikacyjny do podtgczenia falownika MOVITRAC® B do sieci EtherCAT® oraz
do diagnostyki i parametryzacji za pomocg komputera

FSC11B / FSC12B Modut komunikacyjny do podtaczenia falownika MOVITRAC® B przez ztacze SBus lub RS-485 oraz
do diagnostyki i parametryzacji za pomocag komputera

FIO11B Modut analogowy 1/0 z zadawaniem wartosci wejsciowej, wyjscie analogowym i ztgczem RS-485

FI021B Modut cyfrowy z 7 wejsciami binarnymi i ztaczem SBus

MBG11A Modut sterowania wartosci zadanej

UFI11A Bramki fieldbus dla sieci INTERBUS

DFP21B / DFE24B / DFE32B / DFE33B / DFD11B

Zfacza fieldbus wbudowane lub w osobnej obudowie: PROFIBUS DP-V1 / EtherCAT®/ PROFINET 10
/ Ethernet / IP i Modbus TCP / DeviceNet (CANopen wbudowane w module gtéwnym)

UWS11A / UWS21B / USB11A

Interfejs komunikacyjny

MOVI-PLC®

Kompaktowy sterownik programowalny zgodnie ze IEC 61331 z wieloma dostepnymi bibliotekami

Wersja technologia dla modutéw aplikaciji

safetyDRIVE
bezpieczenstwo funkcjonalne

MOVISAFE®: Zintegrowana funkcja bezpiecznego zatrzymania STO dla kategorii 3 i poziomu PL d
wedtug PN-EN ISO 13849-1 w wersji standardowej dla urzadzen z zasilaniem 3 x 230 V/400 V AC o
mocy od 0,55 do 75 kW (opcjonalnie: z zasilaniem 230 V i mocy do 2,2 kW lub 400 V i mocy do 4 kW)

&

Wigcej informacji dotyczacych pracy silnikéw Ex z przemiennikami czestotliwosci lub falownikami
znajduje sie na stronie 99.




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Falowniki MOVIDRIVE® B

Falowniki MOVIDRIVE® B

Charakterystyka — Falownik 0 wysokich osiggach do dynamicznych zastosowan w zakresie mocy 0,55 do 315 kW
— Duza rdznorodno$¢ zastosowan dzigki szerokiemu zakresowi dostgpnych opcji technologicznych
interfejsow komunikacyjnych
Zasilanie Zakres mocy [kW]
200/240 V / 3-fazowe 15...37
400/500 V / 3-fazowe 0,55...315

Wersja standardowa

Urzadzenia sg standardowo wyposazone w zintegrowany uktad pozycjonowania i sterowania
sekwencyjnego IPOSP® i moze by¢ rozbudowywane o kolejne dostepne opcje. Symbol “00” na
koncu oznaczenia typu oznacza wersje standardowa.

safetyDRIVE
Bezpieczenstwo funkcjonalne

MOVISAFE®: zintegrowane bezpieczenstwo funkcjonalne. Wersja standardowa wyposazona w
funkcje bezpiecznego zatrzymania STO dla kategorii 3 i poziomu PL d wedtug PN-EN ISO 13849-1

Wersja technologia dla modutéw aplikacji

Oprdcz funkcji dostepnych w wersji standardowej wersja zawiera funkcje technologii “krzywki
elektronicznej” i “wewnetrznej synchronizacji pracy”. Wersja technologiczna jest oznaczana
symbolem “OT” w oznaczeniu typu.

Wersja technologiczna falownikéw zapewnia réwniez dostep do modutdw aplikacji: Standardowy
program sterujgcy do rozwigzywania zaawansowanych technicznie zadan napedu: aplikacje
synchronizacji, pozycjonowania, cigcia w locie i nawijania.

Zalety modutéw aplikaciji:

— Wysoka funkcjonalnos¢ oraz czytelny i intuicyjny interfejs uzytkownika

— System wymaga jedynie wprowadzenia parametrow niezbednych dla danego zastosowania
Proste wprowadzanie parametréw zamiast zmudnego programowania

Podstawowe szkolenia zapewniajg szybkie projektowanie i uruchamianie

— Cate sterowanie ruchem realizowane jest bezposrednio w falowniku MOVIDRIVE®

— tatwiejsze wdrazanie koncepcji decentralizacji

Wigcej informacji dotyczacych pracy silnikdw Ex z przemiennikami czestotliwosci lub falownikami
znajduje sig na stronie 99.




Modut zwrotu energii do sieci dila MOVIDRIVE® B

Charakterystyka

Bilans energetyczny:

Energia hamowania powstajace podczas pracy nie jest juz zamieniane w energie cieplng, ale jest
zwracana z powrotem do sieci zasilajgcej.

Odzysk energii jest szczegdlnie korzystny w urzadzeniach wykonujacych operacje opuszcza-

nia i hamowania z duzym potencjatem energetycznym, takich jak suwnice, systemy sktadowania i
pobierania lub aplikacje podnoszenia/opuszczania.

Modut zwrotu energii do sieci:
do centralnego zasilania i odzysku energii

Stosowany do odzysku i zasilania energig podtaczonych falownikow

— Kilka falownikéw MOVIDRIVE® B tgczy sie ze sobg poprzez obwdd posredniczacy DC

— Energia jest wymieniana pomigedzy napgdzanymi osiami a nadmiar energii hamowania jest
zwracany z powrotem do sieci zasilajgce;

Modut zwrotu energii do sieci:
dziata jak modut hamowania

— Uzycie modutu zwrotu energii jako modutu hamowania oznacza, ze podtaczone falowniki nie sg
zasilane energig, a sieci zasilajgcej zawracana jest tylko energia hamowania

(tylko MDR60A0150) — Obwdd posredniczacy DC jest zasilany przez wbudowany prostownik wejsciowy napedzanej osi
— Energia hamowania uwolniona podczas pracy jest zwracana do sieci zasilajgcej
— Modut zwrotu energii dobiera sie na podstawie energii hamowania uwolnionej podczas pracy;
falowniki sg dobierane w oparciu o obcigzenie silnika i Optymalizacja kosztéw catego systemu
— Przyktad:
- Moc znamionowa falownikéw: 30 kW
- Moc znamionowa odzysku energii: 15 kW
Korzysci — Redukcja catkowitego zuzycia energii

— Redukcja emisji C02

— QObnizenie kosztéw energii

— Ekonomiczna instalacja

— Nie jest wymagana inwestycja w rezystory hamujace

— Brak koniecznosci instalowania rezystoréw hamujgcych na zewnatrz szafy sterowniczej
— Brak nagrzewania otoczenia lub szafy sterowniczej przez rezystory hamujace

— 0Oszczednos¢ miejsca w szafie sterowniczej i wydatkow na wentylacje

Motoreduktory i falowniki




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Modut zwrotu energii do sieci dila MOVIDRIVE® B

Zakres mocy 15 kW

Oznaczenie typu

MDR60A0150-503-00 (wielkos¢ 2)

Charakterystyka

Stosowany do centralnego zasilania i odzysku energii / Stosowany jako modut hamowania

Napigcie zasilania

3xAC380V...500V

Moc znamionowa [kW] 15
Prad fazowy I, [A] 29
Maksymalna moc ciggta 125%

Przecigzalnosé

Jako centralne zasilanie i odzysk energii 150% przez 60 s
Jako modut hamowania: 240% przez 50 s

AT

Zakres mocy 37 kW

Oznaczenie typu

MDR60A0370-503-00 (wielkoS¢ 3)

Charakterystyka

Stosowany do centralnego zasilania i odzysku energii

Napigcie zasilania

3xAC380V...500V

Moc znamionowa [kW]

37

Prad fazowy I, [A]

66

Przeciazalnos¢

150% przez 60 s




==

Zakres mocy 75 kW

0Oznaczenie typu

MDR60A0750-503-00 (wielko$¢ 4)

Charakterystyka

Stosowany do centralnego zasilania i odzysku energii

Napiecie zasilania

3xAC380V...500V

Moc znamionowa [kW]

75

Prad fazowy I, [A]

117

Przeciazalnos$é

150% przez 60 s

Zakres mocy 132 ... 160 kW

Oznaczenie typu

MDRG0A1320-503-00 (wielkos¢ 6)

Charakterystyka

Stosowany do centralnego zasilania i odzysku energii

Napiecie zasilania

3xAC380V...500V

Moc znamionowa [kW] 132 ...160
Prad fazowy I, [A] 260 (przy 160 kW)
Maksymalna moc ciggta 125%

Przecigzalnos$é

150% przez 60 s

Motoreduktory i falowniki
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Modut zwrotu energii do sieci dila MOVIDRIVE® B

Modut zwrotu energii do sieci: dziata jak modut hamowania

— Energia hamowania uwolniona podczas pracy ~ — Falowniki sg dobierane w oparciu o
jest zwracana do sieci zasilajgcej obcigzenie silnika

— Modut zwrotu energii dobiera sie na — Obwdd posredniczacy DC jest zasilany przez
podstawie energii hamowania uwolnionej whbudowany prostownik wejsciowy napedzane;
podczas pracy 0Si

3x380 ...500VAC

|
il

NF... opcjonalny filtr sieciowy

Y

| EE

: _ND ... dtawik sieci h.ND dtawik sieci
-'—’ ... dfawik sieciowy -—’ ... dtawik sieciowy

Modut zwrotu energii do sieci Falownik MOVIDRIVE®
MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00 | MDX60B/61B ... -5_3

}II

L L0

Obwad
posredniczacy DC

— Redukcja catkowitego zuzycia energii — Brak koniecznosci instalowania rezystorow
— Redukcja emisji CO, emissions hamujgcych na zewnatrz szafy sterowniczej
— Obnizenie kosztéw energii — Brak nagrzewania otoczenia lub szafy

— Ekonomiczna instalacja sterowniczej przez rezystory hamujgce

— Nie jest wymagana inwestycja w rezystory — 0szczednosé miejsca w szafie sterowniczej i

hamujgce wydatkow na wentylacje




Modut zwrotu energii do sieci: do centralnego zasilania i odzysku energii

— Energia hamowania uwolniona podczas pracy  — Mniejszy naktad prac instalacyjnych dzigki
jest zwracana do sieci zasilajgcej podtaczeniu kilku napedzanych osi do

— Modut zwrotu energii dobiera sig na centralnego modutu zwrotu energii
podstawie energii hamowania uwolnionej — Centralna wymiana energii miedzy
podczas pracy napedzanymi osiami

— Obwod posredniczacy DC jest zasilany przez
przez modut zwrotu energii

3x 380 ... 500 V AC

NF ... opcjonalny filtr sieciowy

Modut zwrotu energii do sieci
MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00

Falownik MOVIDRIVE® Falownik MOVIDRIVE® Falownik MOVIDRIVE®
MDX60B/61B ... -5_3 MDX60B/61B ... -5_3 MDX60B/61B ... -5_3

|
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o " ND .. dlawik sieci
= ... dtawik sieciowy

DC link

— Redukcja catkowitego zuzycia energii — Brak koniecznosci instalowania rezystorow
— Redukcja emisji CO, emissions hamujgcych na zewnatrz szafy sterowniczej
— Obnizenie kosztéw energii — Brak nagrzewania otoczenia lub szafy

— Ekonomiczna instalacja sterowniczej przez rezystory hamujace

— Nie jest wymagana inwestycja w rezystory — 0szczednosé miejsca w szafie sterowniczej i

hamujgce wydatkow na wentylacje
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Dane techniczne motoreduktorow i falownikow

NOWOSC: Modut zwrotu energii do sieci i

falownik silnika do 315 kW

Modut zwrotu energii do sieci MOVIDRIVE® B MDR61B

r

Charakterystyka — Energooszczedne i zoptymalizowane rozwigzanie: linia produktéw MOVIDRIVE® B rozszerzona o potaczenie modutow
zwrotu energii i odpowiadajacych im falownikow w zakresie mocy od 160 do 315 kW.
— Szczegdlnie korzystny w urzadzeniach o duzej energii potencjalnej, takich jak windy, dzwigi i suwnice lub wdzkach,
osiadajgcych wysoka energie kinetyczng uwalniang przy hamowaniu elektrycznym.,
Funkcje — Stosowany jako centralny modut odzysku i zwrotu energii do podtgczenia falownikow
— Energia jest oddawana do sieci, gdy aplikacja dziata jak pradnica, np. podczas hamowania elektrycznego
— Energia hamowania nie jest juz zamieniana na ciepto, ale jest zwracana do sieci do dalszego wykorzystania
Korzysci — Znaczace zmnigjszenie catkowitego zuzycia energii / emisji GO, / kosztow energii

Nie jest wymagane uzycie rezystoréw hamujacych

- Nie wymagana inwestycja w rezystory hamujgce

- Brak koniecznosci instalacji zewnetrznych rezystoréw hamujacych

- Brak nagrzewania otoczenia przez rezystory hamujgce

Zasilanie o przebiegu sinusoidalnym pradu = mozliwos¢ sterowania odzyskiem

Standardowo dostarczane z powlekanymi ptytkami drukowanych dla trudnych warunkéw otoczenia

Prosta instalacja i okablowanie: Wbudowany filtr czestotliwosci zegara / dtawik zintegrowany / automatyczne tadowanie
obwodu posredniczacego DC / stycznik sieciowy

Modutowy uktad zasilania, co oznacza, ze w przypadku serwisowania nie jest konieczna wymiana catego urzgdzenia
Dopuszczalna klasa C3 kompatybilnosci EMC (wg PN-EN 61800-3) dla wersji standardowej urzgdzenia

- Strona wejsciowa: nie wymagane zadne prace =-nie wymagane zadne zewnetrzne filtry sieciowe

- Strona wyjsciowa do silnika: ekranowane kable silnika lub dtawik wyjsciowy

Oznaczenie typu

MDR61B1600-503-00/L

MDR61B2500-503-00/L

Napiecie zasilania

3x 380V ... 500V AC

Moc znamionowa [kW] 160 250
Prad zasilajacy / Prad 250 400
znamionowy silnika I,

[A]

Maksymalna moc 125% I,

ciagta

Przeciazalnos¢

150% I, przez 60 s

Zewnetrzne akcesoria
do montazu szafy
sterowniczej

Podstawa montazowa

Wiot powietrza

Zestaw montazowy

Ostona przed dotykiem (IP20 dla zespotu)
Gniazdo obwodu posredniczacego DC




Falownik silnika MOVIDRIVE® B MDX62B*

Motoreduktory i falowniki

Charakterystyka

— Energooszczedne i zoptymalizowane rozwigzanie: linia produktéw MOVIDRIVE® B rozszerzona o potaczenie modutow
zwrotu energii i odpowiadajgcych im falownikéw w zakresie mocy od 160 do 315 kW.

— Szczegdlnie korzystny w urzadzeniach o duzej energii potencjalnej, takich jak windy, dzwigi i suwnice lub wdzkach,
osiadajgcych wysoka energie kinetyczng uwalniang przy hamowaniu elektrycznym.

Funkcje

MDR61B

Standardowy falownik MOVIDRIVE® B bez gniazda wej$ciowego do podtgczenia modutu zwrotu energii MOVIDRIVE® B

Korzysci

Prosta instalacja

— Pofaczenie obwodu posredniczacego DC do szyny zasilajgcej

Mozliwo$¢ stosowania wszystkich opcjonalnych kart MOVIDRIVE® B

Optymalny kosztowo standardowy falownik MOVIDRIVE® B bez uktadéw wejsciowych

0Oznaczenie typu

MDX62B1600-503-4-0T/L

MDX62B2000-503-4-0T/L

MDX62B2500-503-2-0T/L

Napigcie zasilania

Podtgczenie do modutu zwrotu do sieci MDR61B

Moc znamionowa [kW]| 160 200 250
Prad fazowy / 300 380 470
Zznamionowy

silnika I, [A]

Maksymaina moc 125% 1,

ciggta

Przeciazalnos¢

150% |, przez 60 s

Opcje wewnetrzne

Wykorzystanie wszystkich kart opcji MOVIDRIVE® B podtaczenia do systeméw magistrali do monitorowania stanu silnika lub

zdalnych enkoderéw odlegtosci (patrz opcje MOVIDRIVE® B)

Zewnetrzne akcesoria
do montazu
szafy sterowniczej

— Podstawa montazowa
— Wlot powietrza
— Zestaw montazowy

— Ostona przed dotykiem (IP20 dla zespotu)
— Adapter obwodu posredniczacego DC
— Gniazdo obwodu posredniczacego DC

* w przygotowaniu




Dane techniczne motoreduktoréow i falownikow

Opcje dla MOVIDRIVE® B

Oznaczenie typu

Klawiatura Standardowa klawiatura do parametryzacji, zarzgdzania danymi, uruchamiania i diagnostyki
DBG60B
Karty enkoderow — Zfgcze enkodera silnika: enkodery TTL, RS422, sin/cos i HIPERFACE®
DEH11B — Zfcze enkodera odlegtosci: enkodery TTL, RS422, sin/cos i HIPERFACE®
DER11B — Ztacze enkodera silnika: rezolwer
— Ztacze enkodera odlegtosci: enkodery TTL, RS422, sin/cos i HIPERFACE®
DEH21B — Ztacze enkodera silnika: enkodery TTL, RS422, sin/cos i HIPERFACE ®
— Ztgcze enkodera odlegtosci: enkoder absolutny SSI
DIP11B — Ztacze enkodera odlegtosci: enkoder absolutny SSI
— Karty rozszerzen wejsc i wyjS¢ binarnych: 8x wejsc, 8x wyjsc
Ztacze fieldbus
- DFE32B / DFE33B — PROFINET 10 / Modbus TCP + EtherNet/IP
- DFE24B — EtherCAT®
- DFP21B — PROFIBUS DPVA1
- DFC11B / DFD11B — CANopen / DeviceNet
- DFI11B / DFI21B — INTERBUS / INTERBUS-LWL
- DFS11B / DFS21B — PROFIsafe z siecig PROFIBUS / PROFIsafe z siecig PROFINET

Modut nadzoru bezpieczenstwa MOVISAFE®

- DCS31B
- DCS21B + DFS12B
- DCS21B + DFS22B

Bezpieczny ruchu/monitorowanie pozycjonowania, bezpieczne wejscia i wyjscia z poziomem
zapewn ienia bezpieczenstwa do PL e wg EN ISO 13849-1 i

— ,bezpieczny ruch/monitorowanie pozycjonowania”

— ,bezpieczny ruch/monitorowanie pozycjonowania i komunikacja” (PROFIsafe / PROFIBUS)
— ,bezpieczny ruch/monitorowanie pozycjonowania i komunikacja” (PROFIsafe / PROFINET)

Karta rozszerzen wej$¢ i wyjsc
- DIOo11B

8x wejsc binarnych i 8x wyjs¢ binarnych; 1x analogowe rozrdznienia; 2x wyjscia analogowe

Sterownik MOVI-PLC®

- DHE21B/DHE41B — MOVI-PLC® wersja advanced, ztgcze Ethernet

- DHF21B/DHF41B — MOVI-PLC® wersja advanced, ztacze Ethernet / PROFIBUS / DeviceNet

— DHR21B/DHR41B — MOVI-PLC® wersja advanced, ztgcze Ethernet / PROFINET/ Modbus TCP / EtherNet/IP
Inne

- DRS11B — Karta pracy synchronicznej

- USB11B — Ztacze USB do podtaczenia do komputera

- UWS21B — Ztacze RS232 do podtgczenia do komputera




Akcesoria i opcje dla falownikébw MOVI-TRAC® B

i MOVIDRIVE® B

Akcesoria i opcje

Oprogramowanie inzynierskie
MOVITOOLS® MotionStudio

MOVITOOLS® MotionStudio jest pakietem oprogramowania, ktére pozwala w wygodny sposéb na
uruchamianie, parametryzacje i diagnostyke falownikow MOVITRAC® B i MOVIDRIVE® B.

Modut zwrotu energii do sieci
MOVIDRIVE® B MDR60A 15 kW ... 160 kW
MOVIDRIVE® B MDR61B 160 kW ... 315 kW

Modut zwrotu energii umozliwia zasilanie kilku urzadzen za pomocg centralnego uktadu zasilania. W
trybie odzysku energia jest zwracana z powrotem do sieci zasilajgcej. Stosowanie modutu MDRG0A/
MDR61B pozwala na zaoszczedzenie energii i naktadow pracy podczas instalacji systeméw.

Rezystory hamujace typu BW

Rezystory hamujgce typu BW umozliwiajg prace falownikow MOVITRAC® B i MOVIDRIVE® B
jako pradnice. Wbudowany czujnik temperatury zapewnia ochrong rezystora bez wymaganego
zewnetrznego uktadu monitorujgcego.

Dtawik sieciowy typu ND Dtawiki sieciowe typu ND zwigkszajg ochrong przepigciowa falownikow. Jest to istotna cecha w
przemystowych systemow zasilania, zwtaszcza jesli falownik jest zainstalowany w poblizu
transformatora zasilajgcego.

Filtr sieciowy typu Typ NF Filtry sieciowe typu NF pozwalajg zapewni¢ zgodnos¢ instalacji z wymaganiami EMC okreslonymi w

normie PN-EN 61800-3. Filtry eliminujg emisje zaktocen przez falowniki w strone sieci zasilajacej i
zapewniajg uzyskanie klasy C1 kompatybilno$ci po stronie zasilania.

Dtawik wyjsciowy typu HD

Dtawiki wyjsciowe typu HD powstrzymuja emisje zaktocen od nieekranowanych kabli silnika. W
instalacji zgodnej z EMC po stronie silnika uzyskiwana jest klasa C1 kompatybilnosci zgodnie z
normg PN-EN 61800-3. W instalacjach kompatybilnych z EMC dtawiki wyjsciowe stanowig
alternatywne rozwigzanie do uzywania ekranowanych kabli silnika.

Filtr wyjsciowy typu HF

Dtawiki wyjsciowe typu HF s3 filtrami sinusowymi do wygtadzania napigcia wyjsciowego falowni-
ka. Filtry wyjsciowe sg stosowane w grupach napedow w celu ograniczenia prgdow wytadowczych
w kablach silnikowych i uniknigciu skokow napigecia w przypadku stosowania dtugich przewodéw
silnikowych.

Motoreduktory i falowniki




m Dane techniczne motoreduktorow i falownikow

effiDRIVE - Sprawnosé energetyczna falownikéw

, 8 S > >
|dealne rozwigzanie napedu dla zastosowan od prostej S = 1] ] S =3
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regulacji predko$ci do dynamicznego pozycjonowania: s Y5 =4 -8 =EQ
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MOVITRAC® B
I — Kompaktowa budowa z peinym zakresem funkcji v (4 4 4 v
— Ekonomiczny wybdr dla standardowych zadan
MOVIDRIVE® B
— Wysoka funkcjonalno$¢ wersji podstawowej z szerokim zakresem opcji v (4 4 4
— Ekonomiczny wybdr dla ztozonych systemow
MOVITRAC® LTE-B v v
— Dostosowany zakres funkcji do prostych zastosowan




Adaptacja procesu

— Prawie kazdy proces mozna dostosowac do biezacych wymagan dzigki bezstopniowej regulacji predkosci i momentu obrotowego, co pozwala uczyni¢
proces bardziej energooszczednym. W zaleznosci od zastosowania rozwigzanie to pozwala zaoszczedzi¢ do 70% energii.

— Wigkszy potencjat oszczednosci energii moze by¢ uzyskiwany w aplikacjach z okresowymi operacjami przyspieszania i hamowania przez wykorzystanie
nergooszczednych sekwencji ruchu. Oznacza to, ze maksymalne przyspieszenia, predkosci i hamowanie nie zawsze sg konieczne.

Funkcja oszczedzania energii

— Funkcja oszczedzania energii z falownikami MOVITRAC® B i MOVIDRIVE® B oferuje swoje zalety, gdy aplikacja pracuje w czgsciowym zakresie
obcigzen a zachowanie wtasciwosci dynamicznych nie jest gtownym warunkiem przy wystepowaniu zmian obcigzenia.

— Dynamiczna regulacja pradu magnesowania umozliwia prace silnika z optymalng wydajnoscig w kazdym punkcie pracy. Zuzycie energii ulega
zmniejszeniu nawet 0 30% w zaleznosci od aplikacji.

— Funkcja oszczedzania energii gwarantuje optymalng sprawnos¢ napedu, zwtaszcza w potaczeniu z energooszczednym silnikiem.

Obwad posredniczacy DC

— Przez pofaczenie obwoddéw DC szeregu falownikdw energia odzyskana z jednego napedu moze by¢ uzyta bezposrednio do zasilania silnika w innym
napedzie.

— To rozwigzanie pozwala zmniejszy¢ pobor energii z sieci zasilajgcej przy odpowiednim rozdzieleniu sekwencji pracy napedow i odpowiednim doborze
charakterystyk przemieszczen

— Sterownik MOVI-PLC®: w systemach sktadowania i pobierania zdecentralizowany sterownik umozliwia inteligentng kontrole charakterystyk ruchu i
dzigki temu uzyskanie optymalnego rozdziatu energii.,

Zwrot energii do sieci

— Modut zwrotu energii oddaje energie uwolniong w napedzie do sieci zasilajgce;.
— Uwalniana energia hamowania nie jest rozpraszana przez rezystory hamujgce, lecz zwracana do sieci, co zapewnia 0szczedno$¢ energii.
— Jest to szczegdlnie efektywne rozwigzanie w windach oraz systemach sktadowania i pobierania.

Wentylatory sterowane temperatura

— Wentylatory sg wtgczane tylko, gdy powstaje nadwyzka ciepta do rozproszenia. Nie tylko zmniejsza to zuzycie energii, lecz takze zwigksza zywotnosé
wentylatora.

Motoreduktory i falowniki




m Dane techniczne systemdw napedowych serwo

Wieloosiowe falowniki serwo MOVIAXIS®

Elastycznosé — W skalowalnosci produktu (sprzetu i oprogramowania)

— W mozliwo$ciach komunikacji i tgczenia w sie¢

— W funkcjonalno$ci napedu i opcji automatyzacji

— W uruchomianiu, projektowaniu i diagnostyce dzieki oprogramowaniu MOVITOOLS® MotionStudio

Wszechstronnos$é — W zakresie mocy od mocy znamionowej 10 kW do maksymalnej mocy 87 kW

— W zasilaniu od wysokiej przecigzalnosci po zwrot energii do sieci 0 przebiegu sinusoidalnym
Dzieki mozliwosci integrowania technologii bezpieczenstwa

Dzigki wytrzymatej obudowie komponentow i prostej instalacji

— Dzigki obstudze wszystkich dostepnych na rynku systemow enkoderdw

Rozwiazania Funkcje sterowania ruchem poczawszy od prostych, konfigurowanych graficznie funkcji
technologicznych az po wydajne 32-bitowe systemy sterowania

— Bogata oferta silnikow i przektadni o szerokim zakresie zastosowan

Systemy kontroli ruchu poczawszy od prostego pozycjonowania do obstugi indywidualnych

kinematyk

Moduty mastera

Rodzaje — Bramka fieldbus z pamigcig danych

— MOVI-PLC® Zaawansowana sterownik ruchu/sieci

— Konfigurowalny uktad sterowania (CCU) do prostego graficznego uruchamiania i diagnostyki
aplikacji




Moduty osiowe

Charakterystyka

Maksymalne przecigzenie 250%" przez okres maksymalnie 1's (przy maks. 250 A; czas
przecigzenia wydtuza sie przy mniejszych przecigzeniach)
— Szybkie wejscia dla sondy dotykowej
Whbudowany uktad kontroli hamulca z zasilaniem 24 V DC
Rozbudowane funkcje sterowania ruchem i technologiczne
— Wersja podstawowa wyposazona w interfejs do podtaczenia wielu enkoderéw
— Czytelny, podwdjny 7-segmentowy wyswietlacz
— Automatyczne tadowanie wszystkich parametrow napedu w przypadku wymiany (z modutem master)
— safetyDRIVE: Bezpieczenstwo funkcjonalne
- MXAB80: bez zintegrowanych funkcji bezpieczenstwa
- MXA81: funkcja bezpieczenstwa STO do kat. 3 wg EN 954-1 i poziom PL d wg EN ISO 13849-1
- MXA82: funkcja bezpieczenstwa STO do kat. 4 wg EN 954-1 i poziom PL e wg EN ISO 13849-1
- Opcjonalny modut bezpieczenstwa MOVISAFE® UCS. .B: funkcje zabezpieczenia napedu

(SLS, SDI, SLP, itp.) wedtug PN-EN 61800-5-2

Prady znamionowe 8 kHz/4 kHz PWM

- 2/2,4/4,8/8,12/12,16/16, 24/32, 32/42, 48/64, 64/85, 100/133

* dla pradu znamionowego przy 8 kHz

Moduty zasilania

Charakterystyka

— 10 kW, 25 kW, 50 kW, 75 kW

— Maksymalne przeciazenie do 250% mocy znamionowej przez maksymalnie 1 s (dla maks.187 kW)

— Zminimalizowane prady tadowania z warto$ciami harmonicznych nie powodujacych zaktocen
sieci i wysokim wskaznikiem udziatu pradu skutecznego

— Automatyczne adresowanie wszystkich napedéw podtgczonych do sieci CAN do prawidtowego
rozruchu

— Whbudowany rezystor hamujgcy i modut akumulacji energii (typu MXP 81)

— Sinusoidalny przebieg napigcia i pradu energii zwracanej do sieci 50, 75 kW (przez modut MXR)

Systemy napedowe serwo
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NOWOSC: zdecentralizowany falownik serwo MOVIAXIS®

MOVIAXIS® MMD 60B

Charakterystyka — Kompaktowa budowa, wysokie 0siggi

— Wysoka przecigzalnos¢ nawet do 400%

— Dostepny1) w wersji zdecentralizowanej montowanej w poblizu silnika, lub w wersji z
falownikiem wbudowanym w silniku?

— W petni skalowalny dla wersji montowanej w poblizu silnika, z CM, CMP i CMPZ ze wszystkimi

opcjami

Mniejsze nakfady zwigzane z okablowaniem

Opcjonalnie dostepny z bezposrednim, zdecentralizowanym uktadem kontroli hamulca z

zasilaniem 24V

I — 0szczednos¢ miejsca w szafie sterowniczej

Z interfejsem SBUS™YS kompatybilnym ze standardem EtherCAT® dla rozbudowanych instalacji

Zdecentralizowany falownik

Oznaczenie Maksymalny prad wyjsciowy (A)
MMD60B019-5A3-4-00 19,0
MMD60B024-5A3-4-00 24,0
MMD60B036-5A3-4-00 36,0

Naped z wbudowanym falownikiem?

Silnik 0znaczenie MOVIAXIS® MD60B
019 024 036
CM71L, n,=4500 min”! - X X
CMQOL, n =4500 min’ X
CM112L, n =1200 min™! X
Zdecentralizowany falownik do montazu w poblizu X X X
silnika
" od pierwszego kwartatu 2012 r 2 w przygotowaniu
Koncepcja automatyki instalacji Sie¢ Ethernet
1
oraz moduly urzadzen
m Sterownik PLC
Sie¢ fieldbus .
1
Modut /0 Kontroler SEW mmm
magistrali oprogramowanie aplikacji |_
systemowej

Magistrala: klasyczna ¥

technologia falownikéw .I ‘

SEW | L T |
Magistrala oraz .

wysokowydajne
napedy serwo na
poziomie obiektowym




NOWOSC: uniwersalny falownik serwo MOVITRAC® LTX

z pakietu Smart Servo

MOVITRAC® LTX

Charakterystyka

Podtaczenie zasilania dla 1x 230 V lub 3x 230 V

Zgodno$c z normg CSA i US (w przygotowaniu)

— Mozliwos¢ whudowania rezystora hamujacego jako opcja

Interfejsy sterownika lub analogowe

Pasujgce silniki: serwomotory synchroniczne CMP40, 50, 63 z enkoderem HIPERFACE®
— Zakres mocy od 750 W do 5,5 kW

Systemy napedowe serwo

Zasilanie 1-fazowe / 3-fazowe 230 V AC

Wielkosé Prad wyjsciowy
Czas trwania Do 60 s Wartosci szczytowe (2s)
100% do 200% do 250%

Zasilanie 1-fazowe / 3-fazowe 230 V AC

2 32A 6,3A 79A
2 55A 10,9A 13,7A
2 6,9A 13,7A 17,2A

Zasilanie 3-fazowe 230 V AC

3 9,6A 18,9A 23,6 A
3 12,6 A 252A 31,6A
3 16,5A 24,7 A 33,0A

Pakiet Smart Servo

Pakiet Smart Servo w skrdcie Pakiet Smart Servo zawiera wszystkie komponenty niezbedne do tatwego i szybkiego wdrozenia

kompletnych rozwigzan automatyki. Pakiet Smart Servo obejmuje nastepujace produkty:

— Swobodnie programowalny sterownik MOVI-PLC® lub konfigurowalny ukfad sterowania CCU
(opcja)

— Uniwersalny falownik serwo MOVITRAC® LTX

— Serwomotor CMP40, 50, 63 0 wysokiej dynamice pracy z absolutnym enkoderem

Wstepnie przygotowane kable zasilania i sygnatu zwrotnego

Przekfadnie serwo PSC (opcjonalnie)

— Gotowe do uzytku akcesoria (kabel transmisji danych, rezystor hamujacy, dtawiki, filtry, itp.)




m Dane techniczne systemodw napedowych serwo

effiDrIVE’

Oszczedzanie energii z technika napedowag serwo

Doskonate potaczenie — Napedy serwo s3 bardziej energooszczedne niz tradycyjne rozwigzania napgdowe z uwagi
na uzyte wysokiej jakosci silniki z magnesami trwatymi, przektadnie planetarne i napedy z
o0szczedzaniem energii

— tgczenie napedow z nowymi komponentami z modutowego systemu energooszczednego
effiDRIVE® takimi jak moduty zwrotu energii do sieci MXR dla falownika MOVIAXIS® umozliwia
dodatkowe znaczace zwigkszenie potencjatu 0szczednosci energii

I Indywidualne doradztwo — Kompleksowe konsultacje z klientem stanowig istotny aspekt w modutowej koncepcji
oszczedzania energii effiDRIVE® dla aplikacji z technikg napedowg serwo
— Konsultacje oparte na doswiadczeniu branzowym sg dostepne w kazdej fazie, czy to przy
projektowaniu nowych systemoéw czy modernizacji juz istniejgcych

Korzysci — Uniwersalna, modutowa koncepcja

— Elastycznosc zastosowania i tgczenia komponentow

— Wysoki potencjat oszczednosci energii

— Petna kompatybilnos¢ ze wszystkimi komponentami SEW-EURODRIVE
— Kompaktowo$¢ i wydajnosé

— Zgodny z sieciowym wspétczynnikiem cos ¢ = 1




Moduty zwrotu energii do sieci
MXR80, MXR81*

Do 50% mniejsze zuzycie energii w poréwnaniu do pracy z rezystorem hamujgcym
Wysoka przecigzalno$¢

Moduty zwrotu energii do sieci
MXR80 z przebiegiem sinusoidalnym

State, kontrolowane napigecie obwodu DC, co powoduje, ze wydajnos¢ napedu pozostaje taka
sama niezaleznie od wahan napiecia wejsciowego.

Standardowo prad pobierany z systemu zasilajagcego ma wartos¢ cos ¢ = 1

Zwrot nadmiaru energii do sieci energetycznej z przebiegiem sinusoidalnym

Praktycznie catkowite wyeliminowanie sktadowych harmonicznych

Wrazliwe komponenty elektroniczne podtaczone do tego samego systemu zasilania sg narazone
na o wiele mniejsze zaktdcenia

Modut MXR oferuje informacje serwisowe i uzytkowe, takie jak informacje na temat mocy efek-
tywnej

Moduty zwrotu energii do sieci
MXR81* z przebiegiem prostokatnym

Praca awaryjna z rezystorem hamujgcym
Tryb pracy ze zwrotem energii jest automatycznie wytgczany w zaleznosci od kierunku przeptywu
pradu

Moduty akumulacyjne MXC

Opcjonalne moduty akumulacyjne MXC zostaty opracowane, w celu przechowywania energii
Mozna je podtaczy¢ do wszystkich modutow zasilania MXP

Energia hamowania jest tymczasowo przechowywana i wykorzystywana przy kolejnym rozruchu
napedu

Obnizenie do minimum $redniego poboru energii z systemu zasilajgcego, zmniejszenie lub catko-
wite wyeliminowanie nagrzewania sie szafy rozdzielczej

Obnizenie kosztéw zwigzanych z klimatyzacjg szafy sterowniczej

Zaoszczedzenie cennego miejsca montazowego

Kompaktowe moduly zasilania MXP81

Kompaktowe moduty zasilajgce s3 doskonatym rozwigzaniem dla urzadzen o niewielkich
gabarytach i krotkich czasach cyklu pracy, zapewniajgc minimalne nakfady zwigzane z instalacjg,
niewielkie wymiary obudowy a funkcja buforowania energii minimalizuje straty i rozpraszanie
ciepta

Oprdcz modutu buforujgcego moduty zasilania posiadajg wbudowany rezystor hamujacy

Energia przekraczajgca pojemno$c bufora jest automatycznie rozpraszana przez rezystor

* w przygotowaniu

Warunki pracy i poziomy mocy modutéw energooszczednych

Y | Aplikacje bardzo dynamiczne / | Aplikacje Aplikacje o
h z krétkim cyklem pracy dynamiczne mniejszej dynamice
Napedy 0 mniejszej mocy / MXP81 MXC / MXP81 MXR
mate obcigzenia
Duze napedy serwo / MXC MXC / MXR
Srednie obcigzenia
(Napedy duzej mocy / duze obcigzenia MXR MXR
(tryb pracy ciagtej)

Systemy napedowe serwo
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Serwomotory

Serwomotory synchroniczne

Seria CMP

Charakterystyka — Kompaktowa budowa umozliwia prace w miejscach o ograniczonej przestrzeni
— Niski moment bezwtadnosci silnika CMP minimalizuje ilos¢ energii potrzebnej do rozruchu silnika
— Uzyty w silniku CMPZ wirnik o wzmocnionej budowie pozwala na kontrole nawet ekstremalnych
obcigzen w stabilny, bezpieczny i precyzyjny sposob
— Zakres momentu od 0,5 Nm do 47 Nm dla momentdw blokowania
— Dostepnych 6 wielkosci i 26 roznych wersji wykonania silnika CMP
— Konstrukcja o zoptymalizowanej wydajnosci i bardzo niskim momencie bezwtadnosci dzigki
zastosowaniu najnowszych technologi uzwojen i magnesow trwatych
Typ Nominalna predkos$¢ obrotowa [min-'] M, [Nm] M, [Nm] Jmi [kgom?]
CMP CMPZ
CMP40S 3000/ 4500 / 6000 0,5 1,9 0,10 -
CMP40M 3000 / 4500 / 6000 0,8 3,8 0,15 -
CMP50S 3000 / 4500 / 6000 1,3 5,2 0,42 -
CMP50M 3000 / 4500 / 6000 2,4 10,3 0,67
CMP50L 3000 / 4500 / 6000 3,3 15,4 0,92
CMP63S 3000 / 4500 / 6000 2,9 11,1 1,15
CMP63M 3000 / 4500 / 6000 5,3 21,4 1,92
CMPG3L 3000 / 4500 / 6000 71 30,4 2,69

Silniki CMP40, 50 i 63 s3 dostgpne w wersji przeciwwybuchowej ATEX dla kategorii I3GD
(wersja ATEX dla silnikow CMP71...100 w przygotowaniu)




Typ Nominalna predkos¢ obrotowa [min-'] M, [Nm] M oK [Nm] Joi [kgem?]

cmp CMPZ
CMP71S / CMPZ71S 2000 / 3000 / 4500 / 6000 6,4 19,2 3,1 9,32
CMP71M / CMPZ71M 2000/ 3000 / 4500 / 6000 9,4 30,8 4,1 10,37
CMP71L / CMPZ71L 2000 / 3000 / 4500 / 6000 13,1 46,9 6,1 12,47
CMP80S / CMPZ80S 2000/ 3000 / 4500 / 6000 13,4 42,1 8,8 27,18
CMP80M / CMPZ80M 2000/ 3000 / 4500 / 6000 18,7 62,6 11,9 30,3
CMP8OL / CMPZ80L 2000 / 3000 / 4500 / 6000 27,5 107 18,1 36,51
CMP100S / CMPZ100S | 2000 / 3000 / 4500 25,5 68,3 19,59 79,76
CMP100M / CMPZ100M | 2000 / 3000 / 4500 31 108 26,49 86,66
CMP100L / CMPZ100L | 2000 / 3000 / 4500 47 178,8 40,24 100,41
safetyDRIVE
Bezpieczenstwo funkcjonalne
Opcjonalnie: Zintegrowane bezpieczenstwo funkcjonalne dla silnikow CMP

Enkoder FS Do PL d zgodnie z EN ISO 13849-1 | AKOH, AK1H
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Servomotors

Serwomotory synchroniczne

Seria CM
Charakterystyka — Dostepne trzy wielkosci silnikéw CM z trzema dtugosciami korpusu

— Zakres momentu od 5 Nm do 68 Nm dla momentdw blokowania

— Wyposazony w magnesy ze stopu NdFeB oferuje standardowo bardzo wysokg przecigzalnosé

400%

— Kompaktowa konstrukcja z wysoka gestoscia mocy dzigki rozktadowi obwodu magnetycznego

Typ Nominalna predkos¢ M, [Nm] M, [Nm] Moment bezwiadnosci
I obrotowa [min-] [kgem?]
Jmol [Nm] Jhmat [Nm]

CM71S 2000 / 3000 / 4500 / 6000 5 16,5 4,99 6,72
CM71M 2000 / 3000 / 4500 / 6000 6,5 21,5 6,4 8,13
CM71L 2000 / 3000 / 4500 / 6000 9,5 31,4 9,21 10,94
CM90S 2000 / 3000 / 4500 / 6000 11 39,6 18,2 22
CM9OM 2000 / 3000 / 4500 / 6000 14,5 52,2 23,4 27,2
CMaoL 2000 / 3000 / 4500 / 6000 21 75,6 33,7 37,5
CM112S 2000 / 3000 / 4500 23,5 82,3 68,9 84,2
CM112M 2000 / 3000 / 4500 31 108,5 88,9 104,2
CM112L 2000 / 3000 / 4500 45 157,5 128,8 1441
CM112H 2000 / 3000 / 4500 68 238 188,7 204




w555

_ .
Charakterystyka — Szczegdlnie mata dtugosé
— Odpowiednie jako naped bezposredni
— Idealne rozwigzanie do zastosowan z bardzo ograniczong przestrzenig montazowg oraz do apli-
kacji serwo z bezposrednim napedem
— Innowacyjna konstrukcja z najnowszg technologig wykonywania uzwojen i magnesow
— Wersja z chtodzeniem konwekcyjnym
— Momenty blokowania od 0,3 Nm do 32,0 Nm
— Przecigzalnos¢ do 600%
— Silniki standardowo z zabezpieczeniem termicznym silnika i sprzgzeniem zwrotnym z resolwerem
— Opcjonalnie: skalowalny enkoder HIPERFACE® z elektroniczng tabliczkg i hamulcem postojowym
24V
Typ Nominalna predko$¢ obrotowa [min™'] M, [Nm] MFK [Nm] J [kgem?] n_.. [min]
CMDV 55S 4500 0,3 1,2 0,09 8000
CMDV 55M 4500 0,45 2,2 0,15 8000
CMDV 55L 4500 0,9 59 0,27 8000
CMDV 70S 1200 /3000 0,7 2,8 0,26 6000
CMDV 70M 1200 /3000 11 5,3 0,45 6000
CMDV 70L 1200/ 3000 2,2 11,4 0,83 6000
CMDV 93K 800/ 1200 / 3000 1,5 4.4 0,73 4000
CMDV 93S 800/ 1200 / 3000 2,5 10,3 1,35 4000
CMDV 93M 800/ 1200 / 3000 4,4 21,1 2,55 4000
CMDV 93L 800 /1200 / 3000 6,5 38,0 3,74 4000
CMDV 138K 600/ 1200 / 2000 4,3 7,6 4,10 2500
CMDV 138S 600 / 1200 / 2000 8,8 19,0 7,09 2500
CMDV 138M 600/ 1200 / 2000 15,7 49,0 12,85 2500
CMDV 138L 600/ 1200 / 2000 20,2 70,0 18,61 2500
CMDV 162K 400/800/ 1200 6,0 11,0 7,50 1800
CMDV 162S 400/800/ 1200 13,5 27,0 12,90 1800
CMDV 162M 400/800/ 1200 22,0 57,0 23,60 1800
CMDV 162L 400/800/ 1200 32,0 104,0 34,60 1800

CMDV = wersja serwomotora CMD z watem petnym

n

maks

= Maksymalna predkosc¢

Systemy napedowe serwo
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Serwomotory

Synchroniczne silniki liniowe

Seria SL2

Charakterystyka

Mozliwe obszary zastosowan: elastyczne urzadzenia obrébcze o wysokiej dynamice; systemy
transportu bliskiego; manipulatory

— Bezposrednie generowanie przesuwu liniowego i sity nie wymaga czesci mechanicznych do
przenoszenia mocy, a tym samym elementow zuzywajacych sie

Optymalny stosunek sity do gestosci mocy dzieki uzytym najnowszym technologiom
wykonywania uzwojen oraz laminowanemu rdzeniowi ferromagnetycznemu

Praktycznie nie wymagaja konserwacji

Wysoka jako$¢ regulacji, dynamika i precyzja

Dostepne w trzech wersjach (SL2 Basic, SL2 Advance System, SL2 Power System)

— Dostepne szyny magnetyczne w trzech roznych dtugosciach, z mozliwoscia tatwego faczenia

Wersje produktu

Zakres mocy znamionowej [N]

Nominalna predkos$¢ liniowa [m/s]

SL2 Basic 125 ... 6000 1/3/6
SL2 Advance System 280 ... 3600 1/3/6
SL2 Power System 400 ... 5500 1/3/6

Opcje dla silnikdw liniowych

SL2 Advance System i
SL2 Power System

— Koricowki kabli od strony silnika wyposazone w dopasowane ztgcza wtykowe

Obudowa ztgcza spetniajgca warunki zgodnosci EMC
Ztacze jest uszczelnione na kablu za pomocg uszczelki z nacigciami w celu zabezpieczenia przed
wyrwaniem zgodnie z PN-EN 61884

— Szeroki zakres akcesoriow do dostosowania drugiej koncowki kabla do podtgczenia do falownika




Serwomotory

NOWOSC: modutowe elektrocylindry

Elektrocylindry CMSM63
100 mm

1

200 mm

400 mm

(=)
g
(4]
600 mm =
(=)
=
Charakterystyka — Dostepne jako osobne modutowe jednostki (przektadnia liniowa) ze sprawdzonym uktadem §
smarowania z kapiela olejowa ze standardowego modelu CMS63 g
— Mozliwos¢ tgczenia ze standardowymi serwomotorami z SEW-EURODRIVE (serii CMP63 S/M/L) %
przy pomocy adapteréw &
Dane techniczne
Typ CMSM63

Maks. dopuszczalny moment wejsciowy [Nm] | 11,1

Maks. dopuszczalna predkos¢ wejsciowa 4500

[min]

Maks sita pchajaca [N] 10000
Nominalny skok [mm] 100/200/400/600
Skok wrzeciona [mm] 6

Informacje o standardowej wersji GMS elektrocylindréw znajduja sie na nastepnej stronie.
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Serwomotory

Elektrocylindry standardowe

b -~ SeriaCMS

Charakterystyka — Wyposazone w wirniki z magnesami trwatymi

Dynamika, precyzja i szybkos¢ dziatania.

— W potgczeniu z elektronikg napedowa firmy SEW-EURODRIVE powstajg ekonomiczne,
energooszczedne rozwigzania napedowe, ktdre zapewnia wysokg niezawodno$¢. Elektrocylindry
mogq by¢ w prosty sposdb zintegrowane z istniejgcymi ukfadami automatyki

— Nowa konstrukcja wersji CMS63S i CMS63M oferuje pierwsze na rynku elektrocylindry z

I praktycznie bezobstugowym ukfadem smarowania kgpielg olejowg

State nagrzewanie i wysoka wydajnos¢ w ciggu catego okresu eksploatacji

Dane elektryczne

Typ CMS50S CMS50M CMS63S
Maks. moment (Nm) 52 5,29 1,1
Moment blokowania (Nm) 1,3 2,4 2,9
Dane mechaniczne
Typ KGT" KGT" KGT" PGT?
Predkos$¢ znamionowa (n,) 3000 min™

4500 min”!

6000 min”!
Skok wrzeciona (mm) 5 6 5
Srednica wrzeciona (mm) 15 25 20
Maks. stata sita pchajaca® (N) 1300 2200 2400 2800
Maks. sita pchajaca (N) 5300 10000
Nominalny skok (mm) 70 150 | 300 | 70 150 | 300 | 100/200/400/600| 100/200
Maks. predkosé (mm/s) 375 210 | 375 210 | 450 375

" Naped ze $rubg kulowa 9 W zaleznosci od $redniej predkosci przesuwu

2 Sruba z planetarna przektadnia rolkowa 4 Maksymalny dopuszczalny moment obrotowy




Dane elektryczne

Typ CMS63M CMS71L
Maks. moment [Nm] 11,19 31,4
Moment blokowania (Nm) 53 9,5
Dane mechaniczne
Typ KGT" PGT? KGT" PGT?
Predko$¢ znamionowa (n,) 3000 min™ 2000 min™
4500 min"! 3000 min™!
6000 min” 4500 min™!
Skok wrzeciona (mm) 6 5 10 6 6 5
Srednica wrzeciona (mm) 25 20 32 24
Maks. stata sita pchajaca® (N) 4100 5200 3600 6700 6700 7200
Maks. sita pchajaca [N] 10000 17000 20000 15000 20000
20000
Nominalny skok (mm) 100/200/400/600| 100/200 200 200 350 200
Maks. predkosé (mm/s) 450 375 500 300 200 250
" Naped ze $rubg kulowg 4 Maksymalny dopuszczalny moment obrotowy

2 Sruba z planetarng przektadnig rolkowa
% W zaleznosci od $redniej predkosci przesuwu

9 W przypadku obcigzen rozciagajgcych
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Przekiadnie serwo

Przektadnie planetarne serwo

Seria PS.C

Charakterystyka

Serwoprzekfadnie planetarne PS.C o zredukowanym luzie obwodowym

Przeznaczone do eksploatacji z momentami obcigzenia w zakresie od 30 do 320 Nm

— Podstawa dla réznorodnych i dynamicznych rozwigzan, a gtéwnie zoptymalizowanych kosztowo
Dostepne cztery wersje:

- PSC: kotnierz B5, wat petny

- PSKC: kotnierz B5, wat petny z wpustem

I - PSCZ: kotnierz B14, wat petny

- PSKCZ: kotnierz B14, wat petny z wpustem

Wielkos$é Moment obrotowy [Nm] Przetozenia

1-stopniowa 2-stopniowa 1-stopniowa [i]" 2-stopniowa [i]?

221 222 30 3/5/7/10 15/21/25/30/35/49/
21 320 65 50/70/100

521 522 160

621 622 320 5/7/10 25/35/49/50/70/100

" Luz obwodowy: < 10’ dla wszystkich wersji
2 Luz obwodowy: < 15’ dla wszystkich wersji




Seria PS.F

Charakterystyka — Serwoprzekfadnie planetarne PS.F o zredukowanym luzie obwodowym
— Przeznaczone do eksploatacji z momentami obcigzenia w zakresie od 25 do 3000 Nm
— Dostepne trzy wersje:
- PSF: kotnierz B5, wat petny (bez wpustu)
- PSKF: kotnierz B5, wat petny z wpustem
- PSBF: kotnierz B5, wat zakonczony kotnierzem wg PN-EN ISO 9409
Typ Wielkos$é Moment Przetozenia® Luz obwodowy
obrotowy [Nm
1-stopniowa | 2-stopniowa y [Nm] 1-stopniowa [i] | 2-stopniowa [i] | 1-stopniowa [i]| 2-stopniowa [i]
PSF 121 122 25 30/4975]7 159/ 169/ 89 /40729 10/6/3
PSF / PSBF 221 222 55 7/10 20/25/28/35| 6/3/1 8/4/2
/40/49/70
PSF / PSBF 321 322 110 /100
PSF / PSBF 521 522 300
PSF / PSBF 621 622 600 4/5/7/10 4/2/1 6/3/1
PSF / PSBF 721 722 1000
PSF / PSBF 821 822 1750
PSF 921 922 3000

% Inne przetozenia przektadni na

7yczenie
4 Tylko PSF

% Tylko PSBF 320 / 520

8 Standardowy
' Zredukowany
9 Minimalny

Systemy napedowe serwo
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Przekiadnie serwo

Przekiadnie walcowo-stozkowe serwo

Seria BS.F

Przektadnie walcowo-stozkowe serwo o zredukowanym luzie obwodowym
Przeznaczone do eksploatacji z momentami obcigzenia w zakresie od 40 do 1500 Nm
— Dostepne pig¢ wersji:

- BSF: wat petny

- BSKF: wat petny z wpustem

- BSBF: wat zakoficzony kotnierzem (wg PN-EN ISO 9409)

I - BSHF: Wat drazony z tarczg zaciskowg

Charakterystyka

- BSAF: Wat drgzony z wpustem (przektadnia montowany na wale)

Wszystkie wersje z kotnierzem mocujgcym B5, mocowaniem na tapach i ramieniem reakcyjnym
sg opcjonalne (= mozliwo$¢ optymalnego dostosowania do okreslonych aplikacji)

Niska warto$¢ luzu obwodowego utrzymywana przez caty okres eksploatacji przektadni

Wielkosé Moment obrotowy [Nm] Przetozenia Luz obwodowy [’]
202 40 3/4/6/8/10/15/20/25 69 /3%

302 80 3/4/6/8/10/15/20/25/30

402 160

502 320 3/4/6/8/10/12/15/20/25/30/35

602 640 3/4/6/8/10/12/15/20/25/30/35/40

802 1220

9 Standardowy ' Zredukowany

Opcje

Opcje dla przektadni serwo i motoreduktoréow serwo

Bezposredni montaz silnika Bezposrednie potgczenie luzne (bez przytacza) z serwomotorami SEW serii CMP, CM i DS

Przytacza silnikowe Przytacza silnikowe EPH dla serwoprzektadni planetarnych PS.F i PS.C, przytgcza silnikowe ECH dla
serwoprzektadni planetarnych PS.C i przytacza EBH dla serwoprzektadni walcowo-stozkowych BS.F

Zredukowany luz obwodowy Opcjonalna redukcja luzu obwodowego dla serwoprzektadni planetarnych PS.F i
serwoprzektadni walcowo-stozkowych BS.F

Zminimalizowany luz obwodowy Opcjonalna jeszcze wigksza redukcja luzu obwodowego dla serwoprzektadni planetarnych PS.F




Technika napedowa serwo w wersji przeciwwybuchowej

Przeglad bezpiecznych rozwigzan serwo

Kategoria
112G/D ¢, k T4 120 °C X
ze stopniem ochrony IP65

Przektadnie serii R, RX, F, K, S, W37 i W47 (ze zredukowanym luzem)

Kategoria — Serwoprzekfadnie planetarne PS.F ze zredukowanym luzem
112G/D ¢, k T3 150 °C X — Serwoprzekfadnie katowe BS.F ze zredukowanym luzem
ze stopniem ochrony IP65 — Do montazu z przytaczem lub montazu bezpo$redniego z synchronicznymi serwomotorami CMP
(=]
Kategorie — Synchroniczne serwomotory CMP serii 40, 50 i 63 w potgczeniu z falownikami firmy §
lI3G Ex nA 1l T3 X, SEW-EURODRIVE. Dostepne z resolwerem dla kategorii G/D, oraz z enkoderem absolutnym i i
113D Ex tD A 22 IP6X T 150 °C X hamulcem postojowym dla kategorii D %
2
©
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>
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2
2
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Oznakowanie Klasy luzu M, [Nm] M., [Nm]
obwodowego
PSF* 112D ¢, kT3 /150 °C X Standardowy 18 — 3000 27 — 4200
PSKF* 126D ¢, kT3 /150 °C X zredukowany uz 40— 1310 51— 1910
obwodowy
BSF 12D ¢, kT3 /150 °C X
BSAF I12GD ¢, kT3 /150 °C X
BSKF
BSBF
Przektadnie R, F, K 12D c, kT4 /120 °C X 31 - 8000 46 — 9090
[I2GD ¢, kT4 /120 °C X
Przektadnie S, W 12D c, kT4 /120 °CX Standardowy 43 - 480 60 — 655
[12GD ¢, kT4 /120 °C X

*PSF/PSKF 121-522: Maks. ,, 6000 min
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Rozwigzania systemowe z motoreduktorami serwo

Motoreduktory walcowe serwo

Charakterystyka — Szeroki zakres wymiarowy spetniajgcy praktycznie wszystkie wymagania

— Jednostopniowe przektadnie z serii RX57 do RX107 stanowig kompaktowe rozwigzania,
wymagajace niewielkiej przestrzeni montazowej i oferujgce wysokie predkosci wyjsciowe

— Dzieki lekkiej obudowie z odlewu aluminiowego przekfadnie wielostopniowe serii R0O7, R17 i
R27 sg idealnym rozwigzaniem jako napedy obiegowe oraz napedy w urzgdzeniach o lekkiej

konstrukcji.
I Synchroniczne motoreduktory serwo Asynchroniczne

CMP oM motoreduktory serwo

RX57 ... RX77| RO7 ... R107 | RX57 ... R27 ...R107 | RX57 ... R17 ... R167
RX107 RX107

Przetozenia przektadni [i] 1,3...7,63 | 321 ... 1,3...823 | 3,37... 1,3...823 | 3,37 ...

216,54 216,28 255,71
Momenty wyjsciowe [Nm] 63 ...830 31...4300 | 63...830 45...4300 | 63...830 45 ...18000

Luz obwodowy (opcja /R) [min] - 5...14 - 5..14 - 5..14




Motoreduktory walcowe ptaskie serwo

Charakterystyka

— Standardowy naped, ktdrego zaleta jest nie tylko wysoka moc, lecz réwniez kompaktowa
budowa
— Typowe obszary zastosowan: systemy transportu bliskiego oraz zwigzane z inzynierig procesowa

Synchroniczne motoreduktory serwo

Asynchroniczne
motoreduktory serwo DRL

CMP CM

F27 ... F107 F27 ... F107 F27 ... F157
Przetozenia przektadni [i] 3,77 ... 276,77 3,77 ... 276,77 3,77 ... 276,77
Momenty wyjsciowe [Nm] 87 ... 7680 87 ... 7680 87 ... 18000
Luz obwodowy (opcja /R) [min] 5...12 5...12 5..12

Systemy napedowe serwo




m Dane techniczne systemodw napedowych serwo

Rozwigzania systemowe z motoreduktorami serwo

Walcowo-stozkowe motoreduktory serwo

Charakterystyka — Przektadnie walcowo-stozkowe firmy SEW-EURODRIVE zapewniajg wysoka sprawno$¢ wyno-
szgcq okoto 95% dla obu kierunkow obcigzen i kazdej predkosci wejsciowej
— Wysoka wytrzymato$¢ uzebienia zapewnia wysoki moment obrotowy i niski stopien zuzycia
napedu
— Dzigki bardzo wysokiej sprawnosci motoreduktory walcowo-stozkowe firmy SEW-EURODRIVE
zapewniajg 0szczednoSc energii
— Dtugi i bezobstugowy okres eksploatacji umozliwia ich stosowanie z asynchronicznymi silnikami
AC, asynchronicznymi i synchronicznymi serwomotorami w kazdej aplikacji
Synchroniczne motoreduktory serwo Asynchroniczne
CMP CcMm motoreduktory serwo DRL
K37 ... K107 K37 ... K107 K37 ... K187
Przetozenia przektadni [i] 3,98 ...174,19 3,98 ...176,05 3,98 ...179,86
Momenty wyjsciowe [Nm] 125 ... 8000 125 ... 8000 125 ... 50000
Luz obwodowy (opcja /R) [min] 5...13 5...13 5..13




Motoreduktory serwo SPIROPLAN®

Charakterystyka

— Motoreduktory serwo SPIROPLAN® z montowanym bezposrednio silnikami CMP sg bardzo
wydajne, ciche i oferujg najwigkszg mozliwg elastycznos¢ pracy
— Przekfadnie katowe SPIROPLAN® W37 / W47 zapewniajg wysokie predkosci obrotowe juz przy
najmniejszych przetozeniach
— Komponenty o niskim zuzyciu daja minimalne straty tarcia i optymalng sprawnos¢ mechaniczna
— Specjalny ksztatt uzebienia zapewnia cichg prace przektadni
— Obszary zastosowan: idealne napedy w prostych aplikacjach pozycjonowania lub
przeno$nikowych
— Wersje przekfadni:
- Mocowanie na tapach lub kotnierzowe
- Kotnierz B5
- Kotnierz B14
- Wat petny / wat dragzony
- Bezposredni montaz serwomotoru
- Montaz z przytaczem

Synchroniczne motoreduktory serwo Asynchroniczne motoreduktory serwo
cmP DRL
W37 ... w47 W37 ... W47

Przetozenia przektadni [i] 3,2...74,98 3,2...74,98

Momenty wyjsciowe [Nm] 70...180 70...180

Systemy napedowe serwo
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Rozwigzania systemowe z motoreduktorami serwo

Motoreduktory walcowo-$limakowe serwo

Charakterystyka — Przektadnie katowe zajmujg szczegdlnie mato miejsca
— Wysokie charakterystyki ttumienia hatasu
— Ttumienie uderzen momentu obrotowego z uwagi na liniowe przenoszenie obcigzen na wat
napedowy
— Poziom hatasu tego typu przektadni jest bardzo niski, nawet podczas pracy z petnym
obcigzeniem
I — Mozliwe zastosowania, na przyktad w windach
Synchroniczne motoreduktory serwo Asynchroniczne
CMP CcMm motoreduktory serwo DRL
S37 ... S67 S37 ... S67 S37 ... S67
Przetozenia przektadni [i] 3,97 ... 75,06 6,80 ... 75,06 3,97 ... 75,06
Momenty wyjsciowe [Nm] 32 ...480 43 ... 480 32...480




NOWOSC: 1-stopniowe motoreduktory SPIROPLAN®

Motoreduktory serwo SPIROPLAN®

Charakterystyka — Zoptymalizowane kosztowo rozwigzanie napedowe
— Stata, niska wartos¢ luzu obwodowego
— Pofaczenie luzne watu z piastg na catej dtugosci
— Kompaktowa budowa przy uzyciu z silnikami CMP
— Montaz silnika bezposredni lub z przytgczem silnikowym
— Dostepne 4 wersje:
- W: Wersja z watem i wpustem
- WF: Wersja kotnierzowa z watem i wpustem
- WA: Wersja z watem drgzonym i rowkiem wpustowym
- WAF: Wersja kotnierzowa z watem drgzonym i rowkiem wpustowym
Wielkos$é Motoreduktor Przetozenie Moment obrotowy Luz obwodowy
(z silnikiem) przektadni [i]? [Nm]® [min]
W10 CMP40 6,57 ... 16,50 maks. 25 <15
W20 CMP50 maks. 40
W30 CMP63 maks. 70
Wielkos$é Przektadnia Przetozenie Moment obrotowy Luz obwodowy
wolnostojaca z przektadni [i]? [Nm]® [min]
przytaczem EWH
W10 EWHO1 6,57 ... 16,50 maks. 25 <15
W20 EWH02 maks. 40
W30 EWHO03 maks. 70

" Dostepna od pierwszego kwartatu 2012 r.

% Przetozenia od i = 19,5 do i = 75 sg dostgpne na zyczenie

9 Moment obrotowy zalezy od przetozenia i sprawnosci

Systemy napedowe serwo
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Opcje montazu i polaczen kablowych

Potaczenia kablowe dla serwomotoréw CMP

W

e
L

o i~ >
Typ silnika Ztacze zasilania Sposob montazu kabla Elektronika napedowa
CMP40 - 63 Silnik: SM1 Stacjonarne MOVIDRIVE® inverter or MOVIAXIS® multi-axis
Silnik z hamulcem: SB1 servo inverter
CMP71 - 100 Silnik: SM1, SMB Stacjonarne MOVIDRIVE® inverter or MOVIAXIS® multi-axis
I Silnik z hamulcem: SB1, SBB servo inverter
CMP40 - 63 Silnik: SM1 Montaz w kanale kablowym | MOVIDRIVE® inverter or MOVIAXIS® multi-axis
invert
Silnik z hamulcem: SB1 servomverter
CMP71 - 100 Silnik: SM1, SMB Montaz w kanale kablowym | MOVIDRIVE® inverter or MOVIAXIS® multi-axis
Silnik z hamulcem: SB1, SBB servo Inverter
Typ silnika Ztacze enkodera Sposob montazu kabla Elektronika napedowa
CMP40 - 100 Resolwer RH1M Stacjonarne Falownik MOVIDRIVE®
Wieloosiowy falownik serwo MOVIAXIS®
CMP40 - 63 HIPERFACE® AKOH, EKOH, ASTH, ESTH Stacjonarne Falownik MOVIDRIVE®
Wieloosiowy falownik serwo MOVIAXIS®
CMP71 — 100 HIPERFACE® AKOH, EK1H, AK1H Stacjonarne Falownik MOVIDRIVE®
Wieloosiowy falownik serwo MOVIAXIS®
CMP40 - 100 Resolwer RH1M Montaz w kanale kablowym | Falownik MOVIDRIVE®
Wieloosiowy falownik serwo MOVIAXIS®
CMP40 - 63 HIPERFACE® AKOH, EKOH, ASTH, ESTH Montaz w kanale kablowym | Falownik MOVIDRIVE®
Wieloosiowy falownik serwo MOVIAXIS®
CMP71 - 100 HIPERFACE® AKOH, EK1H, AK1H Montaz w kanale kablowym | Falownik MOVIDRIVE®
Wieloosiowy falownik serwo MOVIAXIS®




Potaczenia kablowe dla silnikdw AC serii DR

Bezposrednie potaczenie

Typ silnika

Typ enkodera

Podtaczenie enkodera

Podtaczenie falownika

DR71 — DR132

EI7S, EI76, EI72, EI71

Koncowki zaciskowe zyt

Ztacze wiykowe M12

Koncowki zaciskowe zyt
falownik MOVIDRIVE®

ES7S, ES7R, ASTW, AS7Y

Koncowki zaciskowe zyt

Przytacza w pokrywie

DR160 — DR225

EG7S, EG7R, AG7TW, AG7Y

Koncowki zaciskowe zyt

Przytacza w pokrywie

DR315

EH7S

Ztacze wiykowe M23

AHTY

Koncowki zaciskowe zyt

Ztacze wiykowe D-sub
falownika MOVIDRIVE®

Potaczenie za pomoca gniazd posrednich

Typ silnika

Typ enkodera

Podtaczenie enkodera

Wtyczka adaptera

DR71 — DR132

ES7S, ESTR, ASTW

Koncowki zaciskowe zyt

Przytgcza w pokrywie

DR160 — DR225

EG7S, EG7R, AGTW

Koncowki zaciskowe zyt

Przytacza w pokrywie

Ztacze wiykowe M23 (zenskie)

Gniazdo posrednie

Ztacze wtykowe M23 (meskie)

Rozszerzenie

Ztacze wiykowe M23 (zenskie)

Gniazdo posrednie

Podtaczenie falownika

Ztacze wiykowe M23 (meskie)

Rozszerzenie

Ztacze wiykowe D-sub
falownika MOVIDRIVE®

Systemy napedowe serwo
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Mechatroniczne systemy napedowe

System MOVIGEAR®

effiDRIVE®: zmniejszenie zuzycia energii do 50% i znaczaca redukcja

emisji CO,

Charakterystyka i korzysci — Wysoka sprawnos¢ catkowita wszystkich komponentow (silnika, przektadni i elektroniki):
- Zoptymalizowane potgczenia miedzy silnikiem a przektadnig
- Silnik synchroniczny z magnesami trwatymi
- Wysokosprawne przektadnie zgbate
- Nowe komponenty elektroniczne oraz inteligentne algorytmy sterowania
— Najwyzsza sprawno$¢ silnika odpowiada juz dzisiaj klasie sprawnosci [E4
(Super Premium) okreslonej w miedzynarodowej normie IEC 60034-T30
I — Kompaktowa budowa: silnik, przektadnia i elektronika jako jeden mechatroniczny system
napedowy
— Zoptymalizowany ksztatt obudowy specjalnie do zastosowan w liniach transportu bliskiego
— Brak ograniczen przy pracy z duzymi momentami rozruchowymi i wartosciami przysSpieszen
— Zredukowanie mocy wymaganej do napedu systemu
— Obnizenie wymaganej mocy biernej (w poréwnaniu do silnikéw zasilanych bezposrednio z sieci)
— Dtugi okres eksploataciji zapewnia wysokg dyspozycyjnos¢ catego systemu
— Inteligentny system z wtasnymi algorytmami sterowania z mozliwoscig tatwego taczenia w sie¢
— Krétki czas uruchamiania
— Wsparcie procesu monitorowania i zminimalizowanie obstugi serwisowej
— Zintegrowane oprogramowanie aplikacyjne
— Koncepcja SNI (Single Line Network Installation): zasilanie i dane przekazywane sg jednym
kablem
— Uproszczone projektowanie i struktura systemu
— Zredukowana liczba wariantow dzigki réznym mozliwosciom konfiguracji i potozeri montazowych
— Obnizenie kosztow magazynowania
— Wysoki stopien ochrony
— Gfadka powierzchnia ,Hygienic design” do zastosowan w strefach higienicznych
— Urzadzenie nie powoduje zawirowan powietrza wzniecajgcych kurz i zarazki
— Wysoki poziom niezawodno$ci zapewniany przez ciggty rozwoj wszystkich komponentow
— Zredukowanie catkowitego kosztu inwestycji oraz kosztow operacyjnych systeméw do
transportu materiatow

Potwierdzone przez niezalezng instytucje:
potencjat oszczednosci energii 0 nawet 50%

Uniwersytet Nauk Stosowanychw L,Poréwnanie wynikéw badan wskazujena znaczaco
Kaiserslautern wyzszg sprawno$¢ napedow MOVIGEAR®
Wydziat Technicznych Nauk Stosowanych ... W catym zakresie obcigzenia”.




Napedy MOVIGEAR®

MGF.2

MGFA,4 MGFT,2 (przyktady): ponizszy rysunek
przedstawia napgd MOVIGEAR® MGFT.2 z
potaczeniem zaciskowym TorgLOC® oraz
MOVIGEAR® MGFA.4 z watem drgzonym i wpustem

System napedowy MOVIGEAR® jest standardowo dostepny w dwdch wielkosciach i
dwoch konstrukcjach mechanicznych:

Wielkosci MOVIGEAR®
— MGF.2 (0 momencie obrotowym: 200 Nm)
— MGF.4 (0 momencie obrotowym: 400 Nm)

Wersje konstrukcyjne MOVIGEAR®
— System MOVIGEAR® z watem drgzonym i wpustem
— System MOVIGEAR® z potaczeniem zaciskowym TorqLOC®

Pokrywa elektroniki - gniazdo modutéw

Dla wszystkich wielkosci systeméw MOVIGEAR® DSC-B i MOVIGEAR® SNI-B dostepne sg
nastepujgce pokrywy:

— Pokrywa elektroniki bez gniazda modutéw aplikacyjnych

— Pokrywa elektroniki z gniazdem modutéw aplikacyjnych

Pokrywy elektroniki w systemach MOVIGEAR® DBC-B i MOVIGEAR® DAC-B nie posiadajg
gniazda modutow aplikacyjnych.

Moduty aplikacyjne

System MOVIGEAR®
z opcjonalnymi wejsciami i wyjsciami

— Moduty montowane w gnieZdzie pokrywy sg wyposazone w rozne interfejsy, takie jak wejscia
lub wyjscia binarne.

— Zasilanie modutéw odbywa sig poprzez bezstykowe przekazywanie energii

— Komunikacja migdzy elektronikag MOVIGEAR® a modutem odbywa sig bezstykowo

Modut aplikacyjny GI012B
Przeznaczony do sterowania dwoma cyfrowymi elementami wykonawczymi oraz do
przetwarzania sygnatow z czterech czujnikdw cyfrowych.

Modut aplikacyjny GI013B

Modut wyposazony jest w nastepujgce zfacza:

— 1 wyjscie cyfrowe

4 wejscia cyfrowe (dwa mogg by¢ uzywane do zadawania czgstotliwosci)
— 1 wyjscie analogowe

1 wejscie analogowe

Wersje

System MOVIGEAR® spetnia standardowo wymogi norm higienicznych dotyczace obudowy
Dostepny rowniez w wersji:

Do pomieszczen czystych, z klasg 2 czystosci powietrza wg PN-EN ISO 14644-1

Do stref mokrych (ze specjalng powtoka antyadhezyjng HP200)

Zdecentralizowane systemy napedowe
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Mechatroniczne systemy napedowe

NOWOSC: System MOVIGEAR® z certyfikatem klasy 2 czystosci powietrza
wedtug normy PN-ISO 14644-1

Obszary zastosowan Sektory przemystu o wysokich wymaganiach dotyczacych jakosci powietrza oraz dopuszczalnego
poziomu i wielkosci czastek emitowanych przez komponenty techniki napedowej stosowane w
systemach produkcyjnych i logistycznych. Przyktady:

— Przemyst chemiczny, farmaceutyczny i kosmetyczny

— Biotechnologia

— Przemyst spozywczy

— Przemyst urzadzen medycznych

— Przemyst potprzewodnikowy

— Produkcja paneli solarnych

Charakterystyka i korzysci — Nowa wersja systemu MOVIGEAR® z certyfikatem klasy 2* czystosci powietrza spetnia wszystkie
wymagania norm higienicznych

— Zapewnia do 50% mniejsze zuzycie energii w poréwnaniu do typowych rozwigzan napgdowych

— Stanowi optymalne rozwigzanie dla wigkszosci aplikacji napedowych w pomieszczeniach
czystych

— Oferuje zupetnie nowe mozliwosci dla wielu producentéw i operatoréw maszyn i urzadzen

Konstrukcja — Obudowa o gtadkich powierzchniach i kompaktowa konstrukcja zawierajaca przektadnie, silnik i
elektronike napedowa

— Utatwia doktadne mycie catego systemu napedowego i zapewnia zmniejszong emisje czgstek
I — Dostepne dwie wielkosci obejmujgce zakres momentu obrotowego od 20 Nm do 400 Nm,




Specjalna powtoka antyadhezyjna

Utatwia mycie obudowy

Chroni przed tuszczeniem sig farby na powierzchniach tgczeniowych, poniewaz powtoka jest
nanoszona na powierzchnie obudowy i utwardzana przed montazem ostatecznym

Zapobiega przywieraniu czasteczek do powierzchni

Odporna na uszkodzenia mechaniczne i dziatanie srodkdw czyszczacych ogoinego zastosowania

Brak zamontowanego wentylatora

Silnik nie powoduje zawirowan powietrza wzniecajgcych kurz i zanieczyszczenia
Zmniejszony poziom hatasu
Pozwala spetni¢ wymogi dotyczace dopuszczalnych limitéw hatasu w miejscu pracy

Optacalnosé

Zmniejszenie kosztow energii do 50% dzigki wysokiej catkowitej sprawnosci napedu

Certyfikat

Instytut Fraunhofera zaswiadcza, ze naped MOVIGEAR® przeznaczony do zastosowan w
pomieszczeniach czystych spetnia wymagania klasy 2 czystosci powietrza zgodnie z

ISO 14644-1, w zaleznosci od predkosci obrotowej silnika oraz, ze naped ten moze by¢ uzyty do
takich zastosowan.

* wedtug PN-EN ISO 14644-1

Fraunhofer

TESTED®
DEVICE

W FLINCEANE

MCAIGEAR
Repart Mo, 50 1001503
Quatifizierungiurkunds

SUW LLUMCOAnA Gml & Ca K

£ Fraunhofer
>
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Mechatroniczne systemy napedowe

NOWOSC: Silnik elektroniczny DRC*

1

Charakterystyka i korzysci: — Pofaczenie silnika synchronicznego z magnesami trwatymi (o predkosci znamionowej
2000 min™") wraz ze zintegrowang elektronikg w obudowie catkowicie zamknigtej:
- Bez wentylatora
- Stopien ochrony IP65 i IP66
— Dostgpne dwie wielkosci 0 momencie znamionowym 2,6 Nm i 7,2 Nm (mocy 0,55 kW i 1,5 kW)
— Kompletnie nowy mechatroniczny system napedowy otrzymuje sie po potgczeniu z
wysokosprawna przektadnia walcowa, ptaska lub walcowo-stozkowa
— Wysoka elastycznos¢ przy potgczeniu z przektadnia:
- Montaz bezpos$rednio do przektadni za pomoca Kotnierza oraz zgbnika
— Klasa sprawnosci silnika IE4 (Super Premium) wedtug miedzynarodowej normy IEC 60034-T30
— 0szczednosci energii nawet do 50%
— Przecigzalnos¢ 250%
— Uniwersalne zastosowanie dzigki duzemu zakresowi regulacji rzedu 1: 2000
— Mechatroniczny system napedowy od jednego dostawcy: wszystkie elementy sg idealnie
dopasowane, niezawodne i trwate oraz gwarantujg wysoka dyspozycyjnosc¢
— Topologia instalacji ze sterownikiem SNI:
- Zasilanie i dane przekazywane sg jednym kablem
- Znacznie mniejsze naktady zwigzane z okablowaniem w poréwnaniu do typowych rozwigzan
- Obnizenie naktaddw pracy zwigzanych z instalacjg do 60%
I — Topologia instalacji ze sterowaniem binarnym lub siecig AS-Interface:
- Ukfady z niezaleznym dziataniem i realizujgce proste funkcje napedowe
— Topologia instalacji z kontrolerem magistrali systemowej firmy SEW zapewnia uzyskanie
najwyzszych osiggow i krétkich czaséw odpowiedzi dla najbardziej wymagajacych zadan
napedowych
— Globalna obecnosc:
- Mozliwo$¢ stosowania we wszystkich krajach
- Napigcie zasilania od 380 ... 500 V dla 50/60 Hz
- Zredukowana liczba wariantdw utatwia dobor i projektowanie systemu napedowego
- Zintegrowana funkcja bezpieczenstwa STO




Moduty aplikacyjne

Uniwersalne rozwigzania napgdu mechatronicznego dla wielu standardowych aplikacji w:

Logistyce

Przemysle motoryzacyjnym

Przemysle spozywczym i produkcji napojow
Przemysle materiatow budowlanych
Systemach transportu na lotniskach

Przyktadowe zastosowania

Uktady wznoszace i windy

Przenosniki tasmowe, faicuchowe lub rolkowe
Przenosniki paletowe i urzadzenia do paletyzacii
Urzadzenia do nawijania

Przenosniki rolkowe lub wznoszace

Mozliwos¢ montazu w strefach z przodu maszyny
Napedy do pozycjonowania i pracy zsynchronizowanej

Wersje

Wielkosci

- DRC1 z momentem znamionowym 2,6 Nm (moc 0,55 kW)

- DRC2 z momentem znamionowym 7,2 Nm (moc 1,5 kW)

Interfejsy komunikacyjne:

- DBC: Direct Binary Communication

- DAC: Direct AS-Interface Communication

- SNI: Single Line Network Installation

- DSC: Direct Sbus communication

Standardowe kotnierze do montazu z przektadniami zgbatymi firmy SEW-EURODRIVE serii 7
Kotnierze wg IEC do silnikow na tapach i do montazu z przytaczami IEC
- DRC1 z koricowkg watu 14 x 30 mm i kotnierzem IEC FF130

- DRC2 z koricowkg watu 24 x 50 mm i kotnierzem |IEC FF165

Wersja opcjonalna z hamulcem mechanicznym

* Dostepny od pierwszego kwartatu 2012 .

Zdecentralizowane systemy napedowe
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Mechatroniczne systemy napedowe

Topologia instalacji z kontrolerem SNI

Single Line Network Installation

Topologia instalacji z kontrolerem SNI

safetyDRIVE
bezpieczenstwo funkcjonalne

Jeden uktad sterujgcy

Redukcja liczby komponentow

Brak okablowania tgczacego urzadzenia wykonawcze z magistralg gtéwng
Wyeliminowanie ryzyka btednego potgczenia sieci komunikacyjnej
Skrécenie czasu uruchamiania systemu

Skrdcenie czasu realizacji catego projektu / redukcja kosztow realizacji
Zintegrowana funkcja bezpieczenstwa STO z poziomem zapewnienia
bezpieczenstwa do PL e zgodnie z norma PN-EN ISO 13849-1

bezpieczenstwo funkcjonalne

Napedy urzadzen o duzym momencie rozruchowym

Urzadzenia przenosnikowe o zmiennej predkosci pracy

Napedy w aplikacjach wymagajgcych tagodnego i/lub zdefiniowanego przebiegu rozruchu
Tworzenie zespotéw napedow w celu tatwiejszej synchronizacji ich dziatania

Przyktadowe zastosowania

Przeno$niki tasmowe

Przeno$niki paletowe

Przeno$niki rolkowe i krgzkowe
Przenosniki slimakowe

Linie transportowe pojemnikow i opakowan
Przeno$niki tancuchowe i zgarniakowe

Sterownik PLC

% MOVIFIT® FDC

Instalacja ,Single Line” (SNI)

i ! ™ Slinik elektro-
MOVIGEAR® SNI niczny SNI

Instalacja ,Single Line” (SNI)

Slinik elektroniczny
SNI




Topologia instalacji z kontrolerem magistrali systemowej firmy SEW

Magistrala systemowa SEW Wysoka wydajno$¢ i szybka komunikacja poprzez sie¢ CAN

Charakterystyka

safetyDRIVE
bezpieczenstwo funkcjonalne

Okablowanie liniowe
Jeden uktad sterujacy
Whbudowane ztacze komunikacyjne

Szybka komunikacja dla zapewnienia krotkich czasow cykli
Kabel hybrydowy, redukujgcy do minimum nakfady zwigzane z instalacjg
Kontroler magistrali systemowej do montazu w szafie sterowniczej lub w sieci fieldbus

ze zintegrowanym sterownikiem PLC
Najwyzsza dynamika i wydajnos¢ napedu

Zintegrowana funkcja bezpieczenstwa STO z poziomem zapewnienia bezpieczenstwa
do PL e zgodnie z norma PN-EN ISO 13849-1

Mozliwosci zastosowania

Napedy urzadzen o duzym momencie rozruchowym

Napedy systemow przenosnikowych o duzej dynamice i zmiennych predkosciach przesuwu

Tworzenie inteligentnych grup funkcjonalnych
Uniwersalne zastosowanie dzigki duzemu zakresowi regulacji rzedu 1: 2000

Mozliwosci zastosowania

Przenosniki paletowe

Whudowane przenosniki tasmowe
Przeno$niki podajace

Taktowane przenosniki podajace

Napedy ze zmiennym kierunkiem obrotéw

Kontroler
SBus

(ccu/ i@
MovVI-PLC®) |

Zasilanie

U” [l | Sterownik PLC

(1]

Magistrala SBus (CAN) 2]

MOVIGEAR® DSC

Silnik elektroniczny -

DSC

Silnik elektro-
niczny DSC

Magistrala SBus (CAN)

MOVIGEAR® DSC

Zdecentralizowane systemy napedowe




Dane techniczne zdecentralizowanych systemoéw napedowych

Mechatroniczne systemy napedowe

Topologia instalacji ze sterowaniem binarnym

Sterowanie binarne niezalezne dziatanie

Charakterystyka — Proste uruchamianie przy uzyciu przetacznikow DIP i potencjometrow bez podtaczania
komputera

— Mozliwos¢ parametryzacji statych predkosci obrotowych oraz ramp

— Obstuga sygnatow wej$c binarnych i monitorowanie sygnatu gotowosci za pomoca
sterownika PLC

— Wejscia binarne do obstugi poprzez sie¢ lokalng lub recznie

— Zfacze do diagnostyki i parametryzacii

safetyDRIVE — Zintegrowana funkcja bezpieczenstwa STO z poziomem zapewnienia bezpieczenstwa do PL e
bezpieczenstwo funkcjonalne zgodnie z normg PN-EN ISO 13849-1
Mozliwosci zastosowania — Proste ukfady z niezaleznym dziataniem i realizujgce pojedyncze funkcje

— Napedy w urzadzeniach wymagajagcych fagodnego rozruchu
— Aplikacje o dwach statych predkosciach roboczych

— Napedy urzadzen o duzym momencie rozruchowym

— Aplikacje wymagajace bezpieczenstwa funkcjonalnego

Przyktadowe zastosowania — Proste przeno$niki

— Stoty obrotowe

— Napedy urzadzen wykonawczych
— Mieszalniki i mieszarki

— Kruszarki i rozdrabniarki

— Prasy
[ Kontroler /
Zasil
astiani®  sterownik PLC
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Topologia instalacji z siecig AS-Interface

AS-Interface Proste i ekonomiczne potaczenie z siecig fieldous

Charakterystyka

safetyDRIVE
bezpieczenstwo funkcjonalne

Mozliwo$¢ parametryzacji statych predkosci obrotowych oraz ramp

Sterowanie za pomocg standardowej sieci AS-Interface

Mozliwos¢ podtaczenia zewnetrznych czujnikdw do urzadzenia wykonawczego
Zasilanie podtgczonych czujnikow

Wejscia binarne do obstugi poprzez siec lokalng lub recznie

Ztacze do diagnostyki i parametryzacji

Zintegrowana funkcja bezpieczenstwa STO z poziomem zapewnienia bezpieczenstwa
do PL e zgodnie z norma PN-EN ISO 13849-1

Mozliwosci zastosowania

Proste sieci fieldbus

Napedy w aplikacjach wymagajacych fagodnego rozruchu
Podawanie sygnatu z podtgczonych czujnikow

W instalacjach o znacznych rozmiarach

Aplikacje wymagajace bezpieczenstwa funkcjonalnego

Przyktadowe zastosowania

Proste sieci fieldous

Napedy w aplikacjach wymagajacych fagodnego rozruchu
Podawanie sygnatu z podtaczonych czujnikow

W instalacjach o znacznych rozmiarach

Aplikacje wymagajace bezpieczenstwa funkcjonalnego

Kontroler U rlF

AS-Interface Sterownik PLC

Zasilanie

St Sieé AS-Interface

1 L || L Silnik elektro-
MOVIGEAR® DAC niczny DAC

o

i\ Sieé AS-Interface

Zdecentralizowane systemy napedowe




m ane techniczne zdecentralizowanych systemow napedowych

MOVIMOT®

Motoreduktor z wbudowanym falownikiem

Zakres predkosci [min-] Napiecie [V] Potaczenie Moc [kW] Moment obrotowy [Nm]
280 ... 1400 (1700) 3% 380 ... 500 A 0,37 ...4,0 2,52 ...27,3

290 ... 2900 3% 380 ... 500 A 0,55 ...4,0 1,81...132

280 ... 1700 3% 200 ... 240 A A 0,37...22 2,08 ...12,4
Charakterystyka — Dostepny we wszystkich wersjach i pozycjach pracy jak motoreduktory standardowe,

z silnikiem z hamulcem lub bez
— NOWOSC: motoreduktor MOVIMOT® D moze hy¢ standardowo wyposazony w nowe wersje
silnikow serii DR 0 wigkszej sprawnosci energetycznej

Stopien ochrony IP54, opcjonalnie IP55, IP65 lub IP66
Temperatura otoczenia —30 °C/-20 °C to +40 °C (w zaleznosci od wersji silnika)
Sterowanie binarne Wejscia dla sygnatow Obroty w prawo (CW)/stop, Obroty w lewo (CCW)/stop, zmiana nastawy,

przekaznika bezpotencjatowego, nastawy state, rampy przyspieszenia i hamowania

Sterowanie przez sie¢ fieldbus W potaczeniu z interfejsami fieldous oraz z uzyciem mikrokontrolera lub bezobstugowe standardy
PROFIBUS, PROFIsafe, INTERBUS, INTERBUS LWL, DeviceNet, CANopen, AS-Interface i NOWOSC:

I PROFINET 10




Zastosowanie w uktadach z
niezaleznym dziataniem

W potaczeniu z dostepnymi opcjami:

MLU..A: lokalny uktad zasilania 24 V DC

MLG.TA: lokalny modut regulacji predko$ci z uktadem zasilania 24 V DC

— MBG11A: modut regulacji predkosci do zadawania i wySwietlania wartosci czestotliwosci
MWA?21A: modut konwersji dla nastaw zadawanych przez sygnaty analogowe
(0...10V,0...20 mA, 4 ... 20 mA) dla RS-485

Zastosowanie w systemach
zdecentralizowanych

W potgczeniu z dostepnymi rozdzielaczami obiektowymi typu
MF.../Z,3,

MF.../Z,6,

MF.../.../1Z,7,

- MF.../.../Z8,

oraz kablami hybrydowymi do ich podtgczenia

Diagnostyka

Sygnalizacja stanu wtgczenia oraz btedéw za pomocg 3-kolorowej diody LED
przez ztgcze diagnostyczne, ztacze szeregowe RS-485 i opcje MDG11A lub komputer

safetyDRIVE bezpieczenstwo
funkcjonalne

Opcjonalny pakiet SafetyDrive zapewniaFunkcje bezpieczenstwa STO dla kategorii ochronnej 3
i poziomu zabezpieczenia bezpieczenstwa PL d zgodnie z PN-EN ISO 13849-1

Dopuszczenia

1EC 1ub o (UD)us

Zdecentralizowane systemy napedowe




MOVI-SWITCH®

Dane techniczne zdecentralizowanych systemoéw napedowych

Motoreduktor z wbudowanym elektronicznym wytacznikiem i zabezpieczeniami

L’ =

Charakterystyka

— Elektroniczny wytacznik i zabezpieczenia wbudowane w skrzynce zaciskowe;j silnika
— Motoreduktor o kompaktowej i wytrzymatej konstrukcji

— Brak dodatkowego okablowania

— Brak koniecznos$ci zapewnienia dodatkowej przestrzeni w szafie sterowniczej
— Dostepny we wszystkich kombinacjach silnikéw AC z hamulcem lub z pasujacymi przektadniami

Liczba biegunow

Zakres mocy [kW]

4 0,37...3,0
2 0,55 ...3,0
6 0,25...1,5
Typ MSW-1E MSW-2S

Wytacznik elektroniczny

WE/WYE dla jednego kierunku obrotéw

WE/WYE dla dwoch kierunkéw obrotéw

Element przetaczajacy

Przetacznik bezstykowy w uktadzie mostkowym

Przetacznik stykowy

Kierunek obrotéw

CW lub CCW, w zaleznosci od odtgczenia faz

CW i CCW niezaleznie od podtaczenia faz

Sterowanie

— Sygnaty sterujace binarne RUN/OK

— Podtaczenie z 1 ztgczem wtykowym M12

— Opcjonalnie zewnetrznym ztgczem
AS-Interface

— Sygnaty sterujace binarne CW/CCW/0K
— Podfaczenie z 2 ztgczami wtykowymi M12
— Alternatywnie ze ztgczem AS-Interface

Obstuga hamulca

Standardowo z prostownikiem
hamulca typu BGW

— Whbudowany uktad kontroli hamulca
— Elektryczne, reczne luzowanie hamulca z
opcjonalnym prostownikiem typu BGM

Zabezpieczenie silnika

Whudowany uktad do bezposredniej kontroli i monitorowania temperatury

Stopien ochrony

IP54, opcjonalnie IP55, IP65 lub IP66

Temperatura otoczenia

—25°C do + 40 °C (to + 60 °C)




Moduly interfejsu fieldbus, rozdzielacze obiektowe i
systemy kablowe

Modut interfejsu fieldbus MF .. Modut interfejsu fieldbus MQ ..
NOWOSC: modut interfejsu fieldbus

MFES?2 dla sieci PROFINET 10
5,

zfacze wiykowe X12
PROFINET 10 Port 2

Charakterystyka — Mozliwos¢ podigczenia napgddw MOVIMOT® i MOVI-SWITCH® do standardowych sieci fieldbus
PROFIBUS, PROFIsafe, INTERBUS, CANopen, DeviceNet, i NOWOSC: PROFINET 10

— Modut interfejsu fieldbus sktada sig z podstawki z gniazdami przytgczeniowymi, w ktdrych
umieszczona jest karta wtykowa modutu fieldbus. Interfejsy fieldbus mogg by¢ montowane
bezposrednio w napedzie, w instalacji obiektowej lub w rozdzielaczu obiektowym

— Naped MOVIMOT® z regulacjg predkosci obrotowej podtgcza sig do magistrali komunikacyjnej
poprzez zaciski. Dodatkowe czujniki, urzagdzenia wykonawcze lub motoreduktory MOVI-SWITCH®
bez regulacji mozna podtaczy¢ do magistrali przy pomocy zaciskéw lub ztgczy M12

— katwa diagnostyka btedow w przypadku nieprawidtowego dziatania przy uzyciu ztgczy
diagnostycznych i sygnalizacji LED

— Odczyt sygnatow z czujnikéw

— Sterowanie urzadzeniami wykonawczymi przez cyfrowe zaciski wejsciowe i wyjsciowe

— Stopien ochrony IP65

— Opcjonalny pakiet: stopien ochrony IP66/IP67, dtawiki kablowe ze stali nierdzewnej, ztgcze z
kompensacjg naprezen, metalowa wtyczka dla modutow fieldbus ze ztgczem M12

Dodatkowy whudowany kontroler z
nastepujgcymi funkcjami:

— Mozliwos¢ konfiguraciji przez IPOSPUs®
Whbudowany enkoder przyrostowy EI76
zapewnia fatwe pozycjonowanie

— Wbudowane uktady przetwarzania wstepnego
I/0 i uktady czasowe

Mozliwos¢ modyfikacji protokotu

Zdecentralizowane systemy napedowe

Opcje dla modutéw interfejsow typu — Panel sterowania MFG11A moze by¢ umieszczony w gniezdzie kazdej podstawki modutu

MF../ MQ.. typu MFZ.. zamiast karty modutu fieldbus i stuzy do recznego sterowania napedem MOVIMOT®

— Klawiatura DBG60B stuzy do recznego sterowania napgdem MOVIMOT® i umozliwia dodatkowo
wySwietlanie danych procesowych w postaci stow. Klawiatura jest podtgczana bezposrednio do
tacza diagnostycznego w napedzie MOVIMOT® lub modutéw interfejsu fieldbus typu MF../MQ..

Kable hybrydowe — Zapewniajg przekazywanie zasilania, napigcia sterujgcego i komunikacje w jednym ptaszczu
kablowym (konstrukcja zaprojektowana przez SEW)

— Zapewniajg optymalne ekranowanie pod katem wymogow EMC oraz impedancje

— Kabel hybrydowy stuzacy do taczenia napedu MOVIMOT® z rozdzielaczem obiektowym jest
wyposazony w ztacze komunikacyjne oraz zaciski napigcia zasilania i sterujgcego i jest dostar-
czany gotowy do uzytku ze zmontowanym ztgczem wtykowym

— Podfgczenie napgdu MOVIMOT® do rozdzielacza obiektowego kablem hybrydowym zajmuije klika
sekund a caty uktad jest od razu gotowy do pracy

— Prosta obstuga w przypadku serwisowania: wtyczke mozna bezpiecznie odtgczy¢ i ponownie
podtaczy¢ w szybki sposob do nowego napedu po zakoriczeniu wymiany

— Optymalne rozwigzanie dla wszystkich systemdéw wymagajacych wysokiej dyspozycyjnosci




m ane techniczne zdecentralizowanych systemow napedowych

MOVIFIT®

Zdecentralizowane sterowanie napedem

t

Charakterystyka — Innowacyjna technologia podtgczen zapewnia
- Szybka instalacje i uruchomienie
- katwa diagnostyke i konserwacije, na przyktad przy wymianie elektroniki

— Modutowa konstrukcja dostepna w trzech wersjach

— Przeznaczony do instalacji zdecentralizowanych i wyposazony w nowoczesne, dostosowane do
wymogdw roznych aplikacji funkcje napedowe i komunikacyjne.

— Wszechstronny

— Oferuje nowe rozwigzania pozwalajace uzyskac¢ optymalne topologie instalacji

— Standardowo dostgpne wersje przeznaczone dla okreslonych branz, na przyktad MOVIFIT®
z opcjg Hygienic™s przeznaczony do stosowania w strefach mokrych w przemysle produkcji
napojow

Poziom funkcjonalny MOVIFIT®
Poziom funkcjonalny okresla zakres funkcjonalny oprogramowania dedykowanego dla urzadzer MOVIFIT® pod wzgledem:

— Obstugi

— Lokalnego sterowania urzadzenia

— Diagnostyki

poziom Classic — Sterowanie jako bramka sieci fieldbus poprzez MOVILINK®

Uproszczone funkcje — tatwos¢ obstugi, poréwnywalna na przyktad ze sterowaniem rozdzielaczami obiektowymi SEW
(typu 2.3, 2.6, itp.)

poziom Technology Programowanie odbywa sie zgodnie z normg IEC 61131 (np. w jezyku FBD, LD, STL, ST, SFC)

Swobodne programowanie — MOVITOOLS® MotionStudio z modutem edytora PLC, tworzenia aplikacji itd.

(MOVI-PLC®/MOVITOOLS® MotionStudio) — Koncepcja bibliotek wielostopniowych (moduty aplikacji i programowe sterownika serii
MOVI-PLC®)

Komunikacja — Poziomy funkcjonalne Classic i Technology obstugujg wszystkie najbardziej rozpowszechnione
standardy sieci: PROFIBUS, PROFINET, PROFIsafe, DeviceNet, EtherNet/IP lub Modbus/TCP




Wersje MOVIFIT®
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Charakterystyka

safetyDRIVE
Bezpieczenstwo funkcjonalne

Mozliwo$¢ podfgczenia do trzech urzadzen MOVIMOT® przy uzyciu kabli hybrydowych
Zakres napigcia 3x 380 ... 500 V

Whudowane uktad rozdziatu zasilania z zabezpieczeniem fazowym

Whudowany interfejs komunikacyjny

Wytgcznik serwisowy

12 wejs¢ cyfrowych + 4 cyfrowe wejscia/wyjscia

Interfejs CAN/SBus do podtgczenia zewnetrznych komponentow

Prosta i szybka nastawa parametréw przy pomocy przetgcznikow DIP lub przez siec fieldbus
MOVISAFE®: wbudowane bezpieczerstwo funkcjonalne

- Funkcja STO zapewniajgca kategorie 3 i poziom bezpieczenstwa PL d wg PN-EN ISO 13849-1
- Opcjonalnie ze standardem bezpieczenstwa sieci PROFIsafe

Zdecentralizowane systemy napedowe




Dane techniczne zdecentralizowanych systemoéw napedowych

Wersje MOVIFIT®

MOVIFIT® SC

1 r
S

Charakterystyka — Elektroniczny (bezstykowy) rozrusznik silnika
- Przy podtaczeniu 2 silnikdw (podwajny rozrusznik) = jeden kierunek obrotow
- Przy podtaczeniu 1 silnika (rozrusznik nawrotny) = dwa kierunki obrotow
— Zakres mocy
- Przy podtaczeniu 2 silnikdw = 2x 0,37 do 1,5 kW
- Przy podtaczeniu 1 silnika = 1x 0,37 do 4,0 kW
— Parametryzowany czas fagodnego rozruchu
— Zakres napiecia 3x 380 ... 500 V
— Zwigkszony poziom bezpieczenstwa dzigki przetaczaniu 3 faz
— Whudowany uktad rozdziatu zasilania
— Whudowany prostownik hamulca do obstugi troj-przewodowych cewek w hamulcach SEW
— Opcjonalny wytacznik serwisowy
— Wbudowany interfejs komunikacyjny
— Cyfrowe wejscia/wyjscia
- 6 cyfrowych wejs¢ + 2 wejscia/wyjscia dla poziomu funkcjonalnego Classic
- 12 cyfrowych wejsé + 4 wejscia/ wyjscia dla poziomu funkcjonalnego Technology
— Interfejs CAN lub SBus do podtgczenia zewnetrznych komponentéw
— Prosta i szybka nastawa parametréw przy pomocy przetgcznikéw DIP
I — Rozszerzona nastawa parametrow przez sie¢ fieldbus lub ztgcze diagnostyczne




MOVIFIT® FC

Charakterystyka

safetyDRIVE
Bezpieczenstwo funkcjonalne

Parametryzowany falownik (sterowanie open-loop)

Zakres mocy od 0,37 do 4 kW (dla dwdch wielkosci)

Zakres napiecia 3 x 380 ... 500 V

Wbudowany uktad rozdziatu zasilania

Whudowany prostownik hamulca do obstugi dwu-przewodowych cewek w hamulcach SEW
oraz dodatkowe wyjscie uktadu kontroli dla hamulcow innych producentow
Opcjonalnie wewnetrzny rezystor hamujgcy (wbudowany w skrzynce ABOX)
Opcjonalnie zewnetrzny rezystor hamujacy

Opcjonalny wytacznik serwisowy

Zintegrowany interfejs komunikacyjny

Whudowany swobodnie programowalny sterownik (zgodnie z IEC 61131)
Cyfrowe wejscia / wyjscia

- 6 wejs¢ + 2 wejscia/wyjscia dla poziomu funkcjonalnego Classic

- 12 wejs¢ + 4 wejscia/wyjscia dla poziomu funkcjonalnego Technology dla ztozonych aplikacji

Interfejs CAN/SBus do podtaczenia zewnetrznych komponentow

Prosta i szybka nastawa parametréw przy pomocy przetgcznikéw DIP
Rozszerzona nastawa parametrow przez sie¢ fieldbus lub ztgcze diagnostyczne
MOVISAFE®: wbudowane bezpieczenstwo funkcjonalne

- Funkcja STO zapewniajgca kategorig 3 i poziom bezpieczenstwa PL d wg PN-EN ISO 13849-1

- Opcjonalnie ze standardem bezpieczenstwa sieci PROFIsafe

Zdecentralizowane systemy napedowe
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MOVIPRO® SDC/ADC

Zdecentralizowany sterownik napedu, pozycjonowania i aplikacji

Proste projektowanie z MOVIPRO® SDC — Do realizacji zadan napedu i pozycjonowania stuzg standardowe jednoosiowe moduty aplikacji
— Wygodna, tatwa i szybka kontrola predkosci i potozenia

Dodawanie funkcji w MOVIPRO® ADC — Swobodne programowanie zgodnie ze standardami IEC 61131-3 oraz PLCopen umozliwia
tworzenie ztozonych lub dostosowanych dla danego systemu funkcji

— Do realizacji zadan napedowych i pozycjonowania stuzg standardowe moduty aplikacji

— Elastyczne i zindywidualizowane rozwigzania, na przyktad do synchronizacji wielu osi lub
lokalnego koordynowania dziatania wielu elementdw wykonawczych i czujnikow

— Rozszerzone funkcje bezpieczenstwa

Kompaktowa moc dla zdecentralizowanych — Zakres mocy 2,2 ... 15 kW
aplikacji: - BGO: 2,2 kW
Charakterystyka MOVIPRO® SDC i MOVIPRO® ADC - BG1: 4 kW, 7,5 kW

- BG2: 11 kW, 15 kW / przy pracy bez wentylatora do 11 kW

— Kontrola predkosci i pozycjonowania

— Opcjonalna kontrola silnika i toru przejazdu sygnatem zwrotnym z enkodera

— Wbudowany uktad kontroli hamulca na rézne napigcia zasilania

— Opcjonalny modut zwrotu energii

— Interfejsy fieldbus: PROFIBUS, PROFINET, PROFIsafe, Ethernet / IP, Modbus / TCP, DeviceNet

— Whudowanych 12 cyfrowych wejs¢ + 4 cyfrowe wejscia/wyjscia

I — Opcjonalne interfejsy RS485, SBus, SBUSP“s do podfgczenia zewnetrznych elementow
wykonawczych i czujnikéw

— Wiykowe karty interfejsow zasilania, silnika (zasilanie) i enkodera (sygnaty)

— Whudowana pamig¢ dla parametréw

— Stopien ochrony IP54

— Wytrzymata aluminiowa obudowa

— Opcjonalny przetacznik serwisowy

— Opcjonalny, osobny modut przytgczeniowy do zasilania liniowego

safetyDRIVE — MOVISAFE®: wbudowane bezpieczenstwo funkcjonalne

bezpieczenstwo funkcjonalne - Funkcja STO zapewniajaca kategorie 3 i poziom bezpieczenstwa PL d wg PN-EN ISO 13849-1

- Opcjonalnie: system z bezpieczenstwem sieci oparty na standardzie PROFIsafe

- Opcjonalnie: uktad kontroli hamulca z funkcjami bezpieczenstwa




Elastycznos¢ systemu pozwala na
integrowanie wielu funkcji i zmniejszenie
stopnia ztozonos$ci maszyn i urzadzen

Komunikacja z wykorzystaniem istniejgcej sieci fieldbus umozliwia lokalng elastycznos¢
Najnowoczesniejsza technologia potgczeniowa oparta na ztgczach wtykowych eliminuje ryzyko
btedow podczas instalacii

Programowalne falowniki obstuguja szeroki zakres silnikéw (asynchronicznych i synchronicz-
nych) od silnikdw standardowych DRS do silnikéw najwyzszej sprawnosci DRP i silnikdw CMP
Utatwione integrowanie wielu funkcji i zmniejszona ztozono$¢ maszyn i urzadzen

Spdjna koncepcja napedu dla kompletnego
systemu transportu bliskiego

Topologia instalacji (zasilanie, magistrala)
Obstuga, nastawa parametréw, diagnostyka przy uzyciu oprogramowania inzynierskiego
MOVITOOLS® MotionStudio

Obszary zastosowan

Podnosniki nozycowe

Przenos$niki podnoszgce/ opuszczajgce

Platformy podnos$nikowe

Wozki transportowe

Podajniki obrotowe

Obrotowe stoty podziatowe

Przenosniki poziome o duzych szybkosciach przesuwu i pozycjonowaniem

Zdecentralizowane systemy napedowe




Dane techniczne zdecentralizowanych systemoéw napedowych

MOVIPRO® dla
rozwigzan systemowych MAXOLUTION®

—7

Charakterystyka — Zakres mocy 0,75 ... 22 kW

Mozliwos¢ integracji do 3 osi napgdowych

Kontrola predkosci i pozycjonowania

— Kontrola i zasilanie zewngtrznych elementdw wykonawczych (dodatkowe osie)
Interfejsy fieldbus i interfejsy sieciowe

Whbudowane cyfrowe wejscia i wyjscia

— Wtykowe karty interfejsow zasilania, silnika i enkodera

— Wytrzymata aluminiowa obudowa

— Stopien ochrony IP54

safetyDRIVE — MOVISAFE®: wbudowane bezpieczenstwo funkcjonalne

bezpieczenstwo funkcjonalne - Funkcja STO zapewniajaca kategorie 3 i poziom bezpieczenstwa PL d wg PN-EN ISO 13849-1

Wersja MOVIPRO® z rozszerzonymi funkcjami jako sterownik napedu i
funkcji systemowych dla rozwigzan MAXOLUTION®




Dodatkowe funkcje MOVIPRO® dla Pozycjonowanie i nawigacja
rozwigzan systemowych MAXOLUTION® Doktadne pozycjonowanie toru ruchu oraz indukcyjna lub optyczna detekcja potozenia

Komunikacja

WNI

Bezstykowa transmisja danych przy uzyciu falowodu ze szczeling, kabla promieniujacego lub fal
radiowych

— Topologia sieciowa

— Standardowe komponenty oparte na standardzie Ethernet

Zasilanie
Bezstykowe przekazywanie energii przy uzyciu systemu MOVITRANS® dla systemdw mobilnych

Zarzadzanie energig

Magazynowanie energii z szybkim tadowaniem

— Bezstykowe / indukcyjne z systemem MOVITRANS®

— Zarzadzanie mocg szczytowg i energig odzyskiwang z napedu

safetyDRIVE bezpieczenstwo funkcjonalne
— ,Bezpieczny sterownik PLC PFF-HM31” spetnia wymagania dotyczace bezpieczenstwa dla
rozwigzan systemowych MAXOLUTION® ; dostepne, gotowe do uzytkowania moduty napedu i
aplikacji oparte sg na normie PN-EN 61800-5-2:
- Funkcje bezpieczenstwa SLS, SLP dla osi napgdowych i osi z podnoszeniem
- Bezpieczna zmiana zakresu
- Bezpieczna detekcja ruchu i potozenia
— Zwigzane elementy sprzetowe:
- Cyfrowe wejscia bezpieczenstwa (kompatybilne z 0SSD)
- Wejscia bezpieczenstwa licznika
- Interfejsy CAN i RS485
— Certyfikacja:
- SIL 3 wg IEC 61508
- PL e wg PN-EN ISO 13849-1
— Komunikacja:
- SafeETHERNET (tryb master i slave)
- PROFINET 10 ze standardem PROFIsafe (tryb master i slave)
- Bezpieczna komunikacja

Zdecentralizowane systemy napedowe

Alternatywne oprogramowanie — Parametryzowane oprogramowanie systemowe MOVIVISION®
- Konfiguracja, obstuga i diagnostyka catego rozwigzania systemowego
- Centralne zarzadzanie danymi
- Brak koniecznos$ci programowania
- Standardowe funkcje systemowe dla uktadéw mobilnych

— Swobodne programowanie przy pomocy MOVI-PLC® zgodnie z IEC 61131 standardzie i PLCopen
do tworzenia ztozonych lub dostosowanych do danego systemu funkcji

— Programowanie i parametryzacja funkcji bezpieczenstwa za pomocg interfejsu graficznego
SlLworX




Dane techniczne zdecentralizowanych systemoéw napedowych

MOVITRANS®

Bezstykowe przekazywanie energii

Charakterystyka

MOVITRANS® system bezstykowego przekazywania energii firmy SEW-EURODRIVE oparty jest na
zasadzie przekazywania energii na drodze indukcji elektromagnetycznej

Energia elektryczna jest przekazywana bezstykowo z nieruchomego przewodnika do jednego lub
wigkszej liczby ruchomych odbiornikow

Sprzezenie elektromagnetyczne jest dokonywane poprzez szczeling powietrzng, ktéra nie zuzywa
sie oraz nie wymaga dodatkowych kosztéw utrzymania

Bezdotykowy transfer energii nie emituje czastek brudu i jest odporny na zanieczyszczenia
zewnetrzne

Zbadane zgodnie z norma BGV B11

Obszary zastosowan

Idealny system zasilania dla wszystkich zastosowan z ruchomym wyposazeniem
Umozliwia pokonywanie dtugich drdg przejazdu z duzg szybkoscig

W zastosowaniach wymagajgcych pracy bezobstugowej

W miejscach, gdzie niedozwolone jest wystepowanie dodatkowych zabrudzen
W strefach mokrych i z duzg wilgotnoscia.

Komponenty nieruchome

Przeksztattnik stacjonarny typu TPS

Zasilanie: 4,0 kW lub 16,0 kW
V. :380V...500V «10%

faz*

Stopien ochrony:: IP20

Modut transformatora typu TAS

Zasilanie: 4,0 kW lub 16,0 kW
1,60 Alub 85A
Stopien ochrony: IP10

Kondensatory kompensujgce typu TSC

Pojemnos¢: 2 pF, 4 pF, 8 pF, 16 pF lub 32 pF
Prad wyjsciowy: 60 A lub 85 A
Stopien ochrony: IPOO




Komponenty ruchome

Przeksztattnik ruchomy typu TPM12B

Znamionowa moc wyjsciowa:

- przy pofaczeniu 4 x THM10C: maks. 3,6 kW

- przy podtgczeniu 2 x THM10E: maks. 3,0 kW
Napigcie wyjsciowe: 500 V DC

Dodatkowe napiecie wyjsciowe: 24 V, maks. 2 A
Stopien ochrony: IP65

Gtowica odbiorcza THM10E Moc: 1,5 kW
Stopien ochrony IP65
Gtowica odbiorcza THM10C Moc znamionowa: 0,8 kW

Moc szczytowa: 0,9 KW
Stopien ochrony IP65

Rozdzielacz przytaczeniowy TVS

Stopien ochrony: IP65
Prad wyjsciowy: 60 A lub 85 A

Kondensatory kompensacyjne TCS

Stopien ochrony: IP65
Prad wyjsciowy: 60 A lub 85 A

Zapewnia kompensacje dla odlegtosci przejazdu 25 do 30 m
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Dane techniczne zdecentralizowanych systemoéw napedowych

Zasilanie

Filtr sieciowy

MOVITOOLS' . TPS
Nastawa parametréw + ~ Przeksztattnik
Diagnostyka . stacjonarny
= TAS
e e—— ] Modut
Motoreduktor Z ~ transformatora
falownikiem TCS
Kondensatory
kompensacyjne
TCS
i 2
) | —
Skrzynka kompensujaca . X
. ) Gfowica odbiorcza
(opcjonalnie)
Kabel typu MF jako kabel potaczeniowy Kabel typu MF jako przewdd fazowy Kabel typu MF jako kabel zasilajacy
Brak przenoszenia energii Obszar przekazywania energii Brak przenoszenia energii

MOVITRANS® z ptaskg gtowica
odbiorczg (THM10E)




THM10C

Gtowica odbiorcza

Kabel typu MF jako przewdd fazowy

Obszar przekazywania energii

Jl':'l.'.'lnlmli.u].'l = W
8

- PM12B |
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Przeksztattnik ruchomy

MOVITOOLS®

1]

Motoreduktor z

falownikiem
Nastawa parametrow +

Diagnostyka

Zasilanie

TPS |
Przeksztattnik

stacjonarny

TAS
Modut
transformatora

TCS

Kondensatory

kompensacyjne

Kabel typu MF jako kabel zasilajacy
Brak przenoszenia energii

Zdecentralizowane systemy napedowe

MOVITRANS® z gtowica odbiorczg w
ksztalcie litery U (THM10C)

TIS

Osprzet montazowy do
zamocowania uchwytu
przewodu fazowego




Dane techniczne przektadni przemystowych

Przekladnie przemystowe

Przekiadnie walcowe i stozkowo-walcowe

Seria X

Charakterystyka

Dostepne 23 wielkosci

Przektadnie z obudowa jednolitg i dzielong

— Uniwersalne pozycje pracy

Innowacyjna technologia modutowa

Mozliwos¢ adaptacji do indywidualnych potrzeb klienta

— Obszary zastosowan: systemy transportu w réznych sektorach przemystu, mieszadta i mieszalniki

itp.

Korzysci

Obnizenie kosztow i wagi urzadzen dzigki duzej gestosci mocy i szerokiemu zakresowi wielkosci
— Wysoce wytrzymata obudowa przekfadni

— Wydajne uktady chtodzenia

— Elastyczne opcje montazu

Typ przektadni

Liczba stopni Przetozenie przektadni [ ] Nominalny moment M, [kNm]

Przektadnie zebate walcowe X.F..:

2, 3 i 4-stopniowe 6,3 ...450 6,8 ...475

Przektadnie stozkowo-walcowe X.K..:

2, 3 i 4-stopniowe 6,3 ... 450 6,8 ...475"

Przektadnie stozkowo-walcowe X.T..:

3 i 4-stopniowe 12,5 ... 450 6,8...175

I " 2-stopniowe: M, = 6,8 ... 175 kNm




Seria X — naped przenosnika kubetkowego

Charakterystyka — Dostgpnych 19 wielkosci
— Konstrukcja na bazie serii X z zamontowanym motoreduktorem SEW jako napgdem dodatkowym
— Przytacze napedu dodatkowego wyposazone w sprzegto jednokierunkowe i enkoder
— Whbudowana blokada ruchu zwrotnego
— Obszary zastosowan: systemy przeno$nikowe w rdznych branzach przemystu, w szczegoinosci
do napedu przenosnikéw kubetkowych w systemach transportu materiatéw sypkich
Korzysci — Wszystkie komponenty napedu sg idealnie dopasowane
— Pewna praca dzieki regulacji predkosci
— Wysoka dostgpnos¢ dzigki systemowi modutowemu
— Bogate wyposazenie dodatkowe dostepne na zyczenie
Typ przektadni Liczba stopni Przetozenie przektadni [ ] Nominalny moment M, [kNm]
Przektadnie stozkowo-walcowe X3K.B..: 3-stopniowe 28 ...80 6,8 ...270

Przektadnie przemystowe




m Dane techniczne przektadni przemystowych

Przekladnie przemystowe

Przekiadnie walcowe i stozkowo-walcowe

Seria MC

Charakterystyka

Dostepnych 8 wielkosci

Modutowa koncepcja

— Jednolita obudowa bez linii podziatu
Uniwersalne pozycje pracy

— Wersja EBD ze wzmocnionymi tozyskami i uszczelnieniem typu ,Drywell”
— Obszary zastosowan: systemy transportowe w réznych sektorach przemystu, mieszadta

i mieszalniki, rozdrabniacze,dezintegratory, itp.

Korzysci

— Wysoki stopien gestosci mocy
— Wytrzymata konstrukcja dzigki jednolitej obudowie

Typ przektadni

Liczba stopni Przetozenie przektadni [ ]

Nominalny moment M,, [kNm]

Przektadnie zgbhate walcowe MC.P..:

2 i 3-stopniowe 71...112

6...65

Przektadnie stozkowo-walcowe MC.R..:

2 i 3-stopniowe 71 ...112

6...65




Seria ML

Charakterystyka — Dostepnych 5 wielkosci

— Spawana konstrukcja obudowy z linig podziatu

— Pozioma pozycja pracy

— Obszary zastosowan: wciggarki w konstrukcjach dzwigowych, napedy mtynow do przerobu

surowcéw naturalnych, maszyny specjalnego przeznaczenia i urzadzenia wolnostojgce itp.

Korzysci — Elastycznos¢ dzieki spawanej konstrukcji obudowy

— tatwa konserwacja z uwagi na dzielony korpus
Typ przektadni Liczba stopni Przetozenie przektadni [ ] Nominalny moment M,, [kNm]
Przektadnie zgbate walcowe ML,P..: 2, 3 i 4-stopniowe 56...315 180 ... 680
Przektadnie stozkowo-walcowe ML,R..: 3, 4 i 5-stopniowe 14 ...1250 180 ... 680

Przektadnie przemystowe




m Dane techniczne przektadni przemystowych

Przekladnie przemystowe

Przektadnie planetarne

Seria P

Charakterystyka — Dostepnych 9 wielkosci

— Wysokie wartosci przenoszonego momentu i bardzo zwarta budowa

— Duza liczba wariantéw dzigki opcjom taczenia ze sprawdzonymi motoreduktorami SEW

Wysoka sztywno$¢ skretna obudowy

Obszary zastosowan: przemyst materiatéw budowlanych, cementowy, inzynieria procesowa, itp.

Korzysci — Optymalnie dopasowane podzespoty
Kompaktowa budowa dzigki wyeliminowaniu sprzegiet i przytaczy kotnierzowych

Typ przektadni Liczba stopni Przetozenie przektadni [ ] Nominalny moment M,, [kNm]

Przektadnie planetarne z reduktorem 4 i 5-stopniowe 100 ... 4000 24 ... 359
wstepnym walcowym (motoreduktory) P.RF..:

Przektadnie planetarne z reduktorem 5-stopniowe 140 ... 4000 24 ...359
stozkowo-walcowym (motoreduktory) P.KF:




Seria PMC

Charakterystyka — Dostepnych 9 wielkosci
— Wysokie wartosci przenoszonego momentu i bardzo zwarta budowa
— Zmienny zakres przetozen
— Wysoka sztywnos$¢ skretna obudowy
— Obszary zastosowan: przeno$niki ptytowe, tadowarki z kotem czerpakowym, napedy zurawi, itp.
Korzysci — Dostepne rozne wersje uszczelnienia i smarowania przeznaczone do specyficznych zastosowan
— Bogate wyposazenie opcjonalne
Typ przektadni Liczba stopni Przetozenie przektadni [ ] Nominalny moment M,, [kNm]
Przektadnia planetarna z reduktorem 3 i 4-stopniowe 31,5 ... 500 24 ...185
walcowym / stozkowo-walcowym P1.MC..:
Przektadnia planetarna z reduktorem 4 i 5-stopniowe 140 ... 4000 69 ... 359

walcowym / stozkowo-walcowym P2.MC..:

Przektadnie przemystowe




m Dane techniczne przektadni przemystowych

Przekladnie przemystowe

Przektadnie planetarne

Seria XP

Charakterystyka

Dostepnych 17 wielkosci

Najwyzsze wartosci momentow obrotowych

— Wysoki stopien gestosci mocy

Rozne pozycje pracy

Mozliwos¢ t3czenia z przektadniami wstepnymi

— Obszary zastosowan: uktady przetadunkowe, linie przerobu surowcdow, przemyst spozywczy, itp.

Zalety

Wysoka elastycznos¢ utatwia dostosowanie do nietypowych aplikacji
Minimalny naktad pracy przy zmianie przetozenia przektadni
— Bogate wyposazenie opcjonalne

Typ przektadni Liczba stopni Przetozenie przektadni [ ] Nominalny moment M,, [kNm]

Przektadnie planetarne XP..: 2 i 3-stopniowe 50 ... 3000" 100 ... 4000

W potaczeniu z przektadnig z modutowego systemu SEW stanowigcg reduktor wstepny




Przektadnie przemystowe w wersiji przeciwwybuchowej

Ochrona przeciwwybuchowa zgodnie z dyrektywg ATEX

Wersje ATEX przektadni przemystowych: — Seria X
(Grupa I, kategorie 2/3G i 2/3D, strefy 1, 21, — Seria MC
2122) — SeriaP

— Seria PMC

Rozwigzania napedowe dedykowane

Zespoly napedowe

Komponenty Przektadnia przemystowa
— Silnik

Sprzegto

Hamulec

— Stalowa podstawa

Inne komponenty dostepne sg po wczesniejszej konsultacji z SEW-EURODRIVE

Przektadnie przemystowe




Dane techniczne pozostalych komponentéw systemowych

Technologia sterowania

Charakterystyka — Seria uniwersalnych, skalowalnych i wydajnych sterownikéw i oprogramowania
— Rozbudowane funkcje sterowania ruchem od pozycjonowania jednej osi, przez aplikacje
krzywki elektronicznej, az do algorytmdw robotyki
— Elastyczna i adaptowana technika sterowania dla efektywnych rozwigzan automatyki
— Wigksza elastycznosc i efektywnos¢ kosztowa przy automatyzacji urzadzen
— Optymalizacja
- Kosztéw inwestycyjnych i uruchomienia
- Wydajnosci produkcyjnej
- Ewentualnych, przysztych kosztéw serwisowania i napraw
Wersje Sterowniki sg dostepne jako opcjonalne karty rozszerzen, umozliwiajgce tatwg instalacje

w falownikach MOVIDRIVE® B i MOVITRAC® B

w module master wieloosiowego falownika serwo MOVIAXIS®
w zdecentralizowanych sterownikach MOVIFIT® z obudowg IP65
lub na szynie montazowej przy uzyciu kompaktowej obudowy

Wszystkie falowniki SEW-EURODRIVE mogg by¢ tgczone za pomocg magistrali systemowej

Skalowalne wersje wykonania

Sterowniki dostepne sg w trzech wersjach wykonania:

Wersja wykonania basic:

Lokalny, modutowy kontroler z funkcjami kontroli predkosci i pozycjonowania dla prostych
aplikacji

Wersja wykonania standard:

Uzywany jako modutowy kontroler lub sterownik do catkowitej automatyzacji wymagajacych
zadan automatyki z funkcjami sterowania ruchem, takimi jak pozycjonowanie lub kontrola poto-
zenia wedtug znacznikdw, ze Srednimi czasami reakcji i maksymalna liczbg 16 sterowanych osi
Wersja wykonania advanced:

Uzywany jako modutowy kontroler lub sterownik do catkowitej automatyzacji wymagajg-

cych zadan automatyki z wysokiej klasy funkcjami sterowania ruchem, takimi jak przektadnia
elektroniczna, krzywka elektroniczna lub robotyka, z krétkimi czasami reakcji i maks. liczbg

64 sterowanych osi

Akcesoria

Modutowy system I/0 w obudowie IP20 (patrz réwniez strona 194)
Modem ORA11B do zdalnego serwisowania (patrz réwniez strona 195)

Zaawansowane oprogramowanie

Sterownik kontroli ruchu MOVI-PLC® z elastycznymi modutami funkcyjnymi lub
zoptymalizowanymi modutami programowymi do wymagajacych zadan automatyki (patrz réwniez
strona 196)

Konfigurowalny ukfad sterowania (CCU) ze standardowymi modutami aplikacji do kontroli jednej
lub wielu osi dla tatwo konfigurowalnych aplikacji (patrz rowniez strona 197)




Karta sterownika wersja wykonania basic

Karta sterownika basic DHP11B

Wersje T0, T1, T2 / do montazu w falownikach MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B, w module
master falownika serwo MOVIAXIS® master module

Charakterystyka

Sterownik ruchu i logiki procesu dla aplikacji w dolnym zakresie mocy

Biblioteki funkcji kontroli ruchu i moduty programowe dla zdecentralizowanego sterowania ruchem
Sterowanie ruchem maks. do 12 osi przez magistrale SBus

System wej$c/wyjs¢ obstugiwanych przez magistrale SBus

Konfiguracja przez interfejs RS-485

Dane techniczne

Ztacze PROFIBUS slave DP-VA1

2 ztgcza CAN, w tym 1 izolowane galwanicznie

Ztacze RS-485

8 cyfrowych wejSc/wyjsc¢

Diody sygnalizacji statusu sterownika PLC i sieci fieldbus

512 kB pamieci programowej + 128 kB pamieci danych

16 kB pamigci nieulotnej dla zmiennych + 8 kB pamigci nieulotnej dla zmiennych systemowych
1 gtéwna petla programu i 1 wywotanie cykliczne (1 ms, 5 ms, 10 ms, 100 ms)

Opcjonalne drugie ztacze RS-485 (izolowane galwanicznie)

MOVIFIT® MTx

Charakterystyka

Sterownik MOVIFIT® poziom funkcjonalny Technology

Whbudowana karta sterownika wersji basic

Stopien ochrony obudowy do IP69 dla zdecentralizowanych instalacji obiektowych

Jako swobodnie programowalny sterownik ruchu i logiki procesu (MOVI-PLC®) z

bibliotekami funkcji i modutami programowymi specjalnie dostosowanymi dla aplikacji
transportu bliskiego

Jako parametryzowany uktad sterowania (CCU) ze specjalnymi modutami aplikacji dla systemoéw
transportu bliskiego, takimi jak krzywka elektroniczna lub proste pozycjonowanie

Pozostate komponenty systemowe




Dane techniczne pozostatych komponentéw systemowych

Technologia sterowania

Karta sterownika wersja wykonania standard

Karta sterownika standard DHx21B

DHx21B ze ztaczem Ethernet
DHx21B z dodatkowym ztagczem slave PROFIBUS i DeviceNet
DHx21B z dodatkowym ztgczem PROFINET lub Ethernet/IP lub Modbus TCP/IP

Charakterystyka

Sterownik ruchu i logiki z czasem reakcji > 10 ms

Biblioteki funkcji sterowania ruchem i moduty programowe dla jednej osi

Sterowanie ruchem maks. do 16 osi przez magistrale SBus

MOVI-PLC® - system I/0 obstugiwanych przez magistrale SBus

Karta pamieci SD do szybkiej konfiguracji przy wymianie i zarzgdzania programami sterujgcymi
Szybka konfiguracja przez ztacze USB i Ethernet

Dane techniczne

Ztacze Ethernet (10/100 BaseT) do konfiguraciji lub komunikacji TCP/IP i UDP wg IEC 61131-3
2 ztacza CAN, w tym 1 izolowane galwanicznie

2 7tacza RS-485, w tym 1 izolowane galwanicznie

Ztacze USB

DHF21B: PROFIBUS slave DP-V1, DeviceNet slave

DHR21B: PROFINET slave, EtherNet/IP slave, Modbus TCP/IP slave

8 cyfrowych wejsc/wyjsé

Diody sygnalizacji statusu sterownika PLC i sieci fieldbus

Zegar czasu rzeczywistego

2 MB pamigci programowej + 4 MB pamigci danych

32 kB pamieci nieulotnej dla zmiennych + 24 kB pamigci nieulotnej dla zmiennych systemowych
1 gtéwna petla programu (min. 10 ms) i 1 wywotanie cykliczne (10 ms ... 10 000 ms)

Karta pamieci kompatybilna z PC do oprogramowania firmowego i programow sterujacych




MOVIFIT® FDC-SNI

Charakterystyka

MOVIFIT® FDC-SNI z wbudowang kartg kontrolera w wersji standard

Sterowanie maks. do 16 osi przez magistrale SBus lub maks. do 10 napedéw MOVIGEAR® SNI
Jako swobodnie programowalny kontroler logiczny i ruchu (MOVI-PLC®) z bibliotekami i
modutami specjalnie dostosowanymi dla aplikacji transportu bliskiego

Jako parametryzowany, konfigurowalny uktad sterowania (CCU) ze specjalnymi modutami
dla systemoéw dla systemoéw transportu bliskiego, szybkim/wolnym pozycjonowaniem lub
pozycjonowaniem przez sie¢

Kontroler ruchu i logiczny z czasem reakcji > 10 ms

Biblioteki funkcji sterowania ruchem i moduty programowe dla jednej osi

Karta SD dla szybkiej wymiany urzadzen i zarzadzania programami

Szybka konfiguracja przez ztgcze USB i Ethernet

Dane techniczne

Ztacze Ethernet (10/100 BaseT) do konfiguracji lub komunikacji TCP/IP i UDP wg IEC 61131-3
Ztacze CAN, izolowane galwanicznie

Ztacze SNI

Ztacze RS-485, izolowane galwanicznie

Ztacze USB

PROFINET slave, EtherNet/IP slave, Modbus TCP/IP slave

12 cyfrowych wejs¢ i 4 cyfrowe wejscia/wyjscia

Diody sygnalizacji statusu sterownika PLC i sieci fieldbus

Zegar czasu rzeczywistego

2 MB pamieci programowej + 4 MB pamigci danych

32 kB pamieci nieulotnej dla zmiennych + 24 kB pamigci nieulotnej dla zmiennych systemowych
1 gtdwna petla programu (min. 10 ms) i 1 wywotanie cykliczne (10 ms ... 10 000 ms)

Karta pamieci kompatybilna z PC dla oprogramowania firmware i modutéw aplikacyjnych

Pozostate komponenty systemowe




ane techniczne pozostatych komponentéw systemowych

Technologia sterowania

Karta sterownika wersja wykonania standard

;1‘
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Karta sterownika advanced DHx41B — DHE41B ze ztaczem Ethernet
— DHF41B z dodatkowym ztaczem slave PROFIBUS i DeviceNet

— DHR41B z dodatkowym ztgczem PROFINET lub Ethernet/IP lub Modbus TCP/IP
— Do montazu w falownikach MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B, w module master MOVIAXIS®

Charakterystyka — Kontroler ruchu i logiczny dla bardzo krétkich czasow odpowiedzi

— Biblioteki kontroli ruchu (poziom technologiczny) oraz moduty aplikacyjne takie jak przektadnia i
krzywka elektroniczna i roboty z zaawansowanymi transformacjami kinematycznymi

— Sterowanie ruchem maks. do 64 osi przez SBus lub z wysoka wydajnoscig przez SBUS™YS

— MOVI-PLC® system I/0 obstugiwanych przez SBus lub z wysokg wydajnoscia przez SBUS™YS

— Karta SD dla szybkiej wymiany urzadzen i zarzadzania programami

— Szybka konfiguracja przez ztacze USB i Ethernet

Dane techniczne — Ztacze Ethernet (10/100 BaseT) do konfiguraciji lub komunikacji TCP/IP i UDP wg IEC 61131-3
— Zfacze Ethernet jako stacja master SBUS™S (EtherCAT®)

— 2 ztacza CAN, w tym 1 izolowane galwanicznie

— 2 ztacza RS-485, w tym 1 izolowane galwanicznie

— Ztacze USB

— DHF41B: PROFIBUS slave DP-V1, DeviceNet slave (DHF41B)

— DHR41B: PROFINET slave, EtherNet/IP slave, Modbus TCP/IP slave

— 8 cyfrowych wejsc/wyjsc¢

— Diody sygnalizacji statusu sterownika PLC i sieci fieldbus

— 6 MB pamieci programowej + 8 MB pamigci danych

— 32 kB pamigci nieulotnej dla zmiennych + 24 kB pamieci nieulotnej dla zmiennych systemowych
— 1 gtdéwna petla programu (min. 10 ms) i 1 wywotanie cykliczne (10 ms ... 10 000 ms)

— Karta pamigci kompatybilna z PC dla oprogramowania firmware i modutéw aplikacyjnych




Wersje MOVIPRO® ADC

Charakterystyka

MOVIPRO® ADC z whudowana kartg kontrolera w wersji advanced

Kompaktowa obudowa do instalacji zdecentralizowanej ze stopniem ochrony do IP54

Jako swobodnie programowalny kontroler logiczny i ruchu z bibliotekami i modutami specjalnie
dostosowanymi dla aplikacji transportu bliskiego

Jako parametryzowany, konfigurowalny ukfad sterowania (CCU) z modutami specjalnie dostoso-
wanymi dla aplikacji transportu bliskiego i pozycjonowania, takimi jak pozycjonowanie krzywka,
pozycjonowania przez sie¢, pozycjonowanie modulo czy pozycjonowanie w oparciu o czujniki
przez sie¢, pozycjonowanie modutowe lub pozycjonowanie sygnatem czujnikéw

Kontroler ruchu i logiczny dla bardzo krétkich czasow odpowiedzi

Biblioteki kontroli ruchu (poziom technologiczny) oraz moduty aplikacyjne takie jak przektadnia i
krzywka elektroniczna

Karta SD dla szybkiej wymiany urzadzen i zarzadzania programami

Szybka konfiguracja przez ztacze USB i Ethernet

Dane techniczne

Ztacze Ethernet (10/100 BaseT) do konfiguracji lub komunikacji TCP/IP i UDP wg IEC 61131-3
Ztacze Ethernet jako stacja master SBUS™ (EtherCAT®)

Ztacze CAN, izolowane galwanicznie

Ztacze RS-485, izolowane galwanicznie

PROFIBUS slave DP-V1, DeviceNet slave (DHF41B)

PROFINET slave, EtherNet/IP slave, Modbus TCP/IP slave

12 cyfrowych wejsc i 4 cyfrowe wejscia/wyjscia

Diody sygnalizacji statusu sterownika PLC i sieci fieldbus

6 MB pamigci programowej + 8 MB pamigci danych

32 kB pamieci nieulotnej dla zmiennych + 24 kB pamigci nieulotnej dla zmiennych systemowych
1 gtéwna petla programu (min. 10 ms) i 1 wywotanie cykliczne (10 ms ... 10 000 ms)

Karta pamieci kompatybilna z PC dla oprogramowania firmware i modutéw aplikacyjnych

Pozostate komponenty systemowe
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Technologia sterowania

NOWOSC: Karta sterownika wersja wykonania power

.

Karta sterownika power UHX71B Wysokiej klasy kontroler ruchu i logiczny.

Sterowniki firmy SEW-EURODRIVE w wersji wykonania ,power” to idealne rozwigzanie dla aplikacji
0 wielu osiach napedowych i bardzo krétkich czasach reakgji.

Dostepne jako:

Programowalny zgodnie z IEC 61131 sterownik ruchu i logiki procesu MOVI-PLC® power, lub

— Parametryzowany sterownik CCU power

Charakterystyka — Mozliwo$¢ stosowania jako
- Modut master dla serwo falownikdw MOVIAXIS®
- Kompaktowy sterownik dla falownikéw MOVIDRIVE®
— Zredukowana liczba interfejsow: wszystkie funkcje sg kontrolowane przez jeden sterownik:
- Zaawansowane funkcje, takie jak krzywka elektroniczna lub przektadnia elektroniczna,
lub
- Funkcje robotyki w uktadzie 3D do 8 stopni swobody
— Umozliwia uruchamianie urzadzen o wysokim stopniu ztozonosci w prosty i efektywny sposob
— Mozliwo$¢ obstugi w ciggu milisekund maks. 64 osi z centralnymi sekwencjami sterowania
ruchem
— Wystarczajaco duza moc obliczeniowa nawet dla najbardziej wymagajgcych aplikacji
— Whbudowany interfejs SBUS™' lub EtherCAT® do zsynchronizowanej obstugi napgddw
— Karta pamigci CFast dla oprogramowania firmware, danych aplikacji i uzytkownika zapewnia
szybka konfiguracje sprzetowa w przypadku wymiany i umozliwia niezwykle szybki dostep do
danych




Procesor Intel Core2Duo 2.2 GHz

Ztacze Gigabit Ethernet (10/100 BaseT) do konfiguracji lub tacza TCP/IP i UDP wg IEC 61131-3
— Zfgcze Ethernet dla SBUS™!S

16 MB pamieci programowej + 64 MB pamigci danych

32 KB pamieci nieulotnej dla zmiennych + 24 KB pamigci nieulotnej dla zmiennych
systemowych

1 gtéwna petla programu i 8 wywotan cyklicznych (1 ... 10000 ms)

Karta pamieci kompatybilna z PC dla oprogramowania firmware i modutéw aplikacyjnych
Ztacze CAN opcjonalnie

Dane techniczne

Pozostate komponenty systemowe




m Dane techniczne pozostatych komponentéw systemowych

Technologia sterowania

Karta pamieci, kompaktowa obudowa oraz akcesoria

Karta pamieci OMH41B

— Dla wersji wykonania standard i advanced
— W pofgczeniu ze swobodnie programowalnym kontrolerem ruchu i logicznym MOVI-PLC® w
wersji technologicznej od TO do T25 w zaleznosci od wymaganego poziomu funkcjonalnosci

Kompaktowa obudowa dla sterownikow
UOH../ DHx

— Obudowa ze stopniem ochrony IP20 do montazu w szafie sterujgcej
— Do montazu na szynie nosnej

System 1/0

Charakterystyka — System I/0 pozwala na rozszerzenie ilosci wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych i analogowych kontrolera
— Mozliwos¢ podtaczenia do kazdego tgcznika magistrali do 32 modutéw o stopniu ochrony IP20
— tacznik magistrali dla standardu SBus i SBUS™!S
— Przy uzyciu szybkiej magistrali SBUS™S wszystkie sygnaty we/wy sg przekazywane co
milisekunde
— Idealne rozwigzanie dla aplikacji serwo wymagajgcych wysokiej wydajnosci
Automatyczny dostep do szerokiego zakresu wejs¢ i wyjsc:
— Dostepnych w systemie 1/0
— Bezposrednio do wejsé/wyjsé wbudowanych w sterowniku
— Wejsc/wyjs¢ w kontrolowanych falownikach
Korzysci — Wysokowydajne potgczenie ze sterownikami przez magistrale systemowa urzadzenia

Skalowalna wydajnos¢ dzigki skalowalnemu potgczeniu z SBus lub SBUSPYS

Optymalna integracja z oprogramowaniem PLC Editor w MOVITOOLS® MotionStudio

— Zwarta i modutowa obudowa zmniejsza do minimum wymagang przestrzen w szafie sterowniczej
Prosta i szybka instalacja lub wymiana przy uruchomianiu lub serwisowaniu

Roznorodnos¢ dostgpnych opcji pozwala na realizacje elastycznych i indywidualnych rozwigzan




Modut ORA11B do zdalnego serwisowania

Charakterystyka

— Wygodny dostep do roznych komponentow w celu konfiguracji
— W najprostszym przypadku wymagane jest analogowe tacze telefoniczne:

- Modem ORA11B przeksztatca sygnat analogowy na sygnat zgodny ze standardem Ethernet,

co pozwala na fatwe adresowanie sterownikéw wersji advanced.
- |dealne rozwigzanie dla niezaleznego sterownika do automatyzacji catego urzadzenia
— Przy pracy z centralnym PLC, dostep do sterownika jest realizowany przez PLC
— 2 cyfrowe wejscia i wyjscia, funkcja powiadamiania SMS

Zasilanie

0..60VDC/3..5W

Funkcje

— Modem analogowy z szybkoscig transmisji do 56 kb/s
— Router z ustugami dial-in / dial-out / callback / serwer i klient DHCP
— Przefacznik sieciowy z 4 portami 10/100 Mbps z petnym dupleksem i pétdupleksem

Konfiguracja

Interfejs WWW (lokalny / zdalny)

Pozostate komponenty systemowe
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Technologia sterowania

Kontroler ruchu i logiczny MOVI-PLC®

Swobodne programowanie aplikacji:
kontroler ruchu i logiczny MOVI-PLC®

Dostepny wybor:
— Parametryzowane moduty funkcyjne:
fatwe i wygodne programowanie przy pomocy jezykow IEC 61131 oraz PLCopen
— Moduty programowe:
Zawierajg kompleksowe funkcje napedowe
Mozliwo$¢ integracii sterownika MOVI-PLC® w dowolnym rozwigzaniu napgdowym
Wygodny dostep do wszystkich funkcji napedowych
— Szybka implementacja ztozonych zadan napgdowych
Falowniki sg potgczone szybka, zsynchronizowang magistralg systemowa
Skrdcenie czaséw odpowiedzi i zwigkszenie efektywnosci systemu napedowego, szczegolnie
przy koordynacji kilku osi
Jezyki programowania FBD, LD, IL, CFC, tekst strukturalny oraz modutowy system 1/0
umozliwiajg implementacje réwniez typowych zadan sterownikéw PLC
Konfiguracja sterownikdw MOVI-PLC® i falownikdw przy uzyciu oprogramowania MOVITOOLS®
MotionStudio
MOVITOOLS® MotionStudio zapewnia nie tylko Srodowisko programistyczne, lecz réwniez
wszystkie narzedzia niezbedne do uruchamiania i diagnostyki urzadzen SEW-EURODRIVE

Function modules

_E
'

Uniwersalne i elastyczne

Moduty funkcyjne:

— Gwarantujg w najlepszy mozliwy sposob prawidtowe dziatanie

— Zapewniajg kontrolg nad okreslong funkcja napedu (wedtug PLCopen)

— Sg odpowiednio pogrupowane w bibliotekach w zaleznosci od przeznaczenia i typu
falownikdw

— Moga byc elastycznie faczone i przy odpowiednim doswiadczeniu umozliwiajg tworzenie
optymalnych programoéw

Program modules

Optymalnie potaczone funkcje do efektywnego wykorzystania

Moduty programowe:
— Zawierajg kompleksowe funkcje napgdowe:
- 0d prostych funkgji, jak pozycjonowanie, czy regulacja predkosci obrotowej
- Przez aplikacje sterowania tarczy krzywkowej lub pracy zsynchronizowanej
- Do wieloosiowej interpolacji uktadéw kinematycznych
— Umozliwiajg wygodne korzystanie z wszystkich funkcji nap edowych poprzez interfejs sieciowy
— Pozwalajg na zmniejszenie naktadu pracy przy programowaniu funkcjonalnosci napedu




Konfigurowalny uktad sterowania (CCU)

Konfigurowanie aplikacji:
CCU (konfigurowalny uktad sterowania)

— Przeznaczony dla fatwo konfigurowalnych aplikacji

Wyposazony w standardowe, natychmiast wykonywalne moduty dla jednej lub wielu osi

Udostepnianie funkcji sterownikowi nadrzednemu poprzez interfejs fieldbus

— Prosta konfiguracja modutéw aplikacji dla poszczegoinych urzadzen: za pomocg programu
kreatora w kolejnych krokach wprowadzane sg wszystkie wymagane dane. Pozwala to znaczaco
zminimalizowac¢ ewentualne btedy i umozliwia szybkie uruchomienie. Specjalny tryb sterowania
umozliwia uruchomienie nawet bez nadrzednego sterownika PLC.

— Bez konieczno$ci programowania - przy dostosowywaniu funkcji do konkretnej aplikacji

— Wbudowane funkcje diagnostyki umozliwiajg szybkie i pewne uruchomienie

Moduty aplikacji

Standardowe i natychmiast wykonywalne

Moduty aplikacji:

— Udostepnianie standardowych funkcji przez interfejs danych procesowych sterownika
nadrzednego

— Dostosowywanie funkcji do okreslonej aplikacji przy uzyciu prostej parametryzacji graficznej —
bez koniecznosci programowania

Dostepne sg nastepujgce moduty aplikacii:

Funkcjonalnosci dla jednej osi:

— Pozycjonowanie wedtug krzywki

— Pozycjonowanie przez sie¢

— Modut uniwersalny (kontrola predkosci, pozycjonowanie, pozycjonowanie modutowe,
pozostajgca odlegtosc)

Obstuga wielu osi:

— Energooszczedny system sktadowania i pobierania: specjalny algorytm pozwala na
zaoszczedzenie od 25% do 30% energii bez stosowania modutu odzysku

— SyncCrane: proste sterowanie suwnic pomostowych i podnosnikow. Specjalny algorytm
zapewnia zsynchronizowane i ptynne przesuwy, réwniez z wykorzystaniem enkoderéw

Pozostate komponenty systemowe
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Panele operatorskie DOP

Wizualizacja i diagnostyka

Panele operatorskie DOP

Charakterystyka

Proste i niezawodne dziatanie w kazdym $rodowisku

Umozliwiajg i utatwiajg obstuge, wizualizacje i diagnostyke maszyn i urzadzen, na przyktad
podczas pozycjonowania, pracy synchronicznej lub koordynacji przemieszczen wielu napedow
Oferujg dodatkowe mozliwosci, jak na przyktad zarzadzanie programami sterujgcymi, funkcje
Dualdriver do obstugi dwdch napeddw, tryb pracy Passthrough, czy zintegrowany serwer WWW
Umozliwiajg statg optymalizacje procesow produkcyjnych

Mozliwo$¢ natychmiastowego dostosowywania poszczegolnych parametrow, takich jak:
predkos¢, potozenia docelowe, znaczniki zatrzymania, rampy

Zapewniajg ekonomiczng i niezawodng prace maszyn i urzadzen

Oprogramowanie HMI-Builder

Oprogramowanie HMI Builder stuzy do konfiguraciji paneli operatorskich
Konfiguracja oparta jest na zasadzie WYSIWYG (What you see is what you get)

W trakcie konfiguracji wySwietlany jest efekt ostateczny

Biblioteka obiektowa oferuje szeroki wybdr statycznych i dynamicznych obiektow
Obiekty te sg wySwietlane w postaci symboli opisowych

Poprzez wybieranie i edycje obiektow mozna tworzy¢ indywidualne widoki ekranu




Seria DOP, seria B

Typ urzadzenia Wyswietlacz i diody LED Klawiatura membra- Interface Pamigé
nowa
DOP11B-10 — 160 x 32 pikseli lub Klawiatura membranowa RS-232, RS-422/RS-485, 500 kB
wyswietlacz tekstowy IP66 oraz opcjonalnie Ethernet
4 x 20/2 x 20 znakow — Przyciski nawigacyjne
— 6 diod LED — Klawiatura numeryczna
— 6 klawiszy funkcyjnych
DOP11B-20 — 240 x 64 pikseli lub Klawiatura membranowa | RS-232, RS-422/RS-485, 12 MB
wyswietlacz tekstowy 8 x IP66 oraz Ethernet 10/100 Mb, USB
40/4 x 20 znakow — Przyciski nawigacyjne
— 6 diod LED — Klawiatura numeryczna
— 8 klawiszy funkcyjnych
DOP11B-25 — 5,7, 320 x 240 pikseli — Ekran dotykowy IP66 RS-232, RS-422/RS-485, 12 MB
(16 stopni skali szarosci) Ethernet 10/100 Mb, USB
DOP11B-30 — 5,7%,320 x 240 pikseli — Ekran dotykowy IP66 RS-232, RS-422/RS-485, 12 MB
(64k kolordw) Ethernet 10/100 Mb, USB
DOP11B-40 — 5,7%,320 x 240 pikseli Klawiatura membranowa | RS-232, RS-422/RS-485, 12 MB
(64k kolordw) IP66 oraz Ethernet 10/100 Mb, USB
— 16 diod LED — Przyciski nawigacyjne
— Klawiatura numeryczna
— 16 klawiszy funkcyjnych
DOP11B-50 — 10,4“, 800 x 600 pikseli — Ekran dotykowy IP66 RS-232, RS-422/RS-485, 12 MB
(64K kolordéw) Ethernet 10/100 Mb, USB
DOP11B-60 — 15%,1024 x 768 pikseli — Ekran dotykowy IP66 RS-232, RS-422/RS-485, 12 MB
(64K kolordw) Ethernet 10/100 Mb, USB
Przenos$ny panel — 6,5, 640 x 480 pikseli — Ekran dotykowy oraz RS-232, Ethernet 10/100 Mb, 12 MB

operatorski
DOP M70

(64k koloréw)

— Klawiatura (IP65)
8 klawiszy funkcyjnych

USB

Pozostate komponenty systemowe
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MOVITOOLS® MotionStudio

Oprogramowanie narzedziowe

MOVITOOLS® MotionStudio

Charakterystyka

— Modutowe rozwigzanie programowe do spdjnej obstugi napgddw: uruchamiania, sterowania,
diagnostyki, komunikacji i wizualizacji procesow

— Do parametryzowania, programowania i diagnostyki wszystkich serii falownikdw
SEW-EURODRIVE — niezaleznie od typu

— Wygodne uruchamianie i parametryzacja napedow

— Diagnostyka napedu za pomocg whudowanej funkcji oscyloskopu

— Tworzenie aplikacji i programéw w jezyku C, assemblerze lub jezyku zgodnym z IEC 61131-3

Wizualizacja statusu podtgczonych urzadzen

Diagnostyka komunikacji w sieci fieldbus przy pomocy monitora magistrali

— Sterowanie funkcjami technologicznymi

Gotowe moduty aplikacyjne dla réznych zastosowan

Uzycie elektronicznych tabliczek motoreduktoréw SEW do automatycznego dopasowania silnika

Interfejsy komunikacyjne

MOVITOOLS® MotionStudio umozliwia konfiguracje przez:
— Ethernet TCP/IP, PROFINET 10, EtherNet/IP, MODBUS TCP
— EtherCAT®
— PROFIBUS DPV1, CAN, DeviceNet

oraz interfejs programowy TGl Tool Calling Interface

Sterowanie Panel DOP: obstuga,
PC PLC/PC wizualizacja
=
ETHERMNET TCP/IP

L E.I
= =
] g
3 3
= =




Narzedzie

Funkcjonalnosé

Uruchamianie:

— Konfiguracja i uruchamianie: dostosowanie falownika do podtaczonego silnika oraz optymalizacja
sterownikow pradu, predkosci obrotowej i potozenia.

— Tryb reczny: narzedzie do recznego sterowania urzadzeniami za pomoca komputera.

Parametryzacja:

— Drzewo parametrow: uniwersalny edytor do zmiany parametrow dla réznych typoéw urzadzen

— PDO Editor: edytor obiektowy do graficznej konfiguracji danych procesowych dla
wieloosiowego falownika serwo MOVIAXIS®

— Gateway Configurator: uniwersalne narzedzie do diagnostyki i konfiguracji bramek fieldbus
UFx41B, DFx i MOVIFIT® z poziomami funkcjonalnymi Classic i Technology

Diagnostyka i wizualizacja:

— Status: narzedzie do diagnostyki, podajgce ogdlne informacje o statusie urzadzenia
i umozliwiajace reczne resetowanie urzadzenia

— Application Builder: edytor do tworzenia wizualizacji i diagnostyki dostosowanych do okreslonych
aplikacji. Wizualizacja jest tworzona na podstawie danych pobieranych z oprogramowania IPOS
falownika oraz ustawien parametrow.

— Fieldbus monitor: narzedzie do diagnostyki komunikacji pomigdzy siecig fieldbus i urzadzeniem
(tryby monitorowania) oraz wartosci nastaw urzgdzenia niezaleznych od sterownika (tryb kontroli)

— Scope: programowa funkcja oscyloskopu do diagnostyki wszystkich falownikéw SEW-EURODRIVE

Programowanie:

— PLC Editor: narzedzie do programowania sterownikéw MOVI-PLC® za pomoca wczesniej
stworzonych programdw sterujgcych, niezaleznie od rodzaju urzadzenia

— Assembler i Compiler IPOS®

Pozostate komponenty systemowe




ane techniczne pozostatych komponentéw systemowych

MOVIVISION®

Parametryzowane oprogramowanie systemowe

Parametryzowane oprogramowanie systemowe MOVIVISION®

Charakterystyka — Nowe, intuicyjne rozwigzanie dla producentow i operatoréw maszyn i urzadzen

— Proste i szybkie uruchamianie systeméw napgdowych

— Mozliwo$¢ uzywania w dowolnym czasie i miejscu

— Nie wymaga znajomosci programowania - polega jedynie na wprowadzaniu wartosci parametrow

— 0szczednosé czasu

— Operatorzy moga reagowac na zmiany w procesie produkcji nawet w trakcie jego realizacji bez
nadmiernego angazowania personelu

— Wygodne rozwigzania programowe dla techniki transportowej

Opis ogolny systemu i zasada dziatania — MOVIVISION® to potgczenie centralnego zarzgdzania danymi i zdecentralizowanej, inteligentnej
techniki napedowej

— Wygodne rozwigzanie programowe dla techniki transportowe;

— Zdecentralizowana technika napgdowa upraszcza i skraca tacza komunikacyjne pomiedzy
wszystkimi sprzetowymi i programowymi elementami instalacji

— Krotkie cykle i czasy odpowiedzi

— Zapewniony ciagty przeptyw informacji i komend sterujgcych na kazdym poziomie

— Obiektowa wizualizacja systemu

— Kazdy uzytkownik ma mozliwos¢ podgladu w dowolnym momencie catej linii
produkcyjnej, podzespotdw napedowych lub poszczegdlnych napgddw

— Intuicyjny interfejs uzytkownika zapewniajacy tatwg obstuge systemu




Funkcje

— Projektowanie systemu

— Administracja i zarzadzanie danymi systemu

— Parametryzacja systemu
— Uruchomienie
— Uproszczone serwisowanie systemu

)¢
A
q

— Diagnostyka systemu
— Obstuga i monitorowanie systemu

MOVIVISION® narzedzie konfiguracyjne — Narzedzie konfiguracyjne i diagnostyczne SPS / PPS dziatajgce w Srodowisku Windows
i diagnostyczne — Dostep uzytkownika do centralnej bazy danych serwera MOVIVISON®
Serwer MOVIVISION® — Wszystkie dane sg przechowywane w jednej, centralnej bazie danych

— Do kazdego podtaczonego, zdecentralizowanego komponentu sterowania ustanawiane jest tgcze

— Wymiana danych pomiedzy serwerem i zdecentralizowanymi komponentami sterowania odbywa
sie przez magistrale fieldbus i/lub sie¢

— Aktywacja lub zmiana parametrow moze by¢ realizowana tylko przez serwer

— Zarzadzanie i nadzorowanie uprawnien dostepu

— Wysoki stopien bezpieczenstwa danych i tatwos¢ obstugi

Klient MOVIVISION® — Interfejs graficzny, na ktérym wyswietlane sg dane zdecentralizowanych komponentéw sterowania
— Dane parametrdéw i dane diagnostyczne kazdego urzadzenia sg wyswietlane oddzielnie z podziatem
na:
- Poziom napedu
- Poziom pozycjonowania
- Poziom technologiczny
— Mozliwe jest przyznawanie réznych uprawnien dostepu dla poszczegolnych uzytkownikéw, np.
dla monitorowania, nastaw parametrow, wstepnego uruchomienia, wymiany urzadzen itp.,

Pozostate komponenty systemowe
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Narzedzia programowe do projektowania

Narzedzie do projektowania aplikacji serwo

Charakterystyka

Aplikacje z zakresu techniki napedowej ,serwo” wigzg sie nie tylko z wysokimi wymaganiami
dotyczacymi szybkosci i doktadnosci stosowanych komponentéw napedowych, lecz réwniez z
bardzo czasochtonnym i pracochtonnym procesem ich projektowania. Rozwigzania systemowe
dostarczane przez SEW-EURODRIVE obejmuijg nie tylko dynamiczng i precyzyjng technike
napedowa, lecz réwniez dostosowane do potrzeb oprogramowanie, takie jak nowe narzedzie do
optymalnego projektowania aplikacji serwo.

110001101
110001101

Makra EPLAN®

Charakterystyka

Aby umozliwi¢ efektywne projektowanie instalacji elektrycznych, SEW-EURODRIVE udostgpnia dane
swoich produktéw w oparciu o platforme E-CAD EPLAN® Electric P8. Oprdcz typowych makr z
rysunkami dostgpne sa rowniez petne dane techniczne oraz informacje o produkcie. Dane produktu
mozna pobrac¢ bezposrednio z programu EPLAN® data portal do projektu ze schematem instalacji.
Zapewnia to 0szczedno$¢ czasu przy tworzeniu schematow elektrycznych, z uwagi na brak
konieczno$ci wykonywania wtasnych rysunkéw ani przygotowywania skomplikowanych danych.




Przyktadowe programy dla systemu SIMATIC STEP7

Charakterystyka

W celu utatwienia integracii z istniejgcymi systemami SIMATIC S7 firma SEW-EURODRIVE udostepnia
w internecie bezpfatnie praktyczne, przyktadowe programy. Pozwala to unikngc¢ czasochtonnych i
kosztownych procedur zwigzanych z uruchamianiem systemow. Dostepne sa:

Standardowe programy sterujace dla:

— MOVIMOT® motoreduktoréw dla sieci PROFIBUS DP i PROFINET 1/0

MOVIFIT® zdecentralizowanych sterownikéw z poziomami funkcjonalnymi ,Classic” i
»lechnology”

MOVIDRIVE® falownikéw oraz modutu aplikacji ,Rozszerzone pozycjonowanie przez sie¢”
— MOVIPRO® zdecentralizowanych sterownikéw napedu, pozycjonowania i aplikacji
MOVILINK® oraz kanatu parametréw DP-V1 umozliwiajace tatwy dostep do parametréw

oraz przyktadowe programy z zaawansowanymi algorytmami kontroli dla:
— MOVIDRIVE® falownikéw w wersji aplikacyjnej (pozycjonowanie przez sie¢, rozszerzone
pozycjonowanie przez sie¢, pozycjonowanie modutowe oraz moduty aplikacji DriveSync)

Pozostate komponenty systemowe
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Warianty sieci fieldbus

ETHERNET przemystowy

ETHERNET przemystowy

Jeden kabel - wiele mozliwosci

Wysoka predkos¢ transmisji

— Rozpowszechnione medium komunikacyjne

— Umozliwia korzystanie z technologii IT, takich jak poczta e-mail do powiadamiania o bfedach czy
diagnostyka komponentow za pomocg przegladarki Internet Explorer

— Zapewnia pionowg komunikacje o wysokiej przepustowosci z nadrzednym poziomem sterowania
oraz pozioma komunikacje danych pomiedzy sterownikiem i aplikacjg (np. falownikami)

— Kompleksowa ustuga SEW-EURODRIVE do transmisji danych procesowych

Korzysci — Pionowa i pozioma komunikacja za pomocg przemystowego Ethernetu

— Przesytanie w czasie rzeczywistym danych procesowych pomiedzy sterownikiem i
komponentem techniki napgdowej (soft real time) z iloscig 10 stow danych (w obu kierunkach)

— Szybka transmisja danych z predkoscig 100 Mbps

— Diagnostyka komponentéw napgdowych przy uzyciu przegladarki, na przyktad Internet Explorer

— Mozliwos¢ programowania i diagnostyki techniki napedowej przez sie¢ Ethernet, co utatwia
zdalne serwisowanie

— Wysoka przepustowos¢ transmisji danych pomiedzy poziomem sterowania i poziomem urzadzen

— Sterowanie i konfiguracja realizowane jedng magistralg systemowa, obnizajgc koszty instalacji i
serwisowania

— Szybka integracja systemu

Funkcje — Komunikacja za pomocg protokotéw PROFINET I0/RT, EtherNet/IP, MODBUS TCP lub
EtherCAT® zapewniajgcych prostg i szybkg wymiang danych procesowych pomiedzy
poziomem sterowania i poziomem urzadzen

— Kontrola i diagnostyka poprzez sie¢ Ethernet — Lokalna obstuga, diagnostyka i serwisowanie na
poziomie obiektowym

— Zintegrowany serwer WWW (oprocz EtherCAT®) do diagnostyki komponentdw napedowych
przez przegladarke Internet Explorer

— Centralne tworzenie kopii bezpieczenstwa danych na poziomie sterowania

— Parametryzacja i programowanie za pomocg MOVITOOLS® MotionStudio przez sie¢ Ethernet

— Obnizenie kosztow instalacji i serwisowania ze wzgledu na instalacje tylko jednej magistrali
do diagnostyki lub konfiguracji urzadzen




Dostepne interfejsy przemystowego Ethernetu dla nastgpujacych standardowych profili komunikacyjnych:

ETHERNET przemy . i
Elektronika %ﬂ% Hhem MOODBUS TEP EtherCAT. ™
[E] Technokogy Group
napedowa
MOVITRAG® LTE-B Opcje DFE32B/UOH Opcje DFE33B/UOH n Opcje DFE24B/UOH
MOVITRAC® B Opcje Opcje Opcje
— DFE32B — DFE33B — FSE24B
— DFE32B/UQH — DFE33B/UOH — DFE24B
— DFS21B/PROFIsafe — DFE24B/UOH
MOVIDRIVE® Opcje Opcje DFE33B Opcje DFE24B
— DFE32B
— DFE32B/UOH
— DFS21B/PROFIsafe
MOVIAXIS® Opcje Opcje XFE24A
— UFR41B
— Sterownik DHR
MOVIAXIS® LTX Opcje Opcje Opcje DFE24B/UOH
— DFE32B/UOH — DFE33B/UOH
— Sterownik DHR — Sterownik DHR
MOVIPRO® Wbudowany interfejs Whbudowany interfejs
PROFIsafe opcjonalnie
MOVIFIT® Wbudowany interfejs Whbudowany interfejs
PROFIsafe opcjonalnie
MOVIMOT® Opcja MOVIMOT® MTM MOVIMOT® Opcja MTM
PROFIsafe opcjonalnie
MOVIGEAR® SNI Wbudowany interfejs w module master SNI
MOVIGEAR® DSC Opcje Opcje DFE33B/UOH Opcje DFE24B/UOH
— DFE32B/UOH
— DFS21B/PROFIsafe
Bramka Fieldbus Opcje Opcje Opcje DFE24B/UOH
— UFR41B — UFR41B
— DFE32B/UQOH — DFE33B/UOH

Sterownik:
MOVI-PLC® i CCU

Wbudowany interfejs DHR

Pozostate komponenty systemowe
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EtherCAT? i sterowanie ruchem
- szybki Ethernet przemystowy

Systemy napedowe serwo: wieloosiowy falownik serwo Falownik napedu
MOVIAXIS® ze sterownikiem ruchu XFE24A MOVIDRIVE® z DFE24B

Synchronizacja przy uzyciu zegara rozproszonego z cyklami synchronizacji od 0,5 do 10 ms umozliwia komunikacje w czasie rzeczywistym z

falownikami MOVIDRIVE® i serwofalownikéw MOVIAXIS® w nastepujacych trybach pracy:

— Wysokowydajne sterowanie ruchem za pomoca centralnie generowanych funkcji oraz zsynchronizowanej regulaciji predkosci, potozenia lub momentu
obrotowego

— Sterowanie za pomocg wbudowanych funkcji kontroli ruchu, takich jak krzywka elektroniczna, przektadnia elektroniczna, sonda dotykowa,
pozycjonowanie, itp.

— Konwencjonalna praca ze sterownikiem PLC

Falownik MOVITRAC® z FSE24B Aplikacje z napedami firmy SEW
potaczonymi przez bramke DFE24B

Bramka poczty e-mailowej w interfejsie master sieci EtherCAT® zapewnia nieograniczony dostep, na przyktad dla oprogramowania MOVITOOLS® Motion-
Studio az do poziomu urzadzen

Praca ze sterownikiem PLC

W konwencjonalnym trybie pracy ze sterownikiem PLC realizowane jest przesytanie niesynchronizowanych danych procesowych (takich jak wartosci
kontrolne i statusu, aktualna i zadana warto$¢ predkosci lub potozenia). Oprocz wykorzystywania modutéw aplikaciji (pozycjonowania, pozycjonowania
modutowego, nawijarki, itp.) w falownikach MOVIDRIVE® mozliwe jest réwniez stosowanie do realizacji prostych zadan napgdowych falownikow
MOVITRAC® i innych napedéw firmy SEW posiadajacych interfejs SBus.




Diagnostyka realizowana przez sie¢

Interfejsy fieldbus oparte na protokole Ethernet (PROFINET, Ethernet/IP i Modbus) posiadajg
wbudowany serwer WWW umozliwiajgcy tatwa diagnostyke komponentéw techniki napedowe;.
Serwer WWW pozwala poprzez przegladarke Internet Explorer na podglad wielu wartosci, ktdre sa
wyswietlane na ekranie oraz po wprowadzeniu hasta na wykonywanie prostych konfiguracji

— Diagnostyka za pomocg programu Internet Explorer

— Wartosci procesowe, takie jak predkosc, potozenie, natgzenie pradu itp. sa wySwietlane w
postaci numerycznej i graficznej

— Wyswietlanie danych urzadzenia i informacji o ich statusie

— Wyswietlanie statusu i funkcji wejs¢ / wyjsé binarnych

— Wyswietlanie wartosci i funkcji wejsc / wyjsé analogowych

Diagnostyka komunikacji

— Wyswietlanie danych procesowych magistrali

Dokumentacja uzytkownika zapisywana na serwerze WWW

Konfiguracja sieci

Pozostate komponenty systemowe




Dane techniczne pozostalych komponentéw systemowych

Uktady diagnostyczne

Uktad diagnostyki drgan (DUV)

Diagnostyka napedu na podstawie analizy drgan

Opis — Prosta i niezawodna kontrola stanu tozysk tocznych za pomoca precyzyjnego czujnika
— Pomiar hatasu generowanego przez elementy konstrukcyjne i obliczanie widma czestotliwosci
— Ciggte monitorowanie stanu tozysk tocznych w oparciu o obliczone widmo czgstotliwosci
— Czujnik hatasu oraz elektroniczne obwody analizujgce zintegrowane w uktadzie diagnostycznym
Korzysci — State monitorowanie stanu fozysk tocznych i elementoéw przekfadni

— Szybka identyfikacja stanu fozysk tocznych i wykrywanie w odpowiednim czasie uszkodzen:
kolory zielony, z6tty i czerwony wskazujg rozwoj uszkodzenia

Opcje monitorowania: odczyt wartosci bezposrednio z czujnika lub na zewnetrznym urzadzeniu
(wyjscia przefaczajace umozliwiajg podtaczenie uktadu DUV do magistrali systemowych)
Urzadzenie monitorujgce poziom hatasu monitoruje cate widmo drgan

Staly monitoring 5 réznych tozysk lub 20 czestotliwosci (np. czgstotliwosci obszaru zazgbienia,
niewywazenia) przy uzyciu jednego czujnika

— Mozliwo$¢ ustawiania parametrow przez operatora systemu poprzez interfejs RS-232
Zdecentralizowane rejestrowanie, przetwarzanie i analiza danych

Predkos¢ drgan jest monitorowana zgodnie z normg PN-ISO 10816-1

— Mozliwos¢ indywidualnego planowania czestotliwosci przegladéw




Uktad diagnostyki starzenia oleju (DUO)

Diagnostyka oleju na podstawie analizy termicznej

Opis

Okreslanie pozostatego czasu pracy oleju przektadniowego i wiarygodne obliczanie czasu
wymiany oleju za pomocg precyzyjnego czujnika

Czujnik temperatury zamontowany w przektadni mierzy temperature oleju i przesyta do uktadu
analizujgcego, ktory oblicza dla danego typu oleju czas pozostaty do nastepnej wymiany

Ukfad diagnostyki uwzglednia charakterystyki utleniania réznych olejow w warunkach naprezen
termicznych

Korzysci

Obnizenie kosztow zwigzanych z wymiang oleju

Optymalne wykorzystanie okresu eksploatacji oleju

Bezposrednie uruchamianie ukfadu diagnostycznego (bez komputera)

Proste obliczanie i wskazywanie czasu pozostatego do kolejnej wymiany oleju

Mozliwos¢ wprowadzenia parametréw dla 5 réznych rodzajow oleju

Alarm przy przekroczeniu zadanych wartosci dopuszczalnych, takich jak maks. temperatura oleju
State monitorowanie procesu starzenia oleju

Mozliwos¢ indywidualnego planowania czestotliwos¢ przegladow

Uktad diagnostyki hamulca (DUB)

Diagnostyka hamulca na podstawie analizy dziatania i stopnia zuzycia

Monitorowanie stopnia zuzycia i prawidtowego dziatania hamulca

Analiza transmitowanego sygnatu o zmiennym napieciu przez falownik SEW-EURODRIVE lub
nadrzedny sterownik SEW-EURODRIVE

Niezawodne monitorowanie dziatania hamulca i stopnia zuzycia oktadzin ciernych dzigki uzyciu
dwoch czujnikow

Korzysci

Wykrywanie w odpowiednim czasie zuzycia oktadzin hamulcowych

Niezawodne monitorowanie dziatania hamulca

Styk sygnatowy mikroprzetagcznika moze pracowac jako rozwierny (przy monitorowaniu zuzycia)
lub zwierny (do monitorowania dziatania)

Analiza sygnatu bezposrednio przez falownik SEW-EURODRIVE z odpowiednim protokotem btedow
Mozliwos¢ stosowania w warunkach duzej wilgotnosci do IP65

Samoczyszczace sig styki wewnatrz czujnika

Mozliwos¢ indywidualnego planowania czestotliwosci przegladow stosowanie do stopnia zuzycia

Pozostate komponenty systemowe
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safetybRrIVE
bezpieczenstwo funkcjonalne

Dla komponentéw techniki napedowej montowanych w szafie sterowniczej
1 MOVISAFE®
i Zintegrowane w falowniku bezpieczenstwo funkcjonalne
h = r——

by

Charakterystyka i korzysci

Uproszczone projektowanie urzadzen

— Idealnie dopasowane standardowe okablowanie i technologia bezpieczenstwa

— Krotki czas uruchamiania

— Dtugi okres uzytkowania komponentow bezpieczenstwa (20 lat)

— Monitorowanie réwniez w przypadku serwisowania i napraw

— Zgodnos¢ ze wszystkimi wymogami normatywnymi

— Mozliwo$c¢ taczenia ze wszystkimi silnikami SEW (synchronicznymi i asynchronicznymi)

— Zmniejszone czasy przestojow dzigki funkcji kontrolowanego wytgczenia

— 0Oszczednosci wynikajace z kompatybilnosci produktow

— Zwigkszona wydajno$¢ dzigki wyeliminowaniu zewnetrznych urzadzen zabezpieczajgcych

— Bezpieczna technika napedowa moze by¢ fatwo integrowana z istniejgcymi systemami z
komunikacjg opartg o standard PROFlsafe

— Certyfikat SIL 3 (wg PN-IEC 61508), PL e (wg PN-EN ISO 13849-1) i kat. 4 (wg PN-EN 954-1)

Przyktadowe zastosowania — Uktadarki magazynowe

— Wazki transportowe

— Dzwigi i wciggarki

— Napedy suwnic

— Systemy transportu bagazy

— Linie montazowe: prasy, warsztat blacharski, lakiernia, montaz koricowy




MOVISAFE® DFS11B/21B
monitorowanie zatrzymania

Dla falownikéw MOVIDRIVE® B (wielkosci O do 7)
Dla falownikéw MOVITRAC® B (wielkosci O do 5)
Funkcja bezpieczenstwa STO (zgodnie z PN-EN 61800-5-2)

Funkcja bezpiecznego zatrzymania SS1 (zgodnie z PN-EN 61800-5-2)

1 cyfrowe wyjscie bezpieczenstwa
Komunikacja PROFIsafe przez PROFIBUS DP lub PROFINET 1/0

MOVISAFE® DCS21B

monitorowanie przemieszczenia i potozenia

Komunikacja przez
DFS12B/DFS22B

Dla falownikéw MOVIDRIVE® B (wielkosci 1 do 7)
Zintegrowana funkcja monitorowania osi

Prosta parametryzacja funkcji zwigzanych z bezpieczerstwem
Funkcje bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 61800-5-2:

SLS, SDI, SLA, SCA, SLP, STO, SS1, SS2, SOS

8 cyfrowych wejs¢ bezpieczenstwa

3 cyfrowe wyjscia bezpieczenstwa

Komunikacja PROFIsafe przez PROFIBUS DP lub PROFINET 1/0

NOWOSC: MOVISAFE® DCS22B
monitorowanie przemieszczenia

Komunikacja przez

Dla falownikéw MOVIDRIVE® B (wielko$ci 1 do 7)
Zintegrowana funkcja monitorowania osi

Prosta parametryzacja funkcji zwigzanych z bezpieczenstwem
Funkcje bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 61800-5-2:

DFS12B/DFS22B SLS, SDI, SLA, SCA, SLP, STO, SS1, SS2, S0S

8 cyfrowych wejs$¢ bezpieczenstwa

3 cyfrowe wyjscia bezpieczenstwa

Komunikacja PROFlsafe przez PROFIBUS DP lub PROFINET 1/0
MOVISAFE® DCS31B Dla falownikéw MOVIDRIVE® B (wielkosci 1 do 7)

monitorowanie przemieszczenia i
potozenia

Zintegrowana funkcja monitorowania osi

Whudowany przetwornik logiczny do podtaczenia wymaganych wejsc¢ i wyjsc
Funkcje bezpieczenstwa wg PN-EN 61800-5-2: SLS, SDI, SLA, SCA, SLP, STO, SS1, SS2, SOS

8 cyfrowych wej$¢ bezpieczenstwa
3 cyfrowe wyjscia bezpieczenstwa

NOWOSC: MOVISAFE® DCS32B
monitorowanie przemieszczenia

Dla falownikéw MOVIDRIVE® B (wielkosci 1 do 7)
Zintegrowana funkcja monitorowania osi

Wbudowany przetwornik logiczny do podtgczenia wymaganych wejs¢ i wyjs¢
Funkcje bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 61800-5-2: SLS, SDI, SLA, STO, SS1, SSM

8 cyfrowych wejs¢ bezpieczenstwa
3 cyfrowe wyjscia bezpieczenstwa

Pozostate komponenty systemowe
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safetybRrIVE
bezpieczenstwo funkcjonalne

Dla komponentéw techniki napedowej montowanych w szafie sterowniczej

MOVISAFE®

o P TR Modutowe bezpieczenstwo w falownikach

Charakterystyka i — Uproszczone projektowanie urzadzen
korzysci — ldealnie dopasowane standardowe okablowanie i technologia bezpieczenstwa
— Krotki czas uruchamiania
— Dtugi okres uzytkowania komponentow bezpieczenstwa (20 lat)
— Monitorowanie réwniez w przypadku serwisowania i napraw
— Zgodnos¢ ze wszystkimi wymogami normatywnymi
— Obejmuje caty zakres falownikow SEW: falowniki napedu MOVIDRIVE®, falowniki MOVITRAC® i wieloosiowe
serwofalowniki MOVIAXIS®
— Mozliwo$c¢ taczenia ze wszystkimi silnikami SEW (synchronicznymi i asynchronicznymi)
— 0szczednosci wynikajgce z kompatybilnosci produktow
— Zmniejszone czasy przestojow dzigki funkcji kontrolowanego wytgczenia
— Zwiekszona wydajnosc¢ dzieki wyeliminowaniu zewnetrznych urzadzen zabezpieczajgcych
— Bezpieczna technika napgdowa moze by¢ fatwo integrowana z istniejgcymi systemami z komunikacjg opartg
o standard PROFlIsafe
— Certyfikat SIL 3 (wg PN-IEC 61508), PL e (wg PN-EN ISO 13849-1)
Przyktadowe — Roboty SCARA
zastosowania — Uktadarki magazynowe
— Napedy suwnic

Urzadzenia specjalizowane
Urzadzenia do paletyzacii
Maszyny pakujgce




Modut bezpieczenstwa UCS10B

Wbudowany przetwornik logiczny do podtgczenia wymaganych wejsc i wyjsé
Funkcje bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 61800-5-2: STO, SS1

Komunikacja PROFlsafe przez PROFIBUS DP i PROFINET 1/0

Mozliwos¢ rozszerzenia 0 moduty wejsc/wyjsc

Do 56 cyfrowych wejsc¢

Do 32 wyjsc¢

Modut bezpieczenstwa UCS11B

Whudowany przetwornik logiczny do podtaczenia wymaganych wejsc¢ i wyjsc¢
Funkcja monitorowania osi dla jednej osi

Funkcje bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 61800-5-2: SS1, SS2, SOS, SDI, SLS, SSR, SLA, SAR

SSM, SLI, SCA, SLP

Komunikacja PROFlsafe przez PROFIBUS DP i PROFINET 1/0
Mozliwos¢ rozszerzenia o moduty wejSc/wyjsc

Do 56 cyfrowych wejs¢

Do 32 wyjs¢

Modut bezpieczenstwa UCS12B

Whudowany przetwornik logiczny do podtaczenia wymaganych wejsc¢ i wyjsc

Funkcja monitorowania osi dla maks. dwoch osi

Funkcje bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 61800-5-2: SS1, SS2, SOS, SDI, SLS, SSR, SLA,
SASAR, SSM, SLI, SCA, SLP

Komunikacja PROFIsafe przez PROFIBUS DP i PROFINET 1/0

Mozliwo$¢ rozszerzenia o moduty wejSc/wyjsc

Do 56 cyfrowych wej$¢

Do 32 wyjsé

Wieloosiowe moduty logiczne
UCS50B i UCS51B

Wbudowany przetwornik logiczny do podtgczenia wymaganych wejs¢ i wyjs¢

Funkcja monitorowania osi dla maks. dwunastu osi

Funkcje bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 61800-5-2: SS1, SS2, SOS, SDI, SLS, SSR, SLA,
SAR, SSM, SLI, SCA, SLP

Mozliwos¢ rozszerzenia o moduty wejSc/wyjs¢

Do 150 cyfrowych wejSc/wyjsc¢

Do 54 wyjsc¢

Pozostate komponenty systemowe




ane techniczne pozostatych komponentéw systemowych

safetybRrIVE
bezpieczenstwo funkcjonalne

Zdecentralizowana instalacja ze sterownikiem napedu MOVIFIT® MC lub FC

ze zintegrowanym bezpieczenstwem funkcjonalnym

Charakterystyka i korzysci — Bezpieczenstwo funkcjonalne zintegrowane w zdecentralizowanym falowniku
— Krotki czas uruchamiania
— Dtugi okres uzytkowania komponentow bezpieczenstwa (20 lat)
— Monitorowanie rowniez w przypadku serwisowania i napraw
— Zgodnosc¢ ze wszystkimi wymogami normatywnymi
— Uproszczone projektowanie urzadzen
— 0szczednosci wynikajace z kompatybilnosci oprogramowania
— Zwigkszona wydajnos¢ dzigki wyeliminowaniu zewnetrznych urzadzen zabezpieczajgcych
— Bezpieczna technika napedowa moze by¢ fatwo integrowana z istniejgcymi
systemami z komunikacjg opartg o standard PROFIsafe
— Komunikacja PROFIsafe przez PROFIBUS i PROFINET 1/0
— Certyfikat SIL 2 (wg PN-IEC 61508), PL d (wg PN-EN ISO 13849-1) i kat. 3 (wg PN-EN 954-1)

Opcja MOVISAFE® S11 — Opcja MOVISAFE® S11 umozliwia sterowanie poprzez PROFIsafe
— Opcja jest wyposazona w 4 wbudowane wyjscia bezpieczenstwa

Przyktadowe zastosowania — Przenos$niki rolkowe

— Przenosniki akumulacyjne
Transfery narozne

— Transfery

— Inne




Zdecentralizowana instalacja ze sterownikiem napedu, pozycjonowania i

aplikacji MOVIPRO® SDG/ADC i zintegrowanymi funkcjami bezpieczenstwa

Charakterystyka i korzysci

— Zintegrowana technologia bezpieczeristwa dla falownika do zdecentralizowanych aplikacji
— Krétki czas uruchamiania
— Dtugi okres uzytkowania komponentoéw bezpieczenstwa (20 lat)
— Monitorowanie rowniez w przypadku serwisowania i napraw
— Zgodnos$¢ ze wszystkimi wymogami normatywnymi
— Uproszczone projektowanie urzadzen
— 0szczednosci wynikajace z kompatybilno$ci oprogramowania
— Zwigkszona wydajnos¢ dzigki wyeliminowaniu zewnetrznych urzadzen zabezpieczajgcych
— Bezpieczna technika napedowa moze by¢ fatwo integrowana z istniejgcymi
systemami z komunikacjg opartg o standard PROFIsafe
— Komunikacja PROFIsafe przez PROFIBUS i PROFINET I/0
— Certyfikat dla najwyzszego poziomu bezpieczenstwa

Proste projektowanie instalacji z
MOVIPRO® SDC/ADC

— Opcja MOVISAFE® S11 umozliwia sterowanie poprzez PROFIsafe

— Opcja jest wyposazona w 4 wbudowane wejscia bezpieczenstwa do podfgczenia czujnikow oraz

dwa wyjscia bezpieczenstwa

Rozszerzone funkcje z MOVIPRO® ADC

Zintegrowany sterownik bezpieczenstwa
— Zintegrowany sterownik bezpieczenstwa ,PFF-HM31” zostat zaprogramowany za pomocg
interfejsu graficznego SlLworX metodg ,przeciggnij i upusc”

— Gotowe moduty napedoéw i aplikacji oparte na normie PN-EN 61800-5-2 dla mobilnych aplikacji

transportu bliskiego
- 8S1, 8S2, SOS, SDI, SLS, SSR, SLA, SAR, SSM, SLI, SLP, SCA
- Bezpieczna zmiana zakresu ruchu
- Bezpieczne monitorowanie przemieszczenia i potozenia
— Wyposazenie
- 24 cyfrowe wejscia bezpieczenstwa (kompatybilne z OSSD) i 8 wyjs¢ przetaczajacych P/M
- Bezpieczne wejscie licznikowe
- Interfejsy CAN i RS-485
— Certyfikacja
- SIL 3 wg PN-EN 61508
- PL e wg PN-EN ISO 13849-1
— Bezpieczna komunikacja
- SafeETHERNET (tryb master i slave)
- PROFINET 1/0 ze standardem PROFIsafe (tryb master i slave)
— Opcjonalnie z wbudowana funkcjg SBC z poziomem bezpieczenstwa PL d wg PN-EN 13849-1

Przyktadowe zastosowania

Podnosniki nozycowe, przenosniki podnoszace/opuszczajace, platformy podnosnikowe, wozki
transportowe, podajniki obrotowe, obrotowe stoty podziatowe, przenosniki poziome o duzych
szybkosciach przesuwu z pozycjonowaniem

Pozostate komponenty systemowe




ane techniczne pozostatych komponentéw systemowych

Bezpieczenstwo funkcjonalne

Bezpieczna komunikacja z wykorzystaniem standardu PROFIsafe

[ [sJuls] ]

Standardowe funkcje bezpieczenstwa wg IEC 61800-5-2

Implementacja funkcji bezpieczenstwa STO oraz SS1 zgodnie z normg

PN-IEC 61800-5-2 dla falownikéw MOVIDRIVE® B i MOVITRAC® B

jest mozliwa przy pomocy nastepujgcych opcii:

— MOVISAFE® DFS11B dla falownikéw MOVIDRIVE® B lub MOVITRAC® B:
ze standardem PROFIsafe dla sieci PROFIBUS

— MOVISAFE® DFS21B dla falownikow MOVIDRIVE® B lub MOVITRAC® B:
ze standardem PROFIsafe dla sieci PROFIBUS

Komponenty te posiadajg wyjscie bezpieczenstwa do bezpiecznego

odfgczania poszczegdlnych falownikow MOVIDRIVE® B lub MOVITRAC® lub

zespotu falownikéw MOVIDRIVE® B lub falownikéw MOVITRAC® B.

Motoreduktory MOVIMOT® z wbudowanym falownikiem moga by¢
sterowane przez sie¢ PROFIBUS/PROFIsafe przy uzyciu rozdzielacza
obiektowego MQS../Z.6F,

Rozdzielacze obiektowe typu MQS../Z.7F i MQS../Z.8F oraz wbudowany
falownik motoreduktora MOVIMOT® sg wyposazone w interfejs PROFlsafe.
Zdecentralizowane sterowniki MOVIFIT® mogg by¢ réwniez kontrolowane
poprzez sie¢ PROFIsafe przy uzyciu opcji MOVISAFE® S11 z wersja
MOVIFIT® MC lub FC. Opcja MOVISAFE® S11 posiada réwniez 4 wejscia
bezpieczenstwa do podtaczenia czujnikow oraz dwa wyjscia
bezpieczenstwa.

Komponenty do montazu w szafie sterowniczej

Komponenty do instalacji zdecentralizowanej

SIMATIC S7

Opcja
DFS11B lub
DFS21B

MOVIDRIVE® B

TeE  seass

Bramka DFS11B / UOH11B
lub DFS21B / UOH11B

MOVITRAC® B
MOVITRAC® B
MOVITRAC® B

MOVIPRO® SDC + opcja S11




Rozszerzone funkcje bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 61800-5-2

— Dodatkowe funkcje bezpieczenstwa zgodne z PN-EN 61800-5-2 moga
by¢ implementowane w falownikach MOVIDRIVE® B od wielkosci 1.
Funkcje te obejmuja: SLS, SDI, SLA, SSM, SLI, SCA, SLP, STO, SS1, SS2
i SOS.

— Uzycie opcjonalnej karty MOVISAFE® DCS21B z interfejsem fieldbus
DFS12B (PROFIBUS) lub DFS22B (PROFINET I/0) umozliwia realizacje
sterowania z wykorzystaniem komunikacji PROFIsafe.

— Modut bezpieczenstwa UCS ..B posiada wszystkie funkcje
bezpieczenstwa do monitorowania ruchéw wieloosiowych
serwofalownikow MOVIAXIS®. Dane zwigzane z bezpieczenstwem sg
wymieniane ze sterownikiem przez sie¢ PROFIsafe.

— MOVIFIT® z opcjg S11 umozliwia uzycie czujnikdw bezpieczenstwa.

Dane z czujnikow sg przesytane do nadrzednego sterownika przez sie¢

PROFlsafe.

— Modutowy sterownik MOVIPRO® zawiera nastgpujace opcje
bezpieczenstwa:

- S11 z wejsciami bezpieczenstwa dla czujnikow i elementow
wykonawczych z pofgczeniem ze sterownikiem bezpieczenstwa

- Bezpieczny sterownik PFF-HM31 do autonomicznej kontroli aplikacji

e zintegrowang komunikacjg master-slave

Komponenty do montazu w szafie sterowniczej

Komponenty do instalacji zdecentralizowanej

SIMATIC S7
Opcja
DCS21B +
DFS12 B lub
DFS22B

MOVIDRIVE ®B

MOVIPRO®-ADC +
opcja MOVISAFE®

Modut
bezpieczenstwa
UCS..B/PS ZEI|| | [EEVEE]ES]ESI SR S5
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—Rozwigzania systemowe MAXOLUTION® — — — — —

PFF-HM31

MAXOLUTION® MOVIPRO® MAXOLUTION® MOVIPRO®

~N

* MOVIPRO® ADC z opcjg PFF-HM31 dostepny

jest tylko z rozwigzaniami systemowymi
MAXOLUTION® (patrz takze strony 172/173)

Pozostate komponenty systemowe
















Jak napedzamy swiat

SEW-EURODRIVE dla Ciebie:

Argentyna

Tel. +54 3327 4572-84

Fax +54 3327 4572-21
sewar@sew-eurodrive.com.ar

Australia

Tel. +61 3 9933-1000

Fax +61 3 9933-1003
enquires@sew-eurodrive.com.au

Austria

Tel +43 1 617 55 00-0
Fax +43 1 617 55 00-30
sew@sew-eurodrive.at

Belgia

Tel. +32 10 231-311
Fax +32 10 231-336
info@sew.be

Biatorus

Tel. +375 17 298 3850
Fax +375 17 298 1898
sales@sew.by

Brazylia

Tel. +55 11 6489-9133
Fax +55 11 6480-3328
sew@sew.com.br

Chile

Tel. +56 2 75770-00

Fax +56 2 75770-01
ventas@sew-eurodrive.cl
Chiny

Tel. +86 22 25322612
Fax +86 22 25323273
info@sew-eurodrive.cn

Czechy

Tel. +420 255709601
Fax +420 220121237
sew@sew-eurodrive.cz

Dania

Tel. +45 43 9585-00
Fax +45 43 9585-09
sew@sew-eurodrive.dk

ClimatePartner ©

wydrukowane neutralne
dla klimatu

Finlandia

Tel. +358 201 589-300
Fax +358 3 7806-211
sew@sew.fi

Francja

Tel. +33 3 88 73 67 00
Fax +33 3 88 73 66 00
sew@usocome.com

Hiszpania

Tel. +34 94 4318470

Fax +34 94 4318471
sew.spain@sew-eurodrive.es

Holandia

Tel. +31 10 4463-700
Fax +31 10 4155-552
info@sew-eurodrive.nl

Hong Kong

Tel. +852 36902200

Fax +852 36902211
contact@sew-eurodrive.hk

Indie

Tel. +91 265 2831086

Fax +91 265 2831087

mdoffice@ seweurodriveindia.com

Japonia

Tel. +81 538 373811

Fax +81 538 373814
sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Kanada

Tel. +1 905 791-1553

Fax +1 905 791-2999
marketing@sew-eurodrive.ca

Kazachstan

Tel. +7 727 334 1880
Fax +7 727 334 1881
sew@sew-eurodrive.kz

Kolumbia

Tel. +57 1 54750-50

Fax +57 1 54750-44
sewcol@seweurodrive.com.co

Technika napgdowa \ Automatyka napedowa \ Integracja systemow \ Ustugi

Korea Potudniowa

Tel. +82 31 492-8051

Fax +82 31 492-8056
master.korea@sew-eurodrive.com

Malezja

Tel. +60 7 3549409

Fax +60 7 3541404
sales@sew-eurodrive.com.my

Meksyk

Tel. +52 442 1030-300

Fax +52 442 1030-301
scmexico@seweurodrive.com.mx

Niemcy

Tel. +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

Norwegia

Tel. +47 69 241-020
Fax +47 69 241-040
sew@sew-eurodrive.no

Nowa Zelandia

Tel. +64 9 2745627

Fax +64 9 2740165
sales@sew-eurodrive.co.nz

Peru

Tel. +51 1 3495280

Fax +51 1 3493002
sewperu@seweurodrive.com.pe

Portugalia

Tel. +351 231 20 9670
Fax +351 231 20 3685
infosew@sew-eurodrive.pt

Republika Potudniowej Afryki
Tel. +27 11 248-7000

Fax +27 11 494-3104
info@sew.co.za

Rosja

Tel. +7 812 3332522

Fax +7 812 3332523
sew@sew-eurodrive.ru

SEW-EURODRIVE

[9\]
=
N
o
~
o
<
i
o
(9]
[se}
o
=

Driving the world
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Singapur Wegry
Tel. +65 68621701 Tel. +36 1 437 06-58
Fax +65 68612827 Fax +36 1 437 06-50
sewsingapore@sew-eurodrive.com  office@sew-eurodrive.hu
Stowacja Wielka Brytania
Tel. +421 2 49595202 Tel. +44 1924 893-855
Fax +421 2 49595200 Fax +44 1924 893-702
sew@sew-eurodrive.sk info@sew-eurodrive.co.uk
Szwajcaria Wiochy
Tel. +41 61 41717-17 Tel. +39 02 96 9801
Fax +41 61 41717-00 Fax +39 02 96 799781
info@imhof-sew.ch sewit@sew-eurodrive.it
Szwecja
Tel. +46 36 344200
Fax +46 36 344280
info@sew-eurodrive.se
Tajlandia
Tel. +66 38 454281
Fax +66 38 454288
sewthailand@sew-eurodrive.com
Turcja
Tel. +90 262 999 1000-04
Fax +90 262 999 1009
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraina

Tel. +380 56 370 3211
Fax +380 56 372 2078
sew@sew-eurodrive.ua

Urugwaj

Tel. +598 2 21181-89 +90
Fax +598 2 21181-89 +90
sewuy@sew-eurodrive.com.uy

USA

Tel. +1 864 439-7537

Fax +1 864 439-7830
cslyman@seweurodrive.com

Wenezuela

Tel. +58 241 832-9804

Fax +58 241 838-6275
ventas@sew-eurodrive.com.ve

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE Polska
Spotka z. 0. 0.

ul. Techniczna 5
92-518 £0d7

Tel. +48 42 676 53 00
Fax +48 42 676 53 49
sew@sew-eurodrive.pl

= www.sew-eurodrive.pl



